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CASABLABMA3 HI OH DRAFT COMPANY LIMITED, do n ao lon alidad  

b r ita n ic a , dom iciliada on g a it  an s t r e e t , g a lfo rd  3 , Msn- 

ohoeter ( In g la to r r a ) .

par;

"Mecanismo do soporto  para lo s  lim piadores in fe r lo r e s  da 

lo a  mecanismoa e stlrad o ro a  do f ib r e s  to r t i le a ^ .

o m o r  i  a D e s c r i p t i v a

Rate modelo do u tilidad  consiste  an on mecanis­

mo do soporto para loa limpiadores in ferio res, aplicados

r  A  /



a Lea mecanismos estirad ores da fib ra s  te x t i le s ,  provistos 

de c ilin d ro s, cayos limpiadores suelan e sta r  formados por 

an cuerpo c ilin d rico , revestido de paño y giran sosteni­

dos entre lo s caballetes de la máquina de h ila r , an l ig e ­

ro contacto de fricción  con e l  cilindro anterior in ferior 

del mecanismo de e s t ir a je .

Las condiciones ideales de fuñeionamiento de ea- 

toa limpiadores in ferio res, requieren que e l  limpiador que 

da suavemente apretado contra la  parte in ferio r del c il in ­

dro del mecanismo de e s t ir a je ,  pero hay que montar esta  - 

limpiador de manera que pueda g irar libremente en contao- 

to de fricción  can e l  cilindro y que resu lto  f á c i l  r e t i ­

rarlo  y reponerlo ouando sea necesario. Además e l  limpia­

dor debe, con preferencia, ser e je stab le  en e l  sentido de 

delante a trá s  del mecanismo eatirador, a fin  de darle la  

poaieián más conveniente segén e l  tipo  de hilado produci- 

do y segán e l  m aterial que se elabora.

Actualmente, lo s limpiadores in feriores ante­

r io re s de estos mecanismos, se suelen montar sostenidos 

por lo s cab alle tes, ya sea por medio de largos resortes 

de lámina, fijadme a lo s oaballetea y que mantienen e l  - 

limpiador sostenido por sus maüohea y elásticamente apre­

tado contra e l  cilindro in fe r io r , o bien por medio de dos 

palancas de doble brazo, articu ladas tamblan a lo s caba­

l le te s  y cade una de la s  cuales tien e un brazo que sos­

tiene e l musán del limpiador y e l otro brazo provisto da 

un contrapeso para ap licar la  presión ascendente necesa­

r ia  del limpiador contra e l cilindro de e s t i r a je .

Sin embargo, e sta s forma a de montar lo s limpia­

dores in ferio res, presentan en la  práctica ciertos in­

convenientes y e l mecanismo de e ste  modelo de u tilidad  -
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está destinado a ev itar e sto s inconvenientes.

Bate mecanismo proporciona nn montaje de lo s  p i 

votes extremos de lo s limpiadores in ferio res, que compren­

de para cada extremo del limpiador, nn brazo de soporte - 

articulado a l  caballe te  y g iratorio  sobre nn e je  trans­

versa l, cnyo brazo presenta nn asiento d irig ido  hacia a rr i 

ba, para encajar e l mnSón del limpiador, en combinación 

con nn resorte  h elico idal interpnesto entre e l  caballete 

y e l  brazo para hacer o sc ila r  e l brazo en dirección angu­

la r  hacia arriba* estando e l  conjonto dispnesto de t a l  ma 

ñera que e l  limpiador in ferior queda soportado de quita 

y pon y con posib ilidad de g ira r , por una par de estos - 

brazos articulados respectivamente a dos caballetes conti­

guos y está  apretado ligeramente contra e l cilindro in­

fe r io r  co l mecanismo de e s t ir a je  de manera que quede en 

contaste de fricción  con e l .

Para que se comprenda más fácilmente e ste  me­

canismo, se desoribirá a continuación detalladamente una 

forma de ejecución del mismo, con referenoia a l  plano ad­

junto, en e l  cual;

Le figura 1, es un alzado, eegán un plano - 

tranaveraal a lo s ollindros del mecanismo estirad or, que 

representa una parte del oabailete provisto con la  montu­

ra do aoporta para el cilindro in ferio r de acuerdo oen as­

ta  modelo.
La figura 8, es una sección a mayor escala por 

la  línea H -11 da la  figura I .

La figura 3, es una seo ojón por la  línea m -  

m  de la  figura 8, y

La figura A, es une sección p arc ia l en v ista  por 

encima y a mayor esca la , según la  línea iv-TV de la  f i -
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Con reíaeián a à sta s  figu ras, a l  meoanismo da - 

coperta objeto da eate modela de u tilid ad , comprende un 

montaje para loa maHonee extremoa -8- de oh limpiador -1-, 

para a l  c ilin d ro  in ferior anterior -14- de on mecanismo

de e s t ir a je .

Bate montaje eatá constit nido por on brazo de 

soporte -S- coya parte posterior eatá ahuecada por tma de 

ana caras w  -4- formando s a i  en eate brazo ana cavidad 

relativamente profunda. Bsteia la  parte in ferio r de la  c i ­

tada cavidad e l  brazo prescita  on o r if ic io  de dimensiones 

aprepiadaa para re c ib ir  e l  extremo de menor diámetro de on 

manguito -5- que queda a s í  aituado en la  cavidad -4- con 

e l  e je  del mangote perpendicular e l plano d al brazo. Al­

rededor de asta  manguito -5- y en e l  in terio r de la  cavi­

dad -4- hay un reaorte helico idal -6- que tiene uno da 

ana extramoa -da- doblado hacia fuera en dlreooi&n apro­

piada para encajar en una ranura practicada en e l  brazo 

y au otro extremo -6b- doblado hacia fuera en dirección 

opuesta, para sob resalir  d a l hueco -4- del orazo y enca­

ja r  en e l  caballete -7-.

Bu la  parte superior del brazo hay un asien to  

-6-, austanoialmente en forma de u, ab ierto  hacia arriba 

y ligeramente hacia celante, en e l  cual puede encajar e l  

mohán -8- d e l limpiador in ferio r. Los bordee de este  a sien 

to  están dispuestos de manera que ae puede encajar f á c i l ­

mente en e llo s  un cojinete -9- de nylon. Por delante del 

asiento -6-, e l  brazo está  curvado hacia abajo en la  par­

te  -10-, formando a s i  una superficie de guia que f a c i l i ­

ta  e l  maneje d e l mecanismo.

Detrás del asiento -e-, la  parte superior del

30



asa zo forma un reaalto  -11- que sobresale lateralmente por 

- la  oara de este trazo que presenta la  cavidad antas e s ­

tada. H1 objeto de este  reaalto  -11- ea serv ir de tope pa­

ra lim itar la oscilación  del orazo en comoinación con el 

caballete -7- como se explicará más adelante.

Para e l  montaje de este  orazo en e l  caballete 

-7- del mecanismo eatirador, este caballe te  presenta ana 

ranctre -7a- que se prolonga hacia adelante y nacía a trá s  , 

suficientemente ancha para poner reo ib ir  un manguito o 

espiga hueca transversal -IR- en la  que ee monta a l  bra­

zo y la  longitud de esta ranura ea t a l  que la  espiga o 

a ja  -13- puede d eslizarse  a lo largo de ia ranura hacia 

delante o hacia a trá s para a ju sta r  dentro de c ierto s l í ­

mites la posición d e l limpiador.

Por encima de la ranura, e l  caballe ta  presenta 

por cada lado, un re sa lto  -7b- que lim ita e l  movimiento 

angular del brazo hacia abajo pac contacto con a l  apéndi­

ce - l i -  y otro reaalto  -7o- que lim ita e l  movimiento an­

gular ascendente del brazo por contacto con ia  parte su­

perior de e ste .

Para e l  montaje de estos brazos soportes sobre 

lo s  cab alle tes, lo s  brazos se nacen ne mano derecha y de 

mano izquierda y cada caballete sostiene dos de esto s bra-
i

zos uno a cada ledo, a fin  de sustentar respectivamente 

loa extremos o mozonea de dos limpiadores in ferio res con­

tiguos, dispuestos uno a cada lado del cab alle te , loa ex­

tremos opuestos de e sto s limpiadorea in fe r io re s , se ha­

llan  sostenidos análogamente por loe brazos montados an 

loa caballetes inmediatos. Los dos brazos correspondien­

te s  a cada caballete ae cplooan con la cara ahuecada mi­

rando a l  caballete y e l apándioe la te ra l -11- queda ano i-
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ma del reaalto  la te ra l respectivo -7b- del caballete .

Para e l montaje de los brazos, la espiga -13- 

sobre la  que giran lo s brazos es hueca y esta file tead a 

interiormente y loa manguitos -5- de lo s  dos brazos se en 

f ila n  sobre lo s  extremos opuestos de esta espiga. Luego, 

en lo s dos extremos de esta espiga -13- se roscan to m i­

llo s  -13- provistos de arandelas -13a-, con lo  que se for­

man virtualmente una tueros eomán para lo s dos brazos, y 

lo s to m illo s  -13- se aprietan de manera que lo s mangui­

tos -8- queden sólidamente fijad os entre la arandela -13P- 

y e l  borde adyacente de la  ranura del cab alle ta . Como que, 

segón se ha indinado, esto s manguitos -5- sobresalen l i ­

geramente de la s  caras la te ra le s  del cab alle te , esta  su­

jeción dejará a le s  brazos libertad  para g ira r  en torno 

de eatos manguitos -5-.

B1 resorte e sp ira l -6- correspondiente a cada 

lado, que como se ha indicado tiene e l  extremo -6a- enca­

jado en una ranura del brazo, se tensa entonces para que 

su extramo opuesto -6b- que sobresale de la  oavidad del 

brazo, quede enganchado por debajo del borde superior do 

la  ranura -7a- del caballete detrás del manguito -8- del 

brazo. Asi su jetos, la tensión de lo s resortes -6- tien ­

de a hacer subir lo s brazos en dirección angular ascenden­

te hasta que tropiezan con lo s re sa lto s -7- del caballe­

te .

Con esta disposición es sen cillo  hacer o sc ila r  

hacia abajo los brazos correspondientes a un limpiador, 

de manera que se introduzcan lo s muñones de este  limpia­

dor en los asientos de lo s brazos y le reacción de loe 

resortes a l  so ltar  estos brazos, haoe que e l  limpiador - 

de apriete ligeramente oontra la  parte in ferior del c ilin



dro -14- de l meoaniamo estirad or. De ana manera análoga,pa­

ra r e t ir a r  e l limpiador in ferio r se haoen o sc ila r  lo s  bra­

zos hacia abajo contra la  acción de lo s resortes helicoida­

le s  y e l  limpiador puede levantarse simplemente de lo s asien  

5 to s. S I  ohoque de loe apéndices -11- contra lo s  re sa lto s

-7b- del cab alle te , impide da modo e ficaz  e l desplazamiento 

angular de loa brazos necia abajo, en medida t a l  qne posda 

deteriorar o formar lo s reso rtas.
Para g a s ta r  la  posición del limpiador hacia ade- 

10 lan te c naoia a trá s , se a flo jan  lo s to rn illo s -15- y la s

espigas hoscas -15- sobre la s  qoe giran lo s brazos, se pue­

dan mover entonces en la s  ranuras -7a- hasta la nueva posi­

ción en la  cual vuelven a f i ja r s e  apretando loa  to rn illo s 

-13-. S i se quiere, e l extremo posterior de cada ranura -Va­

is puede continuarse formando una porción más estrecha no re­

presentada en e l  plano, para reoib&r e l extremo -6b- del 

resorte cuando la espiga hueca -13- sa mueve a la  posición 

más retrasada dentro de la  ranura -7a-.

5S —  N O T A  =—

8a reivindica como objeto de este  modelo de u ti­

lidad .

1 ,-  Mecanismo de soporte para lo s limpiadores 

86 in feriores da le s  mecanismos estiradores de f ib ra s  te e t i ­

lo s , que comprende la  combinación de un brazo de soporte 

articulado a l  caballete sobre un e je  transversal y provis­

to de un asiento abierto hacia arriba para e l  muEÓn del 

limpiador y de un resorte e sp ira l que actáa entra e l  bra- 

30 zo de soporte y e l  caballe te  para hacer o sc ila r  en direc­

ción angular ascendente e l  brazo de soporte, con e l  asien-



to paya vi masón dal limpiador, de t a l  manara que e l lim­

piador puede quedar sostenido an forma amovible y g irato­

r ia  por un par de brazos articulados respectivamente a dos 

caballe tas contiguos de la  máquina y estando e l  limpiador 

ligeramente empujado hacia arriba, de manera que se ponga 

an contacto de fricción  o en e l cilindro in ferio r del meca­

nismo de e s t ir a ja .

8 .- Mecanismo de soporta según la reivindica­

ción i ,  que comprende la  disposición d a l brazo de aoporte 

articulado por su extremo posterior sobre un manguito f i j a ­

do e l  caballete y que sobresale por una cavidad la te ra l del 

brazo mientras que e l resorte e sp ira l está  dispuesto en - 

tomo a este manguito, con un extremo en cooperación con 

e l  brazo y e l  otro en cooperación con e l  caballete .

3 .-  Mecanismo de soporte, segán la reivindicación 

8, que comprende la disposición del manguito da longitud 

ligeramente mayor que la  anchura d a l brazo, a fin  de que 

ésta pueda o sc ila r  libremente.

4 . - Mecanismo de soporte, según la s  reivindica­

ciones 8 o 3, que comprende la  disposición dal. brazo pro­

v isto  de un apéndice que sobresale lateralmente, a fin  de 

lim itar e l  movimiento de oscilación d e l brazo en combina­

ción con re sa lto s  dispuestos en e l  caballe te .

5 . - Mecanismo de soporte según la  reivindica­

ción é, que comprende ia  disposición del asiento pare lo s 

masones d e l limpiador situado en e l  brazo por delante del 

citado apéndice, y cuyo asiento tiene la  forma de U abier­

to hacía arriba y e¡on lo s bordes apropiados para poder en­

ca jar  en é l  un cojinete de nylon.

6 . - Mecanismo de soporte segán la  reivindica­

ción 6, que comprende la disposición del brazo curvado ha-
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cia abajo por dolante d a l asiento d al limpiador, a fin  da 

proporcionar ana superficie de guia para f a c i l i t a r  la  ma­

nipulación del limpiador.

cionea anteriores, que comprende la disposición del caba­

l le t e  provisto de una ranura y de montajes terminales para 

lo s limpiadorea in ferio res, estando compuestos eatoa mon­

ta je s  por brazos de soporte situados a dereoha e izquierda 

del caballete , articulados a ambos lados de este caballete 

sobre un e je  común que pasa por la  citada ranura y provis­

tos de asientos abiertos hacia arriba para rec ib ir  lo s mn- 

Conea de loe limpiadores in feriores dispuestos a cada lado 

del caballe te , estando dichos brazos sometidos a la influen 

cia de resortes esp ira les que actúan entre los brazos y e l  

cab alle ta , a fin  de empujar lo s brazos en una dirección an­

gular ascendente; cooperando además cada brazo con otro bra 

zo aim ilar, dispuesto en e l  caballete contiguo de la  máqui­

na, a fin  ce soportar en forma amovible y g ira toria  un lim­

piador in fe r ia r , empujándolo suavemente para ponerlo en ecn 

tacto  de fricción  con e l  cilindro eetlrador in ferio r.

O.- Mecanismo de soporte según la reivindica­

ción 7, que comprende la  disposición del e ja  común de ro­

tación de le s  dos brazos constituido por un manguito o 

aapiga hueca y file tead a  interiormente, estando la ranura 

del caballete por la cual pasa asta espiga prolongada ha- 

oia adelante y hacia a trá s  para poder a ju sta r  la  posición 

de esta espiga y con a l ia  la  de lo s  brazos, a lo largo 

de la ranura y estando lo s  brazos articu lados sobre man­

guitos enfilados en lo s dos extremos de la espiga.

9 .-  Mecanismo de soporte, según la reivindica­

ción e , que comprende la áisposición da loa brazos de eo-

7 .-  Mecanismo de soporte según la s  reivihdica-
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porte de loa limpiadores y de loe manguitos sobra lo a  qn& 

giran estos brazos, retenidos en la  espiga hosca mediante 

to rn illo s provistos de arandelas, lo s onales se roscan en 

lee extremos de la  espiga, de modo qne la s  arandelas se 

apliqoen contra lo s extremos exteriores de lo s manguitos.

10 . - Mecanismo de soparte, segán la s  reiv ind i­

caciones an terio res, qne coaprende la  disposición de nna 

montara para loe masones extrramoa da lo s limpiadores in­

ferio re s, constituida por un brazo qne se e rticn la  por an 

extremo posterior a on lado del caballete  de la  máquina

y qne eatá provisto de nn acianto abierto hacia arriba pa 

ra e l  rnnsán d e l limpiador in ferio r y an resorte  alojado 

en ana cavidad del brazo, y que aotna entra e l  brazo y e l 

caballeta a fin  de impalsar e l  asiento del brazo en ana 

dirección angnlar Hacendante coando e l  brazo e stá  montado 

segán ae na explicado.

11 . -  Mecanismo de soporte para loa limpiadores 

in ferioras da loe mecanismos estiradores de fib ra s te x t i­

le s .

Bate memoria consta de diez páginas e sc r ita s  por 

nna so la  cara.

BARCSMNA,
y
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