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m o d e l o  de U T I L I D A D  
por  VEIHTE años

en España, a favor de Dn. F ie rre  GARRIO y Bn. Max 
GARRIO, de nacionalidad francesa , re s id e n te s  en 
LAYRAC fLot-&-Garonne) ERAIíOE, por*
"DI S POSITIVO HIDRAULICO QUE ACCIOM Lá ROTACIOI BE 
UIT II'ISTRUHEIJTO DE LABRANZA TRACCIOMDO POR ÜE TRAC­
TOR» ,

M E M O R I A  B l S f l f i l P l l Y A

la  presen te  invención tie n e  por objeto un d is ­
p o sitiv o  h id ráu lico  q,ue acciona la  ro tac ió n  de un 

. instrQme ^ o  de labranza traocionado por un t r a c to r ,  
Este d isp o sitiv o  e s ta  destinado mas especialm ente 
para accionar la  ro tac ió n  de un instrum ento de l a ­
branza re v e rs ib le , por ejemplo un arado. Este d is ­
p o sitiv o  también puede u tiliz a rse ;¿a te am en te  para 
m odificar la  in c lin ac ió n  de un instrum ento de la -
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branza cu alqu iera , a rra s trad o  por un t r a c to r .

Es sabido que la  in c lin ac ió n  de un instrum ento 
por ejemplo de labranza, en re lac ió n  con su t r a c to r ,  
debe ser reg lada para que dicho instrum ento se en­
cuentre en posición v e r t ic a l  cuando el t ra o to r  no lo 
e s ta .  Esto puede suceder en caso de tra b a jo s  sobre 
un ribazo o co lin a ,du ran te  un trab a jo  ae labranza, 
en ouyo momento la s  ruedas de uno de lo s  costados 
del t r a o to r  están enganchadas en la  depresión del 
surco precedente ya trazado . A este  e fec to , e l t i ­
món de lo s  instrum entos de labranza e s ta  montado de 
forma t a l  que puede dar v u e lta s  sobre e l  t i r o  o a ta ­
la ja  y lo s  medios mecánicos están  p rev is to s  para r e ­
g la r l a  in c lin ac ió n  del instrum ento de labranza con 
respecto  a l t r a c to r .  Sin embargo lo s  medios mecáni­
cos ac tu a les  no son s a t is fa c to r io s .

En efee to , generalmente están  co n s titu id o s  por *
tr in q u e te s  re g la b le s  que toman rápidamente e l  juego 
en razón de lo s  esfuerzos soportados. Además e l r e ­
g la je  de e s to s  tr in q u e te s  es bastan te  delicado y 
obliga a l  operador a descender de l t r a c to r .

En cuanto a lo s  d isp o s itiv o s  mecánicos ac tu a­
le s  de vo lteo  para un instrum ento de labranza rever­
s ib le , por ejemplo un arado, no son enteramente sa­
t i s f a c to r io s ,  ya que, es to s  d isp o s itiv o s  mecánicos 
exigen por p a rte  de l operador, un esfuerzo, algunas 
veces muy im portante para desp lazar la  palanca que 
provoca e l  g iro  del instrum ento. Esto se comprende
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fácilm ente, pues estos instrum entos suelen se r muy 
pesados. Por o tra  p a rte , en re lac ió n  con e l trab a - 
3o efectuado, e l  conjunto no es ta  siempre en tuen 
estado de funcionamiento y dos te rren o s  d ife re n te s  
por ejemplo, dos p a rce las  de t i e r r a ,  pueden fren ar 
la  ro tación  de la s  p a rte s  m óviles d e l d isp o s itiv o .

A menudo lo s  d isp o s itiv o s  ac tu a le s  de volteo 
pueden asegurar l a  vu e lta  propiamente dicha, pero 
no permiten en cambio parar y mantener e l in s tru ­
mento en una posición interm edia, o bien re g la r  su 
in c lin ac ió n  con respecto  a l  t r a c to r ,  a l mismo tiem­
po que re a liz a n  e l v o lte o . El t i r o  debe comportar 
además lo s  medios para reg u la r la  in c lin a c ió n  del 
instrum ento y también e l  d isp o sitiv o  de revo lv er. 
Por tan to  s i lo s  d isp o s itiv o s  de vo lteo  no están 
concebidos para que puedan ser maniobrados por e l 
operador desde e l asien to  del t r a c to r ,  e l  operador 
e s tá  obligado a descender para reg u la r la  in c lin a ­
ción del instrum ento. Después conforme queda in d i­
cado precedentemente es te  re g la je  es delicado y 
lo s  tr in q u e te s  habitualm ente p re v is to s  toman juego 
como consecuencia de lo s  esfuerzos soportados. Por 
esto es por lo que la  presen te  invención tie n e  por 
objeto un d isp o sitiv o  h id ráu lico  que gobierna la  ro 
tac ió n  del ihstrum ento de labranza que efectúa c l­
arado y resuelve lo s  d iversos inconvenientes señala 
dos. Este d isp o s itiv o  tie n e  por objeto  gobernar, no 
solamente e l vo lteo  ae un instrum ento de a ra r  sino
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además perm ite reg u la r su in c lin ac ió n  con respecto 
a l  t r a c to r ,  ademes este  d isp o sitiv o  es ta  concebido 
para ser maniobrado sin  ningún esfuerzo y, sin  ne­
cesidad de que e l operador se desplace del asien to  
de l t r a c to r .

El d isp o sitiv o  h id ráu lico  según e l  Invento 
comprende:

De una p a r te , un c il in d ro , d ispuesto en e l  
a ta la je  del t r a c to r  y comporta dos o r i f ic io s  de 
admisión y de descarga para e l  f lu id o  h id ráu lico  
desde lo s  cuales parten  dos canalizac iones de una 
in s ta la c ió n  de flu id o  presionado. Por o tra  parte  
e x is te  un á rb o l, montado en forma ro ta t iv a  en es te  
c il in d ro , e l cual e s tá  destinado a so lid a riz a rse  
con e l instrum ento de a r a r .  Este árbo l lle v a  un 
tabiq.ua que se desplaza en e l in te r io r  del c i l in ­
dro en el espacio anu lar l ib r e  que circunda e l  á r ­
bo l, por la  acción de la presión  h id rá u lic a  que 
actúa a uno y o tro  lado de es te  tabique según e l 
re g la je  de l a  in s ta la c ió n  alim entadora de f lu id o .

lo s  o r i f ic io s  de admisio'n y de descarga están 
p re v is to s  a lo s  lados de un tab ique so lid a rio  de 
la  pared del c il in d ro  y se extiende a l  in te r io r  de 
es te  ultim o, siguiendo un plano a x ia l hasta  tomar 
oontaeto con e l á rbo l ro ta t iv o .

Con p re fe ren c ia  la s  dos canalizacione s ram ifi­
cadas sobre lo s  o r i f ic io s  de admisión y de descar­
ga del c ilin d ro  parten  de un g rifo  d is tr ib u id o r
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desde e l  cual se ram ifican dos conductores que en­
lazan ano con un depositó de flu ido  y o tro  con una 
bomba en comunicación con este  depósito .

Este g rifo  d is tr ib u id o r  perm ite ademas de un 
c ie r re  completo dos enlaces co n tra rio s : es d ec ir 
la  comunicación de la  bomba por una de la s  cana li­
zaciones que desembocan en e l  o ilín d ro  comunicando 
la  segunda conducción con e l depó sito .

Una forma ventajosa de re a liz a c ió n  de es te  d is ­
p o s itiv o , según e l  invento,, se describe a continua­
ción a simple t í tu lo  de ejemplo, haciendo re fe re n ­
c ia  a lo s  d ibujos anexos en lo s  cuales;

la  fig u ra  1, es una v is ta  en elevación de la  
p a rte  p o ste r io r un t r a c to r  que a r r a s t r a  un arado 
re v e rs ib le  por medio de un d isp o sitiv o  del tip o  pre­
v is to  en e l  invento .

La fig u ra  2, es una v is ta  en co rte  a x ia l del 
d isp o s itiv o  q.ue gobierna la  rótacio^n según e l  inven­
to .

La fig u ra  3, es una v is ta  l a t e r a l  de este  d is ­
p o sitiv o  can sección por e l e je  I I I - I I I  de la  figu­
ra  2.

Las fig u ras  4 y 5 son dos v i s ta s  en c o rte , co­
rrespo nd ien tes a la  f ig u ra  3 y muestran dos posi­
ciones angulares de l tabique móvil de l á rbo l ro ta -<*

t iv o .
La fig u ra  6 es una v is ta  en co rte  tra n sv e rsa l

del d is tr ib u id o r  que gobierna e l  d isp o s it iv o .
#
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La f ig u ra  7 es una v is ta  en co rte  de es te  d is ­
tr ib u id o r  según la  lín e a  VIX-TII de l a  f ig u ra  6.

La f ig u ra  1 represen ta  la  p a rte  p o s te r io r  de 
un t r a c to r  ag ríco la  -1 - que a r ra s t re  un arado re ­
v e rs ib le  -8-* El timón -40- de este  arado es ta  
montado sobre un d isp o sitiv o  de vo lteo  -5 - de con­
formidad con la  invención y cuyo c á r te r  e s ta  mon­
tado sobre dicho a ta la je  «denominado por t r e s  pun­
to s  de suspensión".

Este a ta la je  q.ue puede ser de un tip o  d ife ­
re n te , comporta en primer lugar dos b ie la s  in fe ­
r io re s  -4 - mantenidas en posición por lo s  susten­
tado res  -6 - que le  unen a dos b ie la s  -7 - goberna­
das por un sistem a de elevación apropiado, un s is ­
tema h id ráu lico  por ejemplo, E l e a r te r  de l dispo­
s it iv o  -5 - lle v a  dos muñones o goznes la te r a le s  
-39- y -39a- montados en forma ro ta t iv a  sobre am­
bas b ie la s  in fe r io re s  -4 - ,

El a ta la je  comporta igualmente una b ie la  su­
p e rio r -9 - a r tic u la d a  en -14- sobre e l  t r a c to r  y 
sobre e l extremo opuesto están  d ispu esto s pivotan- 
do dos p a ta s  v e r t ic a le s  -8 -  llevadas por e l cár­
t e r  del d isp o sitiv o  - 5 - ,  Dichas pa tas  -8 - compor­
tan dos perforaciones -38- y ?38a- por la s  que 
pasa un eje -11- llevado por la  b ie la  superior 
-9 - de l a ta l a j e .

11 d isp o sitiv o  h id ráu lico  de ro tac ión  -5 - es­
ta  esencialm ente co n stitu id o  por un c ilin d ro  -27-
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obturado en sus dos extremos por lo s  catadores -28- 
y -89- a travesadas a su vea por un árbo l -30- cu­
yo extremo -31- comporta un d isp o sitiv o  de reg la je  
que se describe mas ad e lan te . Sobre e l  extremo 
opuestos del á rb o l -30- e s tá  f ija d o  e l e je  o e l  á r ­
bol -40- de l arado -2 - ,

El á rb o l -30- puede l le v a r  dos p lacas  -32- y 
-33- (fig u ra  3J en tre  l a s  cuales se encuentra s i ­
tuada una ju n ta  -34- que asegura la  estanqueidad 
d e l c ilin d ro  -27- por una p a rte  y por o tra  p á rte lo s  
cebadores -2 8-29 -. De esta  forma la  agrupación de 
la s  p lacas -32- y -33- y de la  jun ta  -34- forman 
una pared mávil so lid a r ia  del á rb o l -30- que e s ta  
montado en forma r o ta t iv a ,  sobre e l  c ilin d ro  -27-; 
es ta  pared mávil puede desp lazarse en e l  espacio 
l ib r e  que circunda a l  á rbo l -3 0 - .

l a  pared superior de l c ilin d ro  es ta  d iv id id a  
por una pared f i j a  -35- llevando una jun ta  -35a- 
que f lo ta  sobre e l  eje -3 0 - . Este tabique f i jo  de­
term ina con e l tabique mávil dos oamaras -Q-y-D- 
en e l in te r io r  de l c i l in d ro .

De un lado y de otro de 3a pared f i j a  -35- e l 
c ilin d ro  presen ta dos o r i f ic io s  -36a- y -37a- para 
la  admisión y descarga de l c ilin d ro  h id ráu lico ,so ­
bre estos o r i f ic io s  están ram ificadas dos conduc­
ciones -36- y -37- que parten  de un g rifo  d i s t r i ­
buidor -lffir del que parten dos conductos -12- y 
-13- uno para un alim entador de flu ido a presión
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por ejemplo la  'bomba -1 5 -, y o tro  q.ue enlaza con 
un deposito de flu id o ; esta  bomba y este  deposito 
forman p a rte  de la  insta lac io 'n  h id ráu lica  p rev is­
ta  sobre e l t r a c to r .

El g r ifo  d is tr ib u id o r  e s ta  montado sobre un 
punto de f á c i l  acceso para e l operador por ejemplo 
sobre e l a s ien to  -13- del t r a c to r .  Este g rifo  es­
ta  concebido de manera que pueda p e rm itir  aparte  
del c ie r re  completo, dos enlaces d ife re n te s , ¿. es­
te  efecto  comporta una lla v e  -17- p ro v is ta  de cua­
tro  canales -18-19-30- y - t i - .  E stas dos ultim as 
están d isp u estas  sn ángulo re c to , a l  canal -31- 
desembocando e l  canal -3 0 - , lo s  canales -30- y 
-31- permiten e l enlace de canalizac iones diame­
tralm ente opuestas, lo s  canales -18- y -19- están
concebidos para p e rm itir  e l enlace de canalizac io ­
nes vec inas.

Asimismo es te  d is tr ib u id o r  p resen ta  dos posi­
ciones á t i l e s :  l a  prim era, representada:efi la ;f ig u  
ra  6, asegura simultáneamente e l enlace de la  bom­
ba -15- con e l  conducto -36- y e l  eanal -18- y el 
enlace de l deposito por l a  conduocion -37- con e l 
eanal -1 7 -, En la  segunda posic ión , representada 
en la  fig u ra  7 y obtenida mediante un g iro  de 45G 
de la  lla v e  a p a r t i r  de la  precedente posicfion, 
e l  d is tr ib u id o r  asegura contrariam ente e l enlace 
de la  boiiba -15- por la  conducción -37- con e l 
canal -30- y de o tra  p a rte  la  conexión o enlace
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del deposito  con la  canalizac ión  -36- por e l oanal
-21- ,

En lo s  dos casos é l '.f lu id o  presionado penetra 
en la s  oamaras co rrespo nd í® tes -C- o -D- del c i­
lin d ro  actuando sobre la  pared móvil -32- y -33- 
para empujarla y hacer a s i  dar v u e lta s  a l  árbo l 
-3 0 - , e l flu ido  de l a  cámara opuesta es evacuado 
éntonces hacia e l  d ep ó sito . En el primer caso e l 
árbo l -30- g ira  en e l sen tido  de la  fle c h a  - l i ­
baste  que e l flu id o  presionado lle g a  por l a  con­
ducción -36- a l a  cámara -CET- y e l  flu id o  de la  
cámara -D- puede evacuar en e l depósito por la  ca­
na lizac ión  -3 7 -,

En e l  segundo caso e l  árbo l -30- g ira  a l  con­
t r a r io  en e l  sentido de la  flecha -F 2-. Cuando se 
alcanza la  posición angular deseada, es su fic ien te  
con c e rra r  e l  g r ifo  d is tr ib u id o r  -10- para b lo­
quear e l árbo l -30- en e s ta  p o sic ió n . Efectivamen­
te  e l c ie r re  del g r ifo  d is tr ib u id o r  interrumpe la  
alim entación y l a  evacuación de flu id o  de manera 
qp.e l a  posición  angular alcanzada se mantiene por 
e q u ilib r io  de la s  presiones de un lado y otro  que 
actúan sobre ambos lados d e la  pared m oríl -3 2 -, 
-3 3 - ,

la s  f ig u ra s  4 y 5 represen tan  la s  dos posicio­
nes extremas p o sib le s  de a lcanzar por e l árbo l 
-30- y de su pared móvil -32- y -3 3 - , El paso de 
una a o tra  de e s ta s  oposiciones corresponde a un
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vo lteo  completo del arado - 2 - ,  Para efectuar este  
ro l te o ,  a fin  ae in v e r t i r  la s  r e ja s  del amfio4¡L f i ­
n a l del surco, es su f ic ie n te  con maniobrar e l g r i ­
fo d is tr ib u id o r  -10- para poner la  bomba de flu id o  
presionado en comunicación con una y o tra  can a li­
zación -36- y -37- siguiendo el sentido de la  ro ­
tac ión  n e cesa ria . Evidentemente e s ta  maniobra se 
efec túa  s in  ningún esfuerzo, y e l operador «jueda 
sentado sobre e l  asien to  d€ L trac to r. Conviene ha­
cer no tar que e l operador puede parar la  ro tación  
del á rbo l -30- dejándole en una posición  interm e­
d ia ,  Entonces es posib le  re g u la r la  in c lin ac ió n  del 
arado con e l mismo d isp o s it iv o , l a t e  re g la je  puede 
e fec tu arse  por e l  operador quedando en su posición 
sentada volviéndose simplemente para v e r i f ic a r  si 
e l  re g la je  de in c lin ac ió n  es co rrec to .

El d isp o sitiv o  h id rau lio o  según e l invento 
perm ite suprim ir lo s  medios mecánicos habitualmen­
te  p re v is to s  para e l re g la je  de in c lin ac ió n  del 
arado. El d isp o sitiv o  según e l invento puede ser 
u t i liz a d o  oamo medio de re g la je  pa ra la  in c linac ión  
de un instrum ento de a ra r  no re v e rs ib le , no ten ien ­
do necesidad de v o lv e rlo . Guando se ha regulado la  
in c lin a c ió n , e l instrum ento de a ra r  e s ta  p e rfe c ta ­
mente mantenido en la  posición correspondiente y 
ningún juego pe lig roso  puede p ro d u c irse ,

la  p o sib ilid ad  de para r la  ro tación  ae l a'rbol 
-30- en cualqu ier posición angular, permite a l  ope-
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rador s i tu a r  y mantener e l  arado en una posición 
media en tre  la s  dos posiciones extrem as. la s  re ­
ía s  de lo s  dos lados se encuentra entonces eleva­
das en la  h o rizo n ta l de un lado y de otro del t i ­
món. Esta posición  e s ta  indicada particularm ente 
para e l desplazam iento d e l t r a c to r  y arado sobre 
o a rra ta ra s , caminos, an tes  o después de la  lab o r. 
En efecto  l a s  r e ía s  de lo s  dos lados se eq u ilib ran  
entonces y no es necesario e levar e l  timón del ara­
do con respecto  a l  suelo .

El timón -40- del arado puede e s ta r  f ija d o  de 
cualqu ier forma apropiada sobre e l árbol ro ta tiv o  
-30- del d isp o s it iv o . En e l  ejemplo de rea lizac ió n  
representado en la  fig u ra  2 e l  juego delan tero  o 
timón -40- del arado e s tá  montado en forma r o t a t i ­
va sobre un manguito -29a- so lid a rio  de la  tapaf /-2 9 - . Por o tra  p a rte  presen ta  un te tó n  -41- de 
seooión po ligonal que penetra  en una cavidad so­
bre e l eje -30- que acciona lo s  dos órganos s o l i ­
dario s en sentido de ro ta c ió n . Este e je  delantero  
presen ta  igualmente una garganta -42- destinada 
a r e a ib i r  un órgano de re ten c ió n  por ejemplo un 
t 0pe -44- formado por e l  extremo de una palanca 
-43- a r tic u la d a  sobre e l eje -4 3 a -. E l tope -44- 
es mantenido en la  garganta -42- que g rac ia s  a la  
acción de un re so r te  -45- que actúa sobre e l  otro 
brazo de la  palanca -4 3 -, este  sistem a fte engan- 
ohe efectúa la  ÍUneión de un d isp o sitiv o  de segu-

m
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r id a d , En efec to  cuando e l ú t i l  a r r a s t r a  (por ejem­
plo e l arado de la  fig u ra  1») encuentra un obstácu­
lo que d i f ic u l ta  obstensiblem ente e l  esfuerao de t r a c ­
ción, e l tope -44- se escapa en e l sentido de la  ffeoha 
-0 - y la  palanca -43- comprime entonces a l  mu elle.C uan­
do se desea desenganchar e l  arado, e l desenganche del 
tope -44- puede obtenerse por ro tac ió n  de un to rn ique­
te  de maniobra “46-, montado en la  palanca -43- que 
rosca en e l te tó n  -47- so lid a rio  del manguito -29a-,

El d isp o sitiv o  de ro tac ió n  según e l  invento , pue­
de eventualmente e s ta r  montado fijam ente sobre e l ex­
tremo a n te r io r  del timón de un arado o de cualqu ier 
o tro  instrum ento de a ra r ,  de l que forma p a rte  in teg ran ­
te  de se r p re c iso . Evidentemente e l invento se ex tien­
de a t a l e s  instrum entos de a ra r  que puedan c o n s ti tu ir  
objeto p a r t ic u la r  de la  p resen te  invención.

El d isp o sitiv o  de ro tac ió n  según e l  invento puede 
igualmente formar p arte  in teg ran te  de un a ta la je  para 
la  f i ja c ió n  de un instrum ento de a ra r d e trá s  de un 
t r a c to r .  Estos a ta la je s  están p ro v is to s  cada uno de un 
d isp o sitiv o  h id ráu lico  de ro tac ió n  que evjñlentemente 
constituyen  otro  objeto p a r t ic u la r  de la  presen te in ­
vención.

Naturalmente la  ap licac ió n  del d isp o sitiv o  de 
ro tac ión  según e l invento no e s tá  lim itado  a lo s  
a ta la je s  denominados por « tre s  puntos de suspensio'n»; 
es te  d isp o sitiv o  puede igualmente e s ta r  montado en 
combinación con cualqu ier otro tip o  de a te la je  y fá ­
cilm ente con lo s  d isp o sitiv o  denominados por »dos 
puntos».

D escrita  convenientemente la  na tu ra leza  del ac­
tu a l  modelo de u ti l id a d  como asimismo la  forma 
de l le v a r lo  a la  p rá c tic a  se hade constar a lo s
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efecto s oportunos que e l ac tu a l modelo no queda 
lim itado exactamente a lo s  d e ta l le s  que aqui que­
dan expuestos tiendo evidente que durante su rea­
liz ac ió n  podran in tro d u c irse  tod as a m e lla s  modi­
ficac io n es  de d e ta lle  que la s  c ircu n stan c ias  y 
la  p rá c tic a  pudieran acon sejar, siempre y cuando 
que con la s  v a rian te s  que se in troducán , no se 
cambie, a l te r e  o modifique l a  esencialidad del ob­
je to  d e sc r i to ,

I  0 T A

3e declaran como de novedad y propiedad en 
España, e l contenido de la s  s ig u ien te s :

E E I T I S B I C A S I O S E S  
1®,- D ispositivo  h id ráu lico  que acciona la  ro ­

t a d  án de un instrum ento de labranza traceionado 
por un t r a c to r ,  que comprende* un c ilin d ro  monta­
do sobre el: a ta la je  de un tr a c to r  cuyo c ilin d ro  
e s tá  p rov isto  de dos o r i f i c io s ,  para l a  admisión 
y descarga del flu id o  h id rá u lic o , desde lo s  cua­
le s  se ram ifican  dos canalizac iones de una in s ta ­
lación  de flu id o  a presión^, cuyo c ilin d ro  a lo ja  
un á rbo l montado en forma g ir a to r ia  que e s tá  des­
tinado a so lid a r iz a rse  oon e l instrum ento de a ra r , 
comportanto es te  árbol un tabique que puede des­
p lazarse  en el in te r io r  d e l c ilin d ro  en e l  espa­
cio anular que cirounda e l  á rb o l, a rra strán d o le  
en su ro tac ió n  por efecto  de la  presión h id rá u li­
ca, que actúa por ambos lados de e s ta  pared, de
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eonformidad con e l re g la je  de la  in s ta la c ió n  a l i ­
mentad ora de f lu id o ,

» '
2# .-  D ispo§itivo h id ráu lico  que acciona la  ro ­

tac ión  de un instrum ento de labranza traccionado 
por un t r a c to r ,  ca rac te rizado  porque los dos o r i ­
f ic io s  de admisión y descarga a que se r e f ie r e  la  
re iv in d icac ió n  I a , están  d ispuesto s a cada lado 
de un tab ique f i j o  so lid a rio  de la  pared in te r io r  
del c il in d ro , cuyo tabique se extiende en e l in ­
t e r io r  del c ilin d ro  tomando contacto con e l árbol 
ro ta t iv o .

3».- D ispositivo  h id ráu lico  que acciona 1® ro­
tac ió n  de un instrum ento de labranza tracoionsdo 
por un treefeér, según la s  re iv in d icac io n es  I a y 2a 
carac terizado  porque la s  dos conducciones de los 
o r i f ic io s  de admisión y descarga del c i l in d ro , 
parten  de un g rifo  d is tr ib u id o r  enlazado con dos 
conducciones, una ®ue p a rte  de un depósito de 
flu ido  y o tra  de una bomba comunicada con este  
depósito , cuyo d is tr ib u id o r  perm ite, además de un 
c ie r re  herm ético, dos enlaces co n tra rio s  a l  comu* 
n ica r la  bomba con una o o tra  conducción, suminis­
trando flu id o  a l c ilin d ro  por e l  segundo conducto 
que comunica con el d ep ó sito ,

4a .-  D ispositivo h id ráu lico  que acciona la  
ro tac ió n  da un instrum ento de labranza tracc ion a- 
d® por un t r a e to r ,  según cualqu iera de la s  re iv in ­
d icaciones precedentes, ca rac te rizado  porque la
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pared e x te r io r  de l c ilin d ro  e s ta  p ro v is ta  en un 
lado de dos pa tas  para e l enganche del d is p o s i t i ­
vo sobre la  M ela  elevadora d e l a te la je  p rev is to  
en e l tradEtor y por e l  o tro  lado posee unos goznes 
para e l  montaje del d isp o sitiv o  sobre le s  b ie la s  
in fe r io re s  a r tic u la d a s  del a t a l a j e .

5a . -  D ispositivo  h id ráu lico  que acoiona 1© ro ­
tac ión  de un ifastrumento de labranza traecionado 
por un t r a c to r ,  carac terizado  porque e l instrumen­
to  de a ra r  comporta en su extremo un d isp o sitiv o  
según cualqu iera de la s  re iv in d icac io n es  preceden­
t e s ,  cuyo árbo l ro ta tiv o  se encuentra unido a d i­
cho a ta la je  por e l  extremo d e la n te ro .

6a . -  D ispositivo  h id ratílioo  que acciona la  ro­
tac ió n  de un instrum ento de labranza traecionado 
por un t r a c to r ,  en el cual e l a ta la je  dispuesto 
en la  p a rte  p o s te r io r  del t r a c to r  comporta un d is ­
p o sitiv o  de l tip o  p rev is to  en cualqu iera de la s  
re iv in d io ac io n es  I a a 5a .

7®.- "DISPOSITIVO HIDRAUIICO £ÜE ACCIONA IA 
ROTACION DE ÜN INSTRUMENTO DE XABRANZA TRACCIONA- 
DO POR UN TRACTOR".

Todo e llo  oonforme se describe y re iv in d ica  en 
la  memoria que antecede, que consta de '«iUINCE ho­
ja s  e s c r i ta s  a maquina por una sola de sus caras 
y d ibu jos que l a  i lu s t r a n .

Madrid, 31 de Ju lio  de 1.957
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