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por t *SloiKtactor perla ccionado^

a membra do;
Don m ia  ORTSGR GA3CIA. de na olona Hdad eapa .̂

dom ldliadc am :
MADRID, ca lle  Claudio o ce llo , 80 ,

E1 oblato  do Io  preaaate so lio itu d  de Modale do Uti4 
lid a d  ae v ed e re  a  on conta c to r p erie  cdonado, cuyas caracte-^ 
m iatioaa do movodad Io eoniioraìo la  eualidad de ap o rta r a la  
DanciAm a q^e ao deatdmo^ la a  atgolem tea v en ta laa :

^ a.-ilos a léa icea  sistem a a da contactos deslizan^



te a  ae sustituyen por parea de cantaotos de bot&t, evitando-, 
sa arcos y  produoci&t de ro turas y perfora oi ornea.

b.-¡Egtá coustltuido a baae de apilam iento de aerlea 
de elementos típ ico s iguales diferenciados en dos clases; ela- 

1& mantos da oontacto y eleaantos de enclave de maüiobra.
c+¿Can manda centralizado ae actda sobre la  serie  

do elementos de que ae tra te , mediante ojea concdntrioos, de 
loa que el. de mando d irecto  ea de sección poügonal.

d.-La apertura o c ie rre  de in ta c to s  puede detenni- 
Id  narse de manara enaota mediante piezas c ilin d ricas de ndcleo 

Hueco poligonal, eu oorrespondencia con e l  eje  de mando, laa  
cuales piezas llevan unas muescaa a rile s  en laa  que son sus-i 
oeptiblea de en tra r la s  p o la in as  o ru le ta  a de mando de laa  
palancas de apertura o  c ie rre  de contacto, siendo la  posición 

dd y  colocación de é s ta s  ranuras laa  que provocan dichas) aper­
tu ras o o ie rre s .

e^Con le  combinación de e jes concéntricos y piezas 
de seleccij&n de contécto^ puede e stablecerse toda clase de 
sistem as de contacto^ ta le s  como inversores pera motores de 

Bd dSM velocidadeaj arrancadores inversores y cualesquiera o tro  
aea en sistemas tr ifá s ic o s , monofásicos y po lifásicos en g&* 
na ral* pues baste con montar e l  ñámete de elementos de oon- 
tacte^que sea menester en cada caso funcionen con se le  o tiv i- 
dad mandada por la s  piezas c ilin d ricas cuyo mimar o y fonna 

30 so preestablecen.
d t í tu lo  de ejemplo se ha representado en la figura 

1 un cantautor de cus tro  contactos do mandos por un acciono- 
dor y  de tre s  por e l  otro# habiéndose prescindido de la  in ­
terconexión por se r é s ta  variable dependiente de la  clase de 

3d aplicación. Asimismo* se representan todos lo s  contactos ce-:
-  B -



4e

46?

6&

-  60957 ! 1 2

Meados pues su posición también depende de cade case.
^  la  f i l t r a  R. se representa oca p ieza  de canteo-: 

to a  v is ta  po r debajo#
En da figura 3 ae aprecia un c ilin d ro  se le c to r, y 
9̂* la  figu ra  4 se ve ana /p ieza de enclave v is ta  

p e r d ^ a jo #
Caae puede apreciarse e l  con tactor c m sis te en a l

apilamlento de piezas de contacto (I) unidas por espárragos 
roscad#* y tuercas# en com binad^ con piezas de encía ve(2) 
constituyendo dos se rie s , mandada cada se rie , por un e je  
exagonal, en este caso# cuyo primer tramo es hueco para per­
m itir  e l  paso de la  espiga de mando/del trame exagonal ce- 
roe ̂ pendíante a la  segunda seria  , accionándose cada e je  por
une de lo s  mandos (3} o (4} con referencias de situación in ­
se rta s  en la  plancha (6} I

Ceda eleaornto da contactos (!} , veaae figura 
constate en una placa base a islan te  (6) en la  que van cua­
tro  piezas m etálicas constituyendo dos pares, de los que ca­
da uno forma un d isp o sitiv o  de oomtaoto poseyendo unas p ie ­
zas f i ja s  (7} sobro lo s que basculan o tra s  móviles (8} J so­
lic ita d a s  hacia dentro por resortes^ y apoyadas mediante 
la s  ru le tas f #  sobre los cilindros (10}, vease figura 
siendo susceptible s de encajar en ranuras ax iles de estos 
c ilin d ros, siendo esta  la  posición en que se le s  representa 
y entonces lo s contactos ÍU} permanecen cerrados sobre sus 
oorraapondientea de la s  o tras piezas f i ja s  (12} ,  viéndose 
que un elementa* emduoter fl3} asegura la  conductibilidad 
del circuito# Las to m illo s  (14} p ersltm  una buena cone­
xión de entrada o sa lid a .

66 Estos elementos son todos igu a les, variando solo
-i
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en la  situación da la s  muescas da la s  c ilin d ros (10! cuyo 
nácleo hueco os exaganel en corre spondencia con la jicama de 
e je . El apilamiento se  f ija  a travos de lo s  o r ific ia s  (15!
por medio de eepigas y toercas.

la s  p iazas de enclava son, vease figura d, plan­
chas (16) en la s  que se mantao la s  païennes portarrodillos 
(17! so lic itad as por e l  cesorte (16! en combinacidn con un
sector dentados con dientes angulares de p e r fil recto o cur­
vo? (16! con urna prolongadla pare ^oa choque eventualmente 
con lo s  topes de recorrido (80), mandado todo e llo  gracias 
a la  sección poügomal tanto dál e je  come do le  p ietà .

Dg este  modo se establecen lo s  sistem as de contaos 
to s  se desee sin  mds que variar, o simplemente selecoio-
nar, lo s  elemantoa de contacta  la  sección d el e je , la  posi­
ción de la s  ranuras de la s  piezas c ilin d ricas de mando y le  
Interconexión antro la s  p iezas de contacto,

aou variables por lo  tanto, la  sección p o líg o n a  
del e je , e l  ndmero y forma de dientea de la pieza de encla­
ve^ la  posición de la s  canucas de la s  p iezas cilin d rica  a de 
manda do contactos, e l  ndmaro de p iezas de cada serie y e l  
inte roano xicnado.

Està modale es raalizable en cualesquiera formas 
y m ateriales ada ooados, siaedo susceptible de teda eia se 
de modiflcacumes de d otan e qpe'no alteren su fondamento.

—  K 6 T d —
Los pontes de in v e n d u  propia y  nneva qpe sa pré­

sent an para que se an objeto de e ste  R^delo de W illd a d , en 

E9paRa+ por vein te  aRoe  ̂ son le s  a lg u ien tes:

la  .—Conta c to r  perfeccionado, caraoterizado porque

constate en apilamiento^ p or medio de esp iges y  tueroas^

'se  ̂ ^
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de garlea de elementos típ ico s igaalea diferenciados en dea

100

o leses, elementos portacontaotos y  elementos de enclave y' ' ' ¡aelecclón# mandados por medio de m i,eje de sección poligonal 
y h ae^ en . en primer tramo para dar paso a la  espiga da maâ
do. del segando tramo# da seoción asimismo poligonal, ¡asoman-
do ana extremos por a l mismo lado donde se acoplen a manataa 
da accionamiento eon Indicadoras de postdán re fe renda dos 
con otros Indicadores d i apuestos en nna placa term inal.

2c,-contactor perfeccionado^ caracterizado porque 
10Ó la s  pionas portacontaotos que se citan  en la  relvindlcacldn  

"* anterior, ccmsisten en placas base a isla n tes, apila bles# en 
la s  que van cuatro p iezas m etálicas constituyendo dos pares, 
de lo s  que cada uno forma un d isp o sitiv o  de cantaetos, pose­
yendo cuas p iezas f ija s  sobre la s  que basculan otras m%vi­

l la  les#  so lic ita d as haciaadentro por raaortas, y apoyadas ma-i 
diante ru letas sobre cilin d ros a x ile s  dotados de ranuras 
longitudinalea, penaanedei^to cerrMos lo s  contactos sobre¡ ' i 'sus correspondidttes de la  otra; pieza f ija  d el par, abrión-: 
dose aúsndo e l  d lin d ro central g ira ,

116# &***(&ntactcr perfeccionado, caracterizado; porque
la s  piezas da enclava y maniobra citadas en la  reivindica­
ción 10 son d iscos en 36s qpa sa montan doa palancas porta- 
rru letas so lic itad as entre a i por un resorte, apoyándose 
la s  ru letas sobra un sector dentado giratorio  de oscilación  

160 lim itada por medio de topes#
4c,-.Contactor perfeccionado, caracterizado porque 

la s  p iezas móviles centrales poseeen un vaciado de sección
poligonal en correspondencia oon la  d e l e je  de mando.

6*#- wnTAC^ HEHmKS03BAK&
SEbl y oom# aa ha descrito en la  memoria que ante-
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oeAe¡¡ representado en e l  plano que ce acompaHa, y paca lo s  
times qpe se han especificado.

Consta la  presente memoria descriptiva de s e is
i

hojas e scr ita s  a máquina por una so la  cara.
Madrid, 1$ de ju lio  de 1957.
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