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Este jnvento se refiere a ciertos medios de 

manejo o manutención de órganos móviies secciona- 

bies, que poseen una parte a! menos suscepti$!e de 

permaneceer en contacto con otra parte de otro ór- 

5 gano fijo, estando dichas partes en contoztoj más 

o menos apretadas una por otra.

Este invento se refiere, especiaimente aunque 

no de modo exciusivo , a! caso en que tor órganos 

susceptibies de acopiarse, que se consideran; son 

tO eiementos móviies de cuadros eióctricos hiindados 

constituidos, cada uno de ettos, por !o menos por 

dos eiementos susceptibies de acopiarse entré si.

Estos cuadros eiectricos, son conocidos en esen 

cía. En atgunos de eiios ei secci nemiento entre ios 

t5 eiementos susceptibies de acopiarse, se reai iza en 

ei sentido vértice! por io menos es conocido e! ha­

cer des!izar debajo de uno de estos eiementos, i te­

mado "móvii" un carrito que !o ievanta iigerámente 

y permite transportario.

20 En otros cuadros eiectricos dei tipo en cues­

tión, ei seccionamiento o división es horizonte!,co­

mo por ejempto, en ios cuadros descritos en i a Paten 

te francesa so!¡citada ei i9 de Septiembre de i 949, 

por la Sociedad "Ateiiers de Constructions Eiectri- 

25 ques de Deiie" pare "Perfeccionamientos reiattivos a 

ioa cuadros de distribución, de eiementos yuxtapues­

tos"; Ei eiemento móvii dei cuadro descrito en esta 

úitima patente, está previsto de rodiiios de rodadu­

ra, y de empuñaduras para ia sujeción y guía. Sin 

30 embargo, es preciso un esfuerzo inicia! reiafivamen-
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fe itnportante para Nevar a cabo et seccionamiento,

tanto a causa de te masa de tnercia det etemeBto
¡

moví! corno debido a !e presión mutua de tos ¡órganos 

de conexión que unen et etemento movN a otr¡o ete— 

mentó supuesto fijo.

Este invento tiene especiatmente por objeto, 

et disponer de medios de manejo de tos órganos mó­

viles susceptibtes de acopiarse, especialmente en 

tos cuadros etéctrfcos compuestos y b!indadas, me­

dios que respondan mejor que hasta ahora a distin­

tos deseos y exigencias de ta práctica, espqcialmen- 

te en to que se refiere a ta sencíttez de sd construcel 

ción, así como a ta facitidad y a toeficacio de! ma­

nejo que permiten.

En esencia estos medios están constituidos por 

une petanco que comprende un brazo ariicute^o; es+e 

pe!anca por une parte, y en e! momento det acorta­

miento o desacoptamiento de tos etementos, Coopera 

con dos puntos de apoyo o de sujeción uno dq tos cue­

tes está sostenido por uno de tos etementos, y et

otro está fijo con respecto et otro etementq, y du-
¡

rante tos desplazamientos det primero de estos ete­

mentos, coopera con dos puntos de fijación ó de aco­

plamiento sostenidos por éste.

Además de este disposición principa!, éste in­

vento comprende otras disposiciones que se útttizan 

con preferencia a! mismo tiempo, y que se desprenden 

de ta descripción siguiente.

Esta descripción, dado sobre todo a tftuto de 

indicación y de ningún modo [imitativa, hac$ r&y
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ferencie a] dibujo adjunto, en e! que

Les figs. 1 y 2 son esquemas que representen 

un modo de construcción de ios medios de manejo de 

acuerdo con este invento, respectivamente, puando 

ios eiementos susceptibles de acopiarse estqn reu­

nidos y cuando están separados;

Lo fíg. 3 es un esquema enáiogo que representa 

e! mismo modo o tipo de construcción de ios medios 

de manejo, durante ios desplazamientos autónomos 

de uno de ios eiementos susceptibies de acopiarse;

Las figs. 4 y 5, son vistes de detaiie.

De acuerdo con ei ejempio representado en es­

tes figuras, et invento se apiica ai ceso dé un cue 

dro eióctrico acorazado, compuesto de dos eiemen­

tos susceptibies de acopiarse; uno de eiios, e! (1) 

se supone fijo mientras que ei otro, ei (2),: es mó- 

vi! y está montado sobre rodiiios de rodamiento (3) 

que sjrven para su apoyo sobre ei sueio o una base. 

Los aparatos eiáctricos contenidos en cade uno de 

ios elementos fijo y móvii, no se han representado; 

sabido es que, corrientemente , ei eiementofijo 

contiene un juego de barras de Negada y un juet;o 

de barres de sai i da, mientras que ei eiemento mo­

ví! iteve ios aparatos de interrupción y de corte 

que conectan estos dos juegos de barras, por! media­

ción de órganos de conexión o iergueros (4).

De acuerdo con este tipo de construcción dei 

invento, i os medios de manejo dei ei emento móvif 

están constituidos por una paianca (9) que iieve 

un brazo (11) montado articuiado en (tO). Ed (8) se
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esiobtece un punto de apoyo o de acopiamiento, pa­

re un extremo de esta pe! anca, en postetón fija 

(pero eventuetmente regutab!e) con respecto a! ete- 

mento fijo (1). Por otra parte en (5, ó, 7) se dis- 

5 ponen tres puntos de apoyo, de fijación o de engan­

che, en ta pared de! e!emento (2) opuesta a t a  pa­

red de donde sóbrese!en tos !ergueros (4).

Uno de estos puntos (5) permite e! apoyo o e! 

enganche provisiona! de! extremo ttbre de! brazo (11), 

tO cuando e! extremo inferior de !a pe!anco (9) se ha!!a 

cotocado en (8). Los otros dos puntos (6 y 7), reci­

ben respectivamente tos mismos extremos de! brazo (11) 

y de !e patanes (9), en otras condiciones de servicio 

de esta última*

!5 Los puntos de apoyo o de enganche citadjos, pue­

den estar cónéttfáfdea de distintos modos, en fun­

ción, desde luego, de como se prevén tos medios co­

rrespondientes a tos extremos de ta patence ¡(9) y 

de! brazo (11).

20 De acuerdo con e! tipo de construcción ¡repre­

sentado, dichos puntos de apoyo o enganche estén 

constituidos por barretas satientes que se ajustan 

en atojamientos dispuestos para tat fin en tas pie­

zas (9) y (11).

25 Según un modo de construcción ventajoso, repre­

sentado en tes figs. 4 y 5, este otojamiento se dis­

pone en et extremo de ta palanca (9), en formo de 

dobte bayoneta (!3), mientras que en et extremo de! 

brazo (11) esté constituido por una escotadu}ra !a- 

30 tere! (!4).
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acuer-Así dispuestos ios medios de manejo, de 

do con un modo de construcción dei invento, su em- 

pteo es ei siguiente: i

Para desacopiar ios eiementos fijo y móyil (1 y 

2), supuestos unidos o en posición de servicio, so 

coi ocan ios órganos (9 y 11) combinados ó ajustados 

con ios puntos (5 y 8), como se represente e^ ia fi­

guro 1. Un esfuerzo ejercido en et sentido ( 2 )  ha­

cia et extremo iibre de ia potence (9), dé lugar a! 

desecopiemiento o separación de ios eiementos (1 y 2); 

el esfuerzo de separación se muitipiica en función 

de ios brazos de paionca realizados, o sea en fun­

ción de i a rotación entre !e tongitud utiiizado en 

ie paienca (9), y ta distancia que separa tod puntos 

(8 y iO).

Con preferencia, ei brazo (11) tiene, dpsde iue- 

go, una longitud ta! que en ei curso de te operación 

de separación de ios eiementos (i y 2), ia paiqnco 

(9) se despieza pasando por la posición vertícai, míen 

tras que su eje de pivotemiento (iQ) se haiip coto— 

codo a una distancia dei punto (8) suficiente pare que 

te separación se rea! ice mucho entes de que ¡ie palan­

ca (9) se encuentre en ia posición tumbada u horizon­

te! de i a f iguro 2.

La figura 2 represento ia posición extreme, opues 

ta a iaindicada en ia figure 1, que puede ocppar ia 

peiance (9) ai fine! de une maniobra de separación, 

o et principio de une maniobra de acopiamiento* Sin 

embargo, debe tenerse presente que en ¡a póaptice, 

estos maniobres pueden reo!izarse sin que ia peionco
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(9) se cotoque en te posición extreme de te f!g*

Les formes y tes dimensiones, por une parte 

de tos aiojamientos tetes como (15 y )4) y, por otra, 

de tos extremos de tos órganos (9 y 11), Se ¡disponen 

5 desde tuego de modo que permiten tas rotee!opes de­

seadas de estas parte cuando te pe! anca (9) ¡se des­

piezo de te posición de te fig. 1 a te representa­

da en ! a f i g. 2.

Lo fig* 3 representa et empteo de tos órganos 

tC (9-11) pare tos desptazamientos autónomos de! e!e- 

mento moví! (2), o sea cuando este etemento ¡(2) se 

he hecho independiente de! etemento (1).

En te! ceso, tos órganos (9-11) se fijajn, con 

una rigidez suficiente, a! etemento (2), por! !os pun­

ís tos u órganos (6 y 7); e! órgano (9) se cotdce o uno 

atture en te que resutta practico utilizarte como 

especie de timón que permite desptazar y guiar fa­

cí tmente dicho etemento (2),

Como consecuencia de to anterior, se obtienen 

20 medios de manejo de órganos móvites suscepttbies de

acopiarse, que ofrecen ventajas positivos yp indicadas 

en et curso de esta descripción.

Como se desprende de to anterior, este invento 

no se Limite en modo atguno a sus modos de épiieo- 

25 ctón o a tos de realización de sus distintos etemen- 

tos descritos con mayor deta!ie,aañtes o! contrario, 

comprende todas tas variantes de tos mismos y espe­

cialmente,

AQuettes de acuerdo con tas cuetes tas piezes 

30 que sirven de pat anca té!' como (9) y de brazo tai co-
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mo (11) no sean rectitfneas o tengan apéndices o 

reso!tos exteriores o contengan otros órganos mon­

tados articutados, ajustantes o móviles, en ¡una de 

eiios por !o,menos.

Aquestos en que e! e!emento móvít a maniobrar, 

tengo un numero de puntos de apoyo, de sujeción o 

de fijación, distinto de tres, siendo stn embargo 

este número de dos por !o menos.

Y aqueitas de acuerdo con tas cuates tos medios 

de apoyo o de enganche de tes piezas (9 y 11) seon 

distintos de tos indicados, por ejempto en e! ceso 

de que estos medios de apoyo o de enganche conten­

gan refutas o atezamientos en forme de S.

M 0 I A

Se reivindican como propios y nupvos pera que 

sean objeto de registro de un Modeio de Utiiidod, 

en España, por veinte años tos puntos siguientes:

t.- Patanca demmoputención de órganos tnjóvi tes 

seccionabtes, caracterizada por estar provista en 

un extremo de un sistema de apoyo o enganche a un 

punto fijo de! sue!o permitiendo e! giro de la pa­

tanes* '

2. - Patanca de manutención de órganos r^óvites

seccionabtes, según ta reivindicación 1, caracteri­

zada por itevar articutedo a etta un brazo provis­

to. en su extremo tibre de un gancho o ranura capaz 

de fijarse a una aso o simitor prevista en e! órga­

no móvil. ^

3. - Patanca de manutención de órganos móvites 

secctoqabtes, según tas reivindicaciones 1 y 2, ca—
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racterizada por haberse previsto en e! orgatio mo— 

vi! otras dos asas o puntos de sujeción sim!tares 

a Íes cuates se pueden enganchar tos extremós de 

ta patanca y de) brazo articutado de forma que di­

cha patenca quede horizonte! a une a!ture sobre e! 

sueto que permite et arrastre de! árgano mávit des­

pués de desconectado.

4.- PALANCA DE MANUTENCtON DE ORGANOS MOVILES 

SECCiONASLES.

Todo conforme se describe en te memoria que 

antecede, se itustra como ejemplo de ejecución en 

tos ptenos unidos a etta y se reivindica en su No­

to.

Esta memoria consta de nueve hojas footjadas 

y escritas o máquina por une soto cara y pianos que 

te acompañan.

Madrid, tS de Junio de (.957 

tS0DEL-SP3ECHER,S.A.

HHOYA
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