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& favon de Don JACINT@ AMAT LG?LZ, de nacionalidad

espaﬁola, regidente en Barcelona, Calle Muntener,
180, 59, 1e, por "MECANISNO PERFECCIOHADO PARA EL
ACCTONATIEJWO TE LIMPIAPARABRISAS"

| MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a un meca-

nismé‘perfeccionado para el accionamiento de 1impia~

parabrisas, que ee caracteriza por la extraordlnaria

| amp3itwd del movimiento angular, una semlclrounferen—

cla, nue pronorcicaa al limpiaparabrises, al que
obliga a barrer una zona, sen31blemente senielfptica,
de dimemszones revulables a voluntad y cuyo eJe

mayor aneda dlspuesto horizcntalmsnte, por lo que re-

sulta de manifiesta efaé;' ﬁad;para Bu. empleo sobre

parebrigas de gran amplitu& en los’ e ’azantiza la
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limpieza y oon51guiente visibilidad en una zona de acuel
contorno, evidenciando la practicndad y eficiencia
del mismo.

~ E1 indicado mecanismo consiste esencialmente
en un bravo portaescobills, de longitud apropiada,
el cual estd artlculado-convenientemente al brazo
motor al propio tiempo que queda montado, en for-
na desli&able a corredera, sobre un suplemento adecuado.

Tste queda articulade glratorlamente, por su

extremo interno, a2 une pleza apropiada, excénirica

respecté al eje de giro del brazo motor, cuya pieza

l

esgsusa§ptible de ser desplazada a voluntad sobre el

‘ sapqrteien que va asentada, gue eventualmente es el
_proplo del conjunto, dando lugar tal conjuncidn
 de movimientos a que la escobills barfa una zona de

l*f‘céﬁgcrhé aproximadamente semieliptico.

. Para la mejor comprensién de cuanto se
|

indica én la presente memoria descriotlva ge acoml=-

*a,,pgga-un dibujo en el que, tan solo a tftulo de eaem—

/’261715§_§1n, ae ‘representa un caso préctico de realizacidn

’devun macanismo de caracterfsticas iguales 2l del ob—

3ata a¢ la invencién.

En dicho dibujo le figura 1 muestra una

‘V”?iﬁta.engpeupectiva; la figura 2 una vista en planta

’3 "25£T‘7; $u®éri0ﬁ¥wy*1a'figura 3 una viSta en plantas en la

p@ﬂi@iéﬁ correspondiente a de\méxime desplazamiento

\&ngular hacia la derecha del 1implaparmbriaas, estan-~

do en las tres figuras la pieza qae sirve de punto de

giro al,sgplemento en_9931cién distinta.




: 58809

El aludido-mebanismo esth constituldo por
un brazo ~l-, portador;de la escobilla -2-, el cual
esté articuladb por intermedio de un tornillo -3 y
‘ arandel%_~4e gl brazo motor -5-, ELl brazo -l- ocstd
D montado;soﬁre un éuplemento -6-, provigto de un aco-
plamienfo ~7-,.sobre cho suplemento se desliza a
corredera por medio derlas ébrazaderas G que—act@an
.de guias. Dicho Suylemento gueda articulado por su
extremo: interno a una pieza -9=, gobre le que puew{
] ; N
" 10, de girar, y le cual va dispuesta sobre un sogporte
'%?;vff,_ﬂv[ . -l Qo pr@vm st0. de una gbertura -ll- en leo que puedef
! e despla azarse flaénd05e en la posicidn conveniente por
medio del tornillo -12- que inmoviliza el puente ,13-
diepues to sntre ambos bordes de la abertura -1l-. Ll
  15. ; uoporte —10~ esté QOllO&“lZ&QO al del. conaunto =14+
| en que va montado el eje de giro —15- del brazo motor
f—5~. usto brago =5=~y el svglemento ~6~ tisnen eycén~~‘
tricow sus reepectlvos ewes de giro.
~ El brazo motor--5- se compone de-dos euerpos,
. 20, uno- congtituido por ei propio segmento =5- y otro. el
segmenté -5- articulados por el eje —l6- y sujeto él‘
primero a la aceidn del resorte -17- que tiende a que
el brazo -l- asiénte sobre el parebrisas.
i Como se deduce de la descripcidén hecha y por

la obzervacidn del dibujo"el.accionamiente del Jim-

a4
L%}
-

pnapﬂrabriaas por medio del mecanismo objeto de la ine
venclén es el 81valente= se,gradua,.81 el lo aeonssjen
s clrcunstancias, le posicldn de la pieza -3- actuando

sobre sl tnrnlllo ~12=y" 1ueg0‘a1 poner en marchs el




wotor que acciona el brazo -5-, dste oo desplazaﬁog
angulernente y desplaza a su vez gl brazo =-l- al 7
propilo tiempo yue le obliga a deslizarse a corredera
sobre el suplemento =6-, pero la solidarizacidn dé%ida
55 a lag sbrazaderas -0— hace que.el brazo ~1- y con-

secuentenente la escobilla -2- se mueven segin la re-~

? : sultante de los moviminntds de ~5- y ~6-, componiendo
f | una figurse semielfptica cuyo eje wenor lo determinan
los brazos -l- y -5- el superponerse, siendo los se-
\lQp mie jes mayores log correspondientes a la posicida de
- J""_ néxima oblicuided de los citados brazos, en la que ol
brazo -1- es obligado a deslizarse a Borredera Hasta
su posiéidn extrema externa. |
Como puede observarse la escobilla barré una
15. zona de contorno semielfptico que corresponde a.ué&des-
‘ plazamiento angular'de,unaisemicircuﬁferﬁndia delé
limpiaperabrisas, méximo giro no alcanzado por loé
‘ liﬁpiaparabrisas enpleados hasta shora y que resuita
: ‘:defuha gran eficacia y sumamente prédctico para moé
g_l éQ; parabrigas de gran amplitud de los~cochas-moderne§ y
pone de manifiegt-o 1afgcnveniencia de la adopciég del
mecaniswo descritds
Se comprende que serdn independientes dél
/objéto de 1la invencidn los materiales empleados én los
25, diversos elementos const@tw$iw@aw@el mecenismo, aéi
como la forma y'dimenamphﬁ§_ fﬁﬁmélabscmatas.comof
relativas, de log mismos yy en general,.td&o'cuan£o

no afecte o su ecencialidad,
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Se ;eivindieg@qomo.objeto del presente
nodelo de uti;idaa44~
1. Mecanismo parfecclonudo para el acclo~-

nimientp de llmplaparabrisas, que se caracteriza

'esencialmente por estar constitudo por un brezo

porﬁaeagobilla, de loagltud apropiada, el cual estéd
articulado oonvenientementeAal brazo motor, al pro-
pio_tiempo que gqueda montado en forma deglizable a
corredera sobre un supiemento adecuzdo que por su
extreno inferior va articulado a un vunto de giro

excéntrico respecto al eje del brazo motor, y dis-

puesto superiormente a éste, dande lugar la con-

Juncidén de movimientos sobre la escobilla a una

R

zona:dé@cantornoysemieliﬁtico.

2, Necanismo }erf3001on~do para el accio-

' namlentc de limpiapara brlsas, segﬁn la relv1na1ca01dn

,anteriﬁm,,que se caracteriza por el hecho de que el

suplemento 9iratoniowexcéntrisamentewresuecto al

'eae del bra 70 motor, va articulado a una pieza de

pos;cldq desplazeble a voluntad sobre un soporte,

a fin déipermitir graduar la pogicidn de giro del

‘referidw‘suplemento.~’

3. Mecenismo perfeccionsdo para el acclo-




~.so0le cara.
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nariento de limpiaparabrisas. | )
Todo ello segin quéda descrito y reivin-

dicedo en la pregehte'memoria descriptiva, que cons-—

ta de selg hojas fo}iadas, escritas g wéquina por una

Barcelona, a 16 de febrero ge 1957
Jacinte ANAT LOPEZ
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