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MEMORIA DESCRIPTITVA

para un Modelo de Utilided, por veinte afios, per: »UN DIS~
POSITIVO DE INDICACION DE LA POSICION DE TRABAJO FARA
ROSCADORES AUTOMATICOS», a favor de GUMUZIO E HIJOS, R.C.,
entidad espafiola, rgsidente'en BILBAO, Gran Via, ndm, 48.~
e
El presente modelo se refiere & un dispositivo

indicador de l=a paaioidh;de trabajo para rosoadores suto-
mfticos o porte-machos de segurided cspaces de ser scopla~-
dos directamente al husillo de una mdquina motriz cualquie
ra, transmitiendo el giro al macho y previéndose disposi-
tivos de regulacién que desembragan automdticamente dicho
movimiento de giro ouando la presi&n de trabajo del macho
sea superior al punto de regulacidn f£ijado.

| En una solioitud de Patente presentada por la soli-
citante en esta misma feoha se desoribe detalladamenté

la estrustura de estos roscadores automdticos. Por sonsi-

gulente, y para tener un conosimiento detallado de dicha
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estrustura se hace referencie aquf a la solicitud

e¢itada,

No obstante, y en gracia al eardoter completo de
este Memoria se indicard brevemente que la estructura
en cuestidn consiste en una caja formeda por un euserpe
y una tapa, dentro de le eual ve dispueste un embrague
formado por dos mitades y euyo embrégue eé capaz de
desoonectarse cuando la resistencia que encuentra el
macho es superior al valor de la presidn de trabajo
previemente ejustada, -

Ie regulacién de esta presidn de travajo dptima
par& cads ceso y para cada didmetro del macho roscador
ge reeliza por giro de la tapa sébre el cuerpo, Quyo
giro. segdn el sentido de la regulacidn, actda modifi~
cando dos variables que son la compresidn axial de un
oontrete o anillo eldstico y la eomp&esidh de un resor-
te metdlico.

Interesa, por tanto, prever medios de regiiacidn
que permitan el operario conocer desde el exterior del
dispositive la presidn de trabajo ajustede o a ajustar
en cada caso, ' ‘

Segdn este modelo, por tanto, el dispositivo
de indicacidn se caracterize porque en el cuerpo del
aparato estdn dispuestos desplazados axil y ecircunfe-
rencialmente sobre la periferia de €ste pares de puntos
indicedores coloreados, cade par del mismo eolor, indi-
sando los dos puntos de cada par los limites extremos
de la gama de ajuste y previdndose en la tapa girastoria
une escotadurs semi-oireular de un didmetro correspon-
diente al didmetro de los puntos coloreados de modo
que la posieidn deseada pueda ajustarse al hace coinei-

dir‘esta escotadura semi-cireular con la mitad del pﬁn-
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to coloreado deseado, y previéndose ademds en el cuerpo

una escala que sontiene los pantos de diferente color,
dispuestos en colums vertical y, dispuestoe en filas
horizontales enfrente de cada punto, los valores de

los didmetros de los machos correspondientes e los dis~ -
tintoe eistemar usuales de rosee y las revoluciones |
por minuté gue debe llevar el macho pare un trabajo
eficiente. |

El1 objeto se des;fibe en lo gue sigue con referen-
cla & log dibujos adjuntos, en los ocuales: _

.La figura 1 es une vista de conjunto del dispo=
sitivo rosﬁadar_automdticé en la que pueden apreciarse
las posiciones de los pares de puntos coloreados én el
cuerpo del aparato, y tambidn la de la escals auxilihr: Yy -

Ia figura 2 es una vista de ésta escala.

Con referencia a ia figura 1 puede veise que ol
aparato consta del cuefpo -l- y de la tapa =2-. Esta
ditima ew susceptible de girar desplazdndose exialmente
sobre el euerpo -l- y al hacerlo cubre o descubre los
puntos soloreados dispuestos sobre el cuerpo ~l- es-
calonados en pesicidn axiel y radial, |

Se verd que se hen dispuesto pares de puntos de
regulaciédn coloreados de modo distintos, correspondiéndo
cada color & una escala o didmetros de macho determinaw-
dos con arreglo a los sigtemas usuales de rosea empleaw
dos internacionalmente.

Como en los dibujos adjuntos es imposible repre=~
sentar los coloree de estos puntos se adoptard en la
desaripeidn siguiente la sonversacidn puramente ilustra-
tiva de gque el aolor rojo he sido representado por unl

punto negro, el color amarillo por un punte blanco, el
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aolor}azul oon un punto rayado en sentido vertical y

el color rose bor un punto rayado en sentido horizontal,
Se repite que esta oconvencidn sdlo tiene tftulo de
ejemplo'ya que serd evidente gue el ndmefo de coloree
podrd aumenterse o disminuirse de amsuerdo eon ls conve=~
niencia del sonstrustor y asimismo que los colores po-
drén cambiarse somo lo exljan mejor las oircﬁnatannias.

Gon refbrendia a la figura 2; pusde verse que
los puntos rojos corresponden a una gema de difmetroe
de macho como se indica en la fila horizontal eoireaponu
diente y a que.esta gams. le corresponde una escala de
revoluciones por minuto dptims de 180 e 140, Igualmente
podrén apreciarse los datos para los demds solores de
los puntos.:

En el bYorde de la taps «2~ contiguo al lugar én
que se han dispuesto los puntos coloreados se ha previs-
to una escotadura semi-circular =3-, ocuye difmetro
esorresponde ai de los puntos coloreadoe, Es evidente que
sl roscar o desenrosear diche tape -2- el borde -3- ird
cubriendo o deseubriendo, segdn see la direccién del
giro, uno tras otro, los diversos puntos y el operario
no tiene sino que hager aoinéidir la esootadura -3~ con
el punto deseado para obtener automdticamente el ajuste
del valor de trabajo dptimo y que el mecho, al enscontrar
una presi&h de trabajo superior al valor ajustado, see
automdticamente desconeotado al patinar las dos mitades
del embrague diépuesto en el interior de la caja.

Es claro que la disposicidn de la esaala sobre el
ouerpo del aparato podrd hacerse del modo que se esbtime
mds conveniente, ya sea por grabedo direeto sobre el |

cuerpo, ya sea por suﬂeeidn sobre éste_de una escala
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grabada sobre cualquier soporte de chapa, eta. Iguélméhﬁé
los puntos pueden haserse por cualguier sistema que se
estime mds_eonveniente. por ejemplo, meeqnizaada en el
onerpo'ligerés depresiones ocirculares que luego se
rellenan con un esmalte o pintura dei color correspon-
diente, ,

N O0OT A

Deserito suficientemente el objeto del modelo
se declaran de novedad en Espafia las sigientes

REIVIENDICACIONES

B ENREANE TR

18.- Un dispositivo de indicacidn de la posicidn
de trabajo para roscadores antomdticos, earacterizado
porgue en el cuerpo del aparato estdn dispnestosrdespla-
zados axil y eircunferencialmente sobre la periferia de
deate, pares de puntos indicadores goloreados, cada par
del mismo solor, indicando los dos puntos de cada par
los 1fmites extremoe de la gama de ajuste jf}reviéndose
en el borde de la tapa'g;ratoria una escotadﬁra semie
circular de un didmetro correspondiente al didmetro de
los puntes eoloreados de modo que la posioi&n deseada'
pueda ajustarse al hacer coineidir esta escotadura
gemiwciroular con ei punto ooloreado deseedo, y previén-
dose ademds en el cuerpo una esecale que corfttiene los
puntes de diferente eolor; dispuestos en eolumna vertical,
ys dispuestos en f£ilas horizontales enfrente de cada
punto, los valores de los di&metros de los machos corres-
pondientes e los distintes sistemas usuales de rosca y
las revolusciones por minuto que debe llevar el macho pera
un t:abajo efieiente,

28,- UN DISPOSITIVO DE INDICACION DE IA POSICION.
DE TRABAJO PARA ROSCADORES AUTOMATICOS,- '
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Todo segdn se deseribe y reivindica en la
presente Memoria deseriptiva que consta de seis
hojas y se ilustra en el dibujo que a la misma se acom=-
pefia. \

Medrid, 13 de Diciembre de 1,956
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