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MEMORTA DESCRTPTLVA
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pars soliciter
i MODELO DE UTILIDAD
, on .
EsPalta
por VEINTE aflos,
por;Miecanismo pera regulacién del grueso
‘de la msada, sin recambios',
g nombre de; ‘ ‘
Don ntonio GJITERAS XIPELL, de nacionalided
espafiola, |
demiciliado en:
SABADELL (Barcelona), Merfa Cristina, 46
e —
| El objeto de la presente solicitud de Modelo de Utili-
dad, se refiere a un mecenismo para regulaoi&n.dél-grueso
de la husade, sin recambios, que constituye una esencial
innovecidn en esta rama del arte textil ¥ proporciona, como

§  resultado industrisl, dispositives, aplicables a las méqui~
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nas denominadas continuas, en los que se predetermins el
avance g cada vaivén de la parte mévil de la méquins, con~
seguido eutcméticamante y con posibilidad da modiﬁ.carlo
'l ri;[arlo sin mds que regulaT un tornillo.

Il mecanismo en cuestién se representa, & titulo de
ejemplo, en el adjunto pleno, en el gque, como puede apra;
ciarse, se comprueha que consiste en determinar avances
en una rueda de trinquete en funcién de determinscién de
escilecidén en une balanca segin posicién predeterminada
de un tope fijo.

EL meeaﬁiémq consta de dos partes eaencia;ea subor-
dinadas entre sf; una es el tope y otra el aparejo de
avance.

El tope estd formedo por una cabeza (1) con un indice-
dor que sefiala sobre una escela graduads, fijados en una
parte fija de la mdquina, siendo ajustable el tope (1) por
medio de esplga rosocada que s Immovilize por la arsndela
noleteada (8) que se afloja para hacer adelantar o retro-
ceder al tope y se aprieta para inmovilizerlo une vez pues-
to en posiocidn. | |

| El apsrejo de avance consiste esenialmente en una ruge
d2 de tringuete (3) fija scbre el eje (4) que transmite el
movimiento & las partes de le mdquina que regulsn el grue=
80 de las husadas;: este eje (4') girve asimdismo para que
sobre &1 bascule la palanca (5) portadora por un extreme
de un remate (6) y por el otro en los tres gatillos dé
arragtre ( 7‘.' Como el eje (4) posee un mevimiento alter-
nativo hacie arribe v hacia abajo arrastrado por la p;.e-
za (8), en cada uno de estos movimientos la palance (6)
experimentard en su remste (6} um chogue con el tope (1)
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produciendo un evence en la rueda (3) proporcional & su
Qﬂcilacidn que, e su vez, lo es a la posicién del tope
(1), pudiendo llegarse, debido & la disposicién del tri-
ple gatillo (7) @& avances de un terclo de dlente.

El gatilla de retencidn (9) impide los movimientos
de Teterno y le oscilacién de la pelanca (5) estd limite-
da por los topes (10) y (11), actusndo el primera tembidn
de &ontrap&so: para hacer volver a la palanca (5) & su po-
slcién primitive de recuperacidn.

De este modo un slto grado de sutomstiamo y seguri-
dad dentre de una enorme simplificeoidén de mecaenismo evi-
tando el cembio de ruedas ?;ue; es ngcesario en los disposi-
tives actualmente en uso consistentes en una ullete o gati-
1lo de arrastire. ‘

Descrite suficientemente la invencidn, asi como la
menera de realigerla précticemente, debe hacerse constar
que es susceptible de cualesquiera modificaciones de de-
talle que no alterven su fundamento.

i NOTA ~:=

Ios puntos de invencidn propla y nueva que g presen-

ten para que sean cbjeto de ests jioGslo. dé-ULAIfadjs, en

Espefia, por veinte efloz, son los siguientes;:

le,~- Mecanismo para regulacién del grueso de la nsa-
da, sin recamhios, caracterizado perque consiste en un to-
pe Tljo de posicidn registrable scbre una escala y fijable
por medio de espiga roscaeda y arandels de ai:riet.o. montado
sobre una parte fija de la méquine, en combinacién con el
cugl s= dispone el aparejo de avance compuesto por una rue-
da de trinquete coexisl y solidaria con el eJe que trans-
mite el movimiento & las partes de la méquine que regulan
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el grueso de laa lsades, la ocual rueda avanga impulsada
por un triple gatille montado en uno.de los extremos de
una pslanca basoulente sobre dicho eje y ocuyo otro extre-
mo es susceptible de tropegzer éon el tope fljo de posi-
cién regulsda, que s& ha descrito, en sus movimientos al-
ternatives, pudliendo regularse los avances hasta de un
terclo de diente.

R, MB-cahisma para regulacidn del gruesoc de la hnsa-
da, sin recambios, csracterizede pergue la palsnca oscilan-
te tiene limitade su movimiento @l chocar su contrapeso de
recuperacidn contrs una parte fije de su pieza portadora,

&¢,~ Mecanismo para regulascién del grusse de la lmsa-
da, sin recambios, carsacterigado porque se aispo:;e en la
perte fijs de la piega portadors un triple gatillo de re-
tencidn que impide los retrocesos.

&0, "MECANTISIO PARA REGULACION DEL GRUESO IE L&A HJSA-
DA, SIN RECAMBIOS". T o

™l y émo se ha descrito en la memoria que antecade,
representado en el dibujo que se acompafia y para los fines
que: se han espeoificado. "

Consta la presente memoria descriptiva de ouatro ho-
Jes escritas a méquina por una sola cara,
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