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i . MEMORIA DESCRIPTIVA

pata so lic ita r

M O D E L O  DE  U T I L I D A D

í en

} E S P A P A

por MÍENTE aHos,

por y Mecanismo para regulación del grueso 

de la  husada,sin recambios".

! a nombre de:

Don Antonio (PITERAS XEPELL, de nacionalidad 

espaKola, 

domiciliado en:

SABADELL (Barcelona), María Cristina, 46

EL objeto de la  presente solicitud de Modelo de U t i l i ­

dad, se reüere  a un mecanismo para regulación de l grueso 

de la  husada, sin recambios, que constituye una esencial 

innovación en esta rama del arte te x t il y proporciona, como 
} 5 resultado industria l, dispositivos, aplicables a las  máqui-
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ñas denominadas continuas, en los que se predetermina e l  

avance a cada vaiván de la  parte móvil de la  máquina, con­

seguido automáticamente y con posibilidad da modificarlo 

y f i la r lo  sin más que regular un to m illo *

El mecanismo en cuestión se representa, a titu lo  de 

ejemplo, en e l  adjunto plano, en e l  que, como puede apre­

ciarse, se comprueba que consiste; en determinar avances 

en una rueda de trinquete en fundón de determinación de 

oscilación en una palanca segdn posición predeterminada 

de un tope f i jo *

E l mecanismo consta de dos partes esenciales subor­

dinadas entre s i ; una es e l  tope y otra e l  apareja de 

avance*

El tope está formado por una cabeza (1} con un indica­

dor que seSala sobre, una escala graduada, fijados en una 

parte ü j a  de le  máquina, siendo ajustable e l tope (1) por 

medio de espiga roscada que se inmoviliza por la  arandela 

maleteada (8) que se a flo ja  para hacer adelantar o retro ­

ceder a l tope y ae aprieta para inm ovilizarlo una vez pues­

to en posición*

E l aparejo de avance consisto esenialmente en una rue­

da de trinquete (3} f i j a  sobre e l e je  (4) que transmite e l  

movimiento a la s  partes de la  máquina que regulan e l  grue­

so de le s  husadas; este e je  (4) sirve asimismo para que 

sobre é l  bascule le  palanca f5) portadora por un extremo 

de un remate f6) y por e l  otro en lo s tres g a t i llo s  de 

arrastre f7).  Como e l  e je  (4) posee un movimiento a lt e r ­

nativo hacia arribe y hacia abajo arrastrado por la  pie­

za (8 ) ,  en cada uno de estos movimientos la  palanca (5) 

experimentará en mi remate f6) un choque con e l  tope (1)
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produciendo un avance en la  ruada (3) proporcional a su 

oscilación que, a su vez, lo  es a la  posición del tope 

(1) , puliendo llegarse , debido a la  disposición del t r i ­

p la g a t i llo  (?) a avances de un teroio  de dienta.

El g a t i llo  da retención (9) impide lo s  movimientos 

de retomo y la  o s d la d ó n  de la  palanca (5) está lim ita­

da por lo s  topes (lo ) y (11), actuando e l  primero temblón 

de contrapeso pera bacer volver a la  palanca (5) a su po­

sición primitiva de recuperación.

De este modo un alto grado de automatismo y seguri­

dad dentro de una enorme slm plificaoión de mecanismo evi­

tando e l  cambio de ruedas que es necesario en lo s disposi­

tivos actualmente en uso consistentes en una d ieta  o gati­

l l o  de arrastre.

Descrita suficientemente la  Invención, a s i como la  

manera de rea liza rla  prácticamente, debe hacerse constar 

que es susceptible de cualesquiera modificaciones de de­

ta lle  que no alteren su fundamento.

-  í- B O T A  -

Loe puntos de invención propia y nueva que se presen­

tan para que sean objeto de esta g6d3M8ta&^*, en

EspaHa, por veinte aKos, sen los siguientes:

l a . -  Mecanismo para regulación del grueso de la  husa­

da, sin recambios, caracterizado porque consiste en un to ­

pe f i j o  de posición reg istrab le  sobre una escala y f ija h le  

por medio de espiga roscada y arandela de aprieto, montado 

sobre una parte f i j a  de la  máquina, en combinación con e l  

cual se dispone e l aparejo de avance compuesto por una rue­

da de trinquete coaxial y solidaria con e l e je  que trans­

mite e l movimiento a la s  partes de la  máquina que regulan
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e l  grueso 3e le s  husadas, la  cual rueda avanza impulsada 

por un tr ip le  g a t illo  montado en uno de lo s  extremos de 

una palanca basculante sobre dicho e je  y cuyo otro extra-, 

mo es susceptible de tropezar con e l  tope f i j o  do posi­

ción regulada, que se ha descrito, en sus molimientos a l­

ternativos, podiendo regularse los avances hasta de un 

tercie de diente.

8B.- Mecanismo para regulación del grueso de la  husa­

da, sin recambios, caracterizado porque la  palanca oscilan­

te tiene limitado su movimiento a l chocar su contrapeso de 

recuperación contra una parte f i j a  de su pieza portadora.

sa*- Mecanismo para regulación de l grueso de le  husa­

da, sin recambios, caracterizado porque se dispone en la  

parte f i j a  de la  pieza portadora un tr ip le  g a t i llo  de re­

tención que impide loe  retrocesos*

a s .- TgEaáNima RARA REGULACION DEL SECESO IB LA HUSA­

DA, SER ESCAMBroS**.

Tal y como se ha descrito en la  memoria que antecede, 

representado en e l  dibujo que se acompasa y para lo s  fines  

que se han especificado.

Consta la  presente memoria descriptiva de cuatro ho­

ja s  escritas a máquina por una sola cara.

4 * *
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