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EL presante modelo Re u tilidad  se re fie re  a 

nn meoaniaao para juguetería que, montado en un moñaco o figu­

ra  adecuada, le  permite re a liza r  lo s  movimientos oorraspondian­

te s  s  que taba Re una v a s i ja ,  que mueve con ana mano, e l ifR ui­

do qtm previaaHnte ha vertido en e l la  un reoip iente , accionado 

can l a  o tra  mano#

Esencialmente e l mecanismo consiste en Roe 

manivelas# so lid a r ia s  de lo s  extremos de uno de lo s e je s  de un 

reserve de juguetería , alojado en e l  muñeco o análogo, cuyas 

manivelas no tienen Recalado alguno.

lo s  brazos del muñeco van montados g ira to rio s 
en e je s  perpendiculares entre a i .

Uña de l a s  manivelas, per me dio de una b ie la , 

mueve a l  hombro de uno de lo s  brazos, elevando un codo de modo 

que l a  b o te lla  o reoipiente, que tiene en l a  mano correspon­

diente, toma l a  posición en Rae vierte e l liquido en e l vasa 

que coge l a  o tra  mano.

l a  o tra  manivela, mientras tanto, mantiene 
e l otro brazo en su  posición in fe r io r , oon l a  cooperación de 

un reso rte , interpuesto entre e l la  y o tra  b ie la  articu lada a 

l a  parta superior del otro brazo, de modo que este ae eleva 

(aparentando e l acto de beber e l muñeco) cuando e l otro levan­
ta  l a  b o te lla  o recipiente.

Ei c ic lé  indioado se rep ite  intermitentemen­

te , basta que se. acabe l a  cuerda a l  juguete.
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. ^L. liq.uido.paea, efectivamente, de l a  bo te lla  

ó análogo,, a 'l a .  v a s i ja , paro l a  vuelta da 4sta  a aquella l a  rea­

l iz a  por e l in terior dal muñeco, a cuyo efeoto, cada uno da 

lo s  recip ientes, comunica con a l  hueao in terio r  del resp ecti­

vo brazd, y estes huecos lo  hacen entra s i  por un tubo elós -  

t ic o , que permite lo s  movimientos mencionados. También, e l

conducto de comunicación entre lo s  recip ien tes, puede e sta r
' ' . ' ' i ' -

constituido per tre s tubos, debidamente dispuestos y ooneota­

d o s .

Dentro de la s  re ivindio aciones que se est able 1 

cap* pueden construirse juguetes de d iv srsas formas, tsmañoa 

y m ateriales, s in  que ta le s  variaciones, a s i como la s  que 

puedan hacerse en d e ta lle s de su  presentación u organización, 

afectan a l a  esencislidad reivindicada, por lo  que, lo s  jugue­

te s  que se  construyen, dentro de l a  idea general reseñada, 

con cualquiera de esas modificaciones# no serán aiho variantes, 

igualmente comprendidas y protegidas per s i  presente reg istro .

En e s ta  idea, la s  adjuntas figu ras correspon­

den unicamente a ¡ana forma de ejecución, sin  carácter alguno 

lim ita tiv o , que as presenta a t itu le  de ejemplo de realización  

para concretar cuanto se dice en esta  memoria descriptiva.

Da fig u ra  1* p re se n ta la  v is ta  esquemática 

del meoanismo, en l a  posición correspondiente a que la  bo te lla  

v ierte  liqu ido  en e i vaso.

Da fig u ra  2* corresponde a cuando e l múñeos
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aparenta be&er e l l iq  trido.

Oon referencia a di ohas f ig u ra s , y a le s  nó- 

m er^ ^ ^ e  sobre e l la s  designan la s  partes y d eta llas del meca­

nismo representado + que interesan a lo s f im s  de esta memoria, 

l a  descripción del mismces nomo signet

El brazo derecho A, que va montado g iratorio  

en e l  e je E, lle v a  en sn mano l a  b o te lla  o recipiente -3-, 

que comunica con l a  parte hueca del brazo, A mejor con un to ­

do alojado en e lla .

El otro brazo B es so lidario  del eje C que 

g ira  en l a  pieza 5. Este brazo B llev a  en Su mano el vasa -4-,

que comunica con pLa part e int erio r  del brazo.

%  tabo ^  une lo s  huecos in terio res de ambos 

brazos A y B, ó un tubo e ló stiao  re a liz a , a  travós de lo s  

brazos, l a  comunicación entre l a  b o te lla  -3 -  y e l vaso -4-.

En e l  in te r io r  del cuerpo del muSeco va d is-  

pnernto un r e s a s i  de lo s  usuales en juguetería, en uno de ou- 

yos e je s  van montadas la s  manivelas K y M", sim ótrioas y sin  
d esa lar.

l a  manivela K, mediante una b ie la , va l ig a ­
da con e l hambre -I*. del brazo A, de modo que, cuando dicha 

manivela K ocupa l a  posición de l a  figu ra  1 * ,  obliga bra­

zo a elevar su  codo, vertiendo la  b o te lla  -8 -  e l líquido en 

é l  vaso -4-, que ocupa l a  posición de dicha figu ra  1 * .

Esta posición del vaso -4- esta  determinada



por l a  manivela p ara le la  a l a  M, y a l  resorte R.

Al g ira r , por l a  aooián 3el resorte de jagae- 

te r ia , embae manivelaet l a  sabida de l a  K dá logar a l  desean- 

so del codo del brazo A, oon lo  qae l a  b o te lla  pasa a l a  p o si-  

oldn de l a  f ig a ra  8^.

Simal táne amente Se eleva l a  manivela M* obli-. 

gando a l  e#e 0, mediante l a  artloalaoidn-B-, a g ir a r  prodaoien. 

do l a  elevaoidn del brazo B, oon lo  qae e l vaso 4 pasa de l a  

posloidn de l a  f ig a ra  H a l a  de l a  fig a ra  8 * , junto a l a  bo- 
oa^ísimolando beber el muHeoo.

Asi el liquido que antes vertió  l a  botella 

en e l vaso, por l a  aeoián de l a  gravedad pasa por e l interior 
del brazo B, tabo y  e in terior del brazo A naevamante a  l a

b o te lla  Tete o íd o  se rep ite  mientras daré l a  oaerda del 
mañeoo.

A



-559 18
N o t  A.

Hete reg ís tro consta de la s  siguientes r e i­
vindicaciones;

1 ^ .-  Mecanismo para juguetes, caracterizado 

porque ano da lo s  e je s  del resorte de juguetería, que a lo ja  

a l moñeeo, ea so lid aria  de des manivelas, dispuestas sin  deca­

ía lo , da l a s  que; una acciona, por intermedie de ana b ie la , 

e l hombre de uno de loa brazos montado g ira torio  per au p arte  

cape rio  r  y  gas en su mano empuña un recip ien te ; mientras que 

í a  otra manivela, va unida, por un resorte , a una pieza que 

se a r t ic u la  a l  e je  del que es so lidario  e l otro brazo, cuya

mano so p o r ta  l a  v a s i j a *

Keoanísao para Juguetea, eagán lo  re i­
vindicado en e l  punto anterior, caracterizado porque Ip s e je s 

de lo s  brazos son perpendiculares entre s i ,  de modo que, a l  

elevar sucedo e l que llevo  s i  recip iente, esta v ierte en el 

vaso que soporta e l  otro brazo, y  a l  g ira r  este  segundo brazo, 

elevando l a  v a s i ja  a l a  boca del muReco, s i  otro brazo endere­
za e l  recipiente*

SO.*- Mecanismo para juguetes, aegán ío  r e í-
!

vindicado en lo s  puntos an teriores, caracterizado porque e l  

recipiente y l a  v a s i ja  comunican con e l in terio r de lo a  res­

pectivos brazos* y lo¡s huecos de estos lo  hacen entre s i  por 

a.n tubo c lá s t ic o ; constituyendo en conjunto un conducto para 

e l  retomo del liquido de l a  v a s i ja  a l  recipiente?, A  cual l a

v ierte  en e l l a  en l a  primera parte del ciclo de funcionamiento*
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4 .̂. Keeanismo para jagnetea.

8Sg^n ea describe y reJLvindioa an a sta  memoria
deseri$% ya.

:

Sìa da ta lla  a ilustra, con loa planos re g l amen—
ta r ie s  gne a l a  misma se aoompaRan.

\
^  gne sonata da 7 ho^as, fo liad as y  e sc r ita s  

a maquina por ana so la  de sas caras.

i
i
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