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MEJORIA DESCRIPTIVA

E l  nuevo Modelo indeado por e l  re cu rren te  y  cuya des­

c r ip c ió n , en lo  que tie n e  de e s e n c ia l,  es o b je to  de e s ta  Memoria 

c o n s is t e  en un d i s p o s i t i v o  cap az de a r r a s tr a r  plataform a, cargas  

y  v e h í c u lo s ,  muy manejable o independiente c o n s titu id o  por un e je  

sustentado p o r una rueda y  portador de un m otor de reducida poten­

c i a ,  a cuyo o je  se s u jo tan en Porga a r tic u la d a  la s  cargas a a rra s­

t r a r  y que v á  p r o v is t o  de una palanca l e  accionam iento con la  que 

se  d irig e  e l  c o n ju n to  con r o lo  imprimir adecuados g ir o s  a l  e j e .

Con a s t a  modelo se con sigue un d is p o s it iv o  indepen­

d ia n te  adptable a plataform as de d is t in t a  forma y  capacidad en 

a l  que se ha p odido  p r e s c i n d ir  de to d a  o la c e  da mecanismos de 

mando y  d i r e c c ió n ,  y a  que h a sta  su g i r o  t o t a l  p a ra  cambiar de 

d ire c c ió n  en c u a lq u ie r  m .n .i  .o, puede v a r i a r s e  l a  p o te n cia  con
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Tin ca b le manejable desde la  empuñadura de l a  palanca a c cio n a -  

1 5 .  dora y fren arse o pararse con so lo  a c tu a r sobre e l  motor y  ma­

ne j,ando a mimo e l  conjunto d el d is p o s it iv o .

S in  que e l l o  s ig n ifiq u e  r e s tr ic c ió n  alguna en e l  

o b je to  <tae se  t r a t a  de p aten tar y  únicamente a t i t u l o  de ejem­

p lo , para a c la r a r  y  f i j a r  la  d e scrip ció n  dada, en lo  que sigue  

2o. y  ^  -o s planos adjuntos nos referirem os a un caso con creto de 

r e a liz a c ió n  p r á c tic a  d e l nuevo Modelo.

La f ig u r a  primera es una v i s t a  la t e r a l  y  la  fig u r a  

segunda una v i s t a  en p la n ta  d e l conjunto d e l nuevo motowtrao-

to r  y  una plataform a adecuada para e l  tran sp orte de cargas y  

en a H a , se vá e l  nuevo Modelo c o n s titu id o  por e l  e je  - 1 -  por­

tador y sustentado por la  rueda - 3 -  y  a l  que se adapta un mo­

to r de pequeña p o te n cia  cu bierto  exteriorm ente por un ca rro -  

sado adecuado - 2 -  y  en cuya p arte su p erio r vá d isp u esta  l a  

palanca de mando y  accionam iento - 4-  con e l  ca b le  que p e r-  

mito a ctu a r sobre e l  motor desde l a  empuñadura.

A ó.:te m o to -tra cto t ce un irán  mediante b rid a s ar­

t ic u la d a - - f - ,  - 6 -  l a  p a rte  fr o n ta l  - 7-  de una plataform a - 8 -  

austen tada por un mecanismo en oruga que puede s e r  subs­

t itu id o  por uno o v a r io s  pares de ruedas.

Se comprende l a  gran va ried ad  de a p lic a c io n e s  qme 3f*

pueden darse a un d is p o s itiv o  d el t ip o  d e s c r ito , en toda c la ­

se de tra b a jo s y  lab ores de t ip o  in d u s t r ia l ,  a g r ic u la  o do-

m ,r;m o.

No a lte ra rá n  l a  e s e n c ia lid a d  d el nuevo Modelo aque­

l l a s  v a ria n te s  de tamaño, m a te ria les empleados en la  cons­

tru c c ió n , forma entorna ¿ e l  todo o ¿e sus p a rte a , y ,  en ge­

n e r a l, cuantas no a lte r e n  o cambien fundamentalmente la s  

c a r a c te r ís t ic a s  e s e n c ia le s  dich as.
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NOTA:

E ste  Modelo c a r a c te r iz a  por:

1" -  H o to -tra c to r  perfeccion ad o que c o n s is te  en 

mi d is p o s itiv o  capan de a r ra s tra r  p la tafo rm a s, ca rg a s, y 

vehículos d iv e r s o s , muy manejable e independiente co n stitu id o  

por un e je  susténtame por una rueda y  portador do un motor de

po. reducida p o te n cia , a cuyo e je  se s u je ta n  en forma a r tic u la d a  

la r  cargas a a r ra s tra r  y que vá p ro v is to  de una palan ca de 

accionam iento con l a  que se d ir ig e  a l  conjunto con so lo  ior- 

prim ir adecuados g ir o s  a l  e je .

29 -  "HOTO-TACTOR PERZdOClúNADO".

33. Todo t a l  y como queda d e s c r ito ,  re ivin d ic a d o  y

dibujado en lo s planos adju n tos.

Consta la presente Memoria D e s c r ip tiv a  de tra s  

h o ja s foliadas escritas a máquina porruna s o la  de sus ca ra s.

Barcelona a cuatro de j u l i o  de 1956.

30* P . A.

Javtar, ftna Cü!t
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