MEMORTIA DESCRIPTIVaA
que se acompsaila a

la solicitud ds

)

un MODELO DE UTILIDAD, por VEINTE uli03, en EsPalla,

a favor de
PaYa HERIMANOS,S.A., domiciliada en IBI (aAlicante),
por

»MECANISHMO DE RELOJ ERIA PERFLCCIONADO PaRa La OBTEN=-

CION DE MOVIMIENTOS APLICABLES & JUGUETES#
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La invencidn a que se refiere la presente memoria, cons-
tituye una novedad industrial, conm caracterfstica y ventagas
que 18 hacen merecedora del privilegio de explotacién exclu~-
siva que por ella se solicita, de acuerdo con lés prescrip-
ciones del vigente Hstatuto de la Propisdad Industrial de 26
de julio de 1929, texto refundido, publicado el 30 de abril
de 1930,

La finalidad que se persigue con la idea gue se desea pro-
teger es la obtencidn de movimientos aplicables a juguetes me-
diante un mecanismo de relojeria perfeccionado,

En ayuda de la descripeidn que'vémos g hacer de dicho ne-
canismo, se ha confeccionado lz adjunta lémina de dibujos,gue
representa un corte esquemdtico longitudinel y vertical del
mismo, en la figura primera, y en la segunda, una vista én
plante del dispositivo,

con el numero 1 se seilala una corona dentada, que transmi-
te el movimiento dei mecanismn de relojeris al eje 2, cuyo ex-
tremo opuesto es excéntrico; el ndmero 3 muestra una pieza os-
cilante,que va montada sobre el eje 4, el cual a su vez lo es-
t4 en-el soporte 5; el nimero 6 indica una pletina especial
del mecanismo de relojerfa, en la que se encuentra montado el
soporte 5, con facultsd de deslizamiento @n el sentido longi-
tudinal de la caja del mecanisrmo; los ndmeros 7 y 8 sefialan
una rueda dentada y el piiidn ique comunica & la misma el movi-
miento del mecanismo, respectivamente; con el nimero 9 se in-
dlca una excéntrica, que recibe su movimiento de la rueda 7
y lo transmite, modificado con srreglo & sus diferentes cur-
vas, al brazo de palanca 10, el cuel es obligado & estar siem-
pre en posicidn tangencial con la excéntrica medisnte el re-

sorte tensor 11; el numero 12 muestra una biela articulada
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‘ruedas dentadas 16.

por un extremo a la palanca 10 y solidaria por el otro de la

pieza 5; a la que s une en el punto 13; el ndmero 14 sefiala

el sector de la pieza 5 que, en su movimiento longitudinal ,

obliga & desplazarse a la pieza 15, que realiza un mnovimiento
de baiancfn sobre su eje 16; el ndriero 17 muestra dos rusdas

del mecanismo de relojerf&, gue reciben.alternativamente el

embrague y desembrague de 1las ruedas 16; el numero 18 seflals

una palanca para mover el mecanismo & voluntad, y los ndmeros
19, 20, 21, 22, 283 y 24, distintas posiciones de la palanca,

que corresponden a diferentes velocidades del mecanismo.

El funcionamiento del mecanismo perfeccionado & que nos
referimos es el siguiente: el extremo excéntrico del eje 2,
al recibir el movimiento giratorio del mecenismo de reloje-
ria a tra#és de la corona 1, produce el movimiento oscilante
de la pisza 3, que estéd montada; mediante su eje 4, en la pie-
za-soporte 5; ésta fltime se mueve en sentido longitudinal a
la caja dei mecanismo, sobre la pletina 6, merced &l movimien-
to que recibe de la excéntrica 9, a través de la palanca 10 y
de la biela 12, estando obligada dicha palanca 10 & quedar
en posicidn tanéencial con la excéntrica 9, por sfecto de la
presidn del muelle 11; este movimiento producido por la ex-
céntrica, sincronizado a su vez con el juego que realizan las
piezas 1, 2, 3 y 4, desarrolla la siguiente funcidn:

La pieza §, en la parte seilalada con el nimero 1l4,obliga,
durante ese movimiento de carrera en sentido longitudinel de
la caja de maecanismos, & desplazarss & le pieza 15, que por
su conveniente disposicidn resliza un movimiento de balancin
sobre su eje 16. Este movimiento de balancin le permitira embie

gar y desembrager esta parte del mecanismo compuesto por 1las
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Esta alternativa de embrague y desembrague de las rusedas
16 sobre las 17, por razdén del sentido de rotacidn de las mis-
mas, nos procéucird el efecto del cambio de rotacidén a dere-
cha o izquierda del eje 16. ,

ILa disposicidén del eje 2, por su parte excéntrica, y el
movimiento de carrera de la pieza 5, ambos sincronizados,pro-
ducen al actuar el movimiento oscilante de la pisza 3 y, so-
bre un didmetro distinto, en la parte excéntrica del sje 2,
hace que realice la funcidn de regulador de mayor O menor re-
sistencia segdn ¢l didmetro sobre el que obra, oonsiguiendo
con ello un variado ndmero de vélocidades en el mecanismo de
relojeria.

Mediante esta disposicidn el mecanismo realiza automdti-
camente las variaciones de velocidad, de punto muerto, parada
y, ademds, de marcha atrds,

Taembién dispone este mecanismo, como hemos indicado ante-
riormente, de la palanca 18, situada en el lugar gue se indi-
ca en el dibujo, la cual realiza la marcha atrds al ser colo-
cada en el punto 19; el ndimero 20 seflala el punto muerto, ¥y
los ndmeros 21, 22, 23 y 24 muestra los lugares en gue,al ser
colocada la palanca, se consiguen, a voluntad, cuatro dis-
tintasrvelocidades.

Ias ventajas que ofrece el mecanismo descritb son induda-
bles, debido a la originalidad de los movimientos gue se pue-
den producir en cualquier dlase de juguetes, como vehiculos,
muiiecos, etc,

Hecha la descripcidn precedente, es preciso afladir que
los detalles de realizacidn de la idea expueste pueden va-
riar, sin que ello altere 1ls esencia de la invencidn, que es

la que se desprende de los pérrafos que anteceden y la que
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se reivindica en la siguiente

NOTA

En resumen: el HCDELC DE UTILIDAD que se solicita, recae-
rd sobre l@s reivindicaciones siguientes: .

13,4 MECANISMO DB RELOJERI: PERFECCIONADO PAR4A La  OBTEN-
CION DE MOVIMIENTOs 4PLICABLES « JUGUETES, ceracterizado esen-
cialmente per el Lecho de estar constituido por una pletina
especial en gque se hallan dispuestos los distintos elementos,
estando dotada dicha pletina de una extensidn soporte de una
pleza oscilante que se halla unida & ls misma mediantve un pa-
sador, que sirve de eje, al mismo tiempo, & la referide pieza
oscilante.

2@ ,- Mecanismo, segdn la reivindicacidn 12, caracterizado
por el hecho de gue la referica pieza oscilénte presenta for-
ma repetidamente angulada, con seccidn en L y gira sobre su
eje en posicidn perpendicular a la del mecanismo; viniendo ac-
cionada por el extrero excéntrice de un eje que recibe la ac-.
cidn del -citado mecanismo a través de una corona dentada.

3%, . Mecanismo, segdn las anteriores reivindicaciones, ca-
racterizado por estar provisto, el mecanismo de relojeria, de
una excéntrica con diterentes curvas gque transforma el movi-
miento recibido a través de su rueda dentada motriz medisnte
un pifidn que comunica el mecanismo con la citada rueda dentadd

44%,- Mecanismo, segin las anteriores reivindicaciones, ca-
racterizado por el hecho de gue la transformacidn del movi-
miento, mediante la excéntrice, se realiza a travéds de un
brazo de palanca, con eje de giro en la pletina especial, cu~
yo braze de palancs estd proviste de resorte tensor dispuesto
en su eje de giro sobre la pletina, apoyéndose por cada uno

de sus extremos, respectivaments, sobre 12 pletina y sobre el
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52,- Mecanismo, segin las anteriorcs reivindicaciones, ca-

racterizado porque el brazo de palanca citado se halla unido

| por su extremo a una biela transmisora del movimiento,la cual

se halla relscionada con un sector del soporte de la pieza
oscilante citada en la primers reivindicacidn,

64,~ Mecanismo, segdn las anteriores reivindicaciones, ca-
racterizado por estar provisto de un balancfn compuesto por
tres pifiones, que efectdan el movimiento alternativo del me-
canismo; cuyo balancin gura sobre la pletina mediante eje dis-
puesto en el piﬁén central y se halle relacionado coun las rue-
das dentedes transmisoras de movimiento.- | |

78,- Mecaniamo, segdn las anteriores reivindicaciones, ca-
racterizado por estar ditado de una palanca que, accionando

sobre la pieza oscilante, modifica a volunted el moviniento

automdtico del mecanismo, imprimiéndole cualguiera de seis

velocidades distintas, entre las que ss encuentran punto muer-
to y marcha atrds o inversor de velovidad.

8%.- Se reivindica, por Yltimo, como objeto sobre el que
ha de recaer el Modelo de Utilidad que se solicita: »MECANIS-
MO DE RELOJERIA PERFECCIONADO PARA La OBTENCION DE MOVIMIEN-
TOS APLICABLE3 & JUGUETES».

Todo conforme gueds descrito en la presente memoria, que
consta de seis pdginas escritas a méquina y dibujos que se
& compaiian,

Madrid, 3 de enero de 1956,
ADPONSO UNGRIA
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