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M E MO R I  A D E  3 C R  I  P T I  VA 

que se  acompaña a 

l a  s o l i c i t u d  de

un MODELO DE UTILIDAD, p or  VEINTE AÑOS, en ESPAÑA,

a fav o r  de

PAYA HERMANOS,3 . A .,  d o m ic i l ia d a  en IB I  ( A l i c a n t e ) ,

p o r

"MECANISMO DE RELOJERIA PERFECCIONADO PnRa LA OBTEN­

CION DE MOVIMIENTOS APLICABLES A JUGUETES"
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La invenc ión  a que se  r e f i e r e  la  p r e s e n te  memoria, cons­

t i t u y e  una novedad i n d u s t r i a l ,  con c a r a c t e r í s t i c a  y ventabas 

que la  hacen merecedora del p r i v i l e g i o  de e x p lo ta c ió n  e x c lu ­

s i v a  que por e l l a  s e  s o l i c i t a ,  de acuerdo  con l a s  p r e s c r i p ­

ciones da l v ig e n te  E s t a t u t o  de la  p ro p ie d a d  I n d u s t r i a l  de 26 

de j u l i o  de 1929, t e x to  r e fu n d id o ,  p u b lic a d o  e l  30 de a b r i l  

de 1930.

La f i n a l i d a d  que s e  p e r s ig u e  con la  id e a  que se  desea p r o ­

t e g e r  e s  l a  ob tención  ce movimientos a p l i c a b l e s  a ju g u e te s  me­

d ia n te  un mecanismo de r e l o j e r í a  p e r fe c c io n a d o .

En ayuda de l a  d e s c r ip c ió n  que vamos a h acer  de dicho me­

canismo, s e  ha confeccionado l a  ad ju n ta  lám ina de d ib u jo s ,q u e  

re p r e se n ta  un co rta  esquem ático  lo n g i t u d in a l  y v e r t i c a l  de l 

mismo, en la  f i g u r a  p r im era , y en l a  segunda, una v i s t a  en 

p la n ta  del d i s p o s i t i v o .

Con e l  numero 1 se  s e ñ a la  una corona d en ta d a , que t ra n sm i­

te  e l  movimiento del mecanismo de r e l o j e r í a  a l  e je  2, cuyo e x ­

tremo opuesto  es  e x c á n t r i c o ;  e l  número 3 m uestra  una p ie z a  o s ­

c i l a n t e ,  que va montada so b r e  e l  e j e  4 , e l  cu a l  a su vez lo  03- 

t á  e n / e l  s o p o r te  5; e l  número 6 in d ic a  una p l e t i n a  e s p e c i a l  

de l mecanismo de r e l o j e r í a ,  en l a  que se  encuentra montado e l  

s o p o r te  5, con f a c u l t a d  de d e s l iz a m ie n to  en e l  s e n t id o  lo n g i ­

tu d in a l  de l a  c a ja  d e l  mecanismo; lo s  números 7 y 8 se ñ a la n  

una rueda dentada y e l  p iñón que comunica a l a  misma e l  movi­

miento d e l  mecanismo, r e sp e c t iv a m e n te ;  con e l  número 9 se  in ­

d ica  una e x c é n t r ic a ,  que r e c i b e  su movimiento de la  rueda 7 

y l o  t r a n s m ite ,  m od ificado  con a r r e g lo  a su s  d i f e r e n t e s  cur­

v a s ,  a l  brazo  de p a la n c a  l o ,  e l  cu a l  e s  o b l ig a d o  a e s t a r  siem ­

p re  en p o s ic ió n  t a n g e n c ia l  con l a  e x c é n t r ic a  mediante e l  r e ­

s o r t e  t e n so r  11; e l  número 12 m uestra una b i e l a  a r t i c u l a d a
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¡I p o r  un extremo a l a  p a la n ca  10 y s o l i d a r i a  por e l  o tro  de la  

p ie z a  5; a l a  que s e  une en e l  punto 13; e l  numero 14 señ a la  

e l  s e c t o r  de l a  p i e z a  5 que, en su  movimiento l o n g i t u d in a l  , 

o b l i g a  a d e s p la z a r s e  a l a  p ie z a  15, que r e a l i z a  un movimiento 

de b a la n c ín  so b re  su  e j e  16; e l  numero 17 m uestra dos ru ed a s  

d e l  mecanismo de r e l o j e r í a ,  que re c ib e n  a l t e r n a t iv a m e n te  e l  

embrague y desembrague da l a s  ru e d a s  16; e l  número 18 señ a la  

! una p a la n ca  p a r a  mover e l  mecanismo a v o lu n tad , y lo s  números 

19, 30, 31, 23, 23 y 24, d i s t i n t a s  p o s i c io n e s  de l a  p a la n c a ,  

i que corresponden  a d i f e r e n t e s  v e lo c id a d e s  d e l  mecanismo.

E l funcionam iento  d e l  mecanismo p e r fe c c io n a d o  a que nos 

r e fe r im o s  e s  e l  s i g u i e n t e :  e l  extremo e x c é n tr ic o  d e l  e j e  2, 

a l  r e c i b i r  e l  movimiento g i r a t o r i o  d e l  mecanismo de r e l o j e -  

l r í a  a t r a v é s  de l a  corona 1, produce e l  movimiento o s c i l a n t e  

de l a  p ie z a  3, que e s t é  montada, m ediante su  e je  4 , en l a  p i e ­

z a - so p o r te  5; é s t a  ú lt im a  se  mueve en s e n t id o  lo n g i tu d in a l  a 

l a  c a ja  del mecanismo, so b re  l a  p l e t i n a  6, merced a l  movimien­

to  que r e c ib e  de l a  e x c é n t r ic a  9, a t r a v é s  de l a  p a la n ca  10 y 

de l a  b i e l a  12, estando o b l ig a d a  dicha p a la n c a  10 a quedar 

en p o s ic ió n  t a n g e n c i a l  con l a  e x c é n t r ic a  9 , por e fe c t o  de la  

p r e s ió n  de l m uelle  11; e s t e  movimiento p rodu cido  por l a  ex­

c é n t r ic a ,  s in c ro n iz a d o  a su  vez con e l  juego  que r e a l i z a n  l a s  

p i e z a s  1, 2, 3 y 4, d e s a r r o l l a  la  s i g u ie n t e  fu nción :

La p ie z a  8 , en la  p a r t a  se ñ a la d a  con e l  número 1 4 ,o b l i g a ,  

d u rante  e se  movimiento de c a r r e r a  en se n t id o  lo n g i tu d in a l  de 

la  c a ja  de mecanismos, a d e s p l a z a r s e  a l a  p ie z a  15, que por 

su  conveniente d i s p o s i c ió n  r e a l i z a  un movimiento da b a lan c ín

6C

so b re  su  e j e  16. E s te  movimiento de b a la n c ín  l e  p e r m it i r é  embia 

gar  y desem bragar e s t a  p a r t e  d e l  mecanismo compuesto por l a s  

ru e d a s  dentadas 16.
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E sta  a l t e r n a t i v a  áe  embrague y desembrague de l a s  ruedas 

16 so b re  l a s  17, por razón  d e l  s e n t id o  de r o t a c ió n  de l a s  m is­

mas, nos p ro d u c irá  e l  e f e c t o  de l cambio de r o t a c ió n  a dere­

cha o iz q u ie rd a  d e l  e j e  16.

La d i s p o s i c ió n  d e l  e je  2, por su p a r te  e x c é n t r i c a ,  y e l  

movimiento de c a r r e r a  de l a  p ie z a  5, ambos s in c r o n iz a d o s ,p r o ­

ducen a l  a c tu a r  e l  movimiento o s c i l a n t e  de l a  p ie z a  3 y, so ­

b re  un diám etro d i s t i n t o ,  en la  p a r t e  e x c é n t r ic a  de l e j e  2, 

hace que r e a l i c e  la  función  de re g u la d o r  de mayor o menor r e ­

s i s t e n c i a  segán  e l  d iám etro  sobre  e l  que o b ra ,  consigu iendo  

con e l l o  un v ar ia d o  numero de v e lo c id a d e s  en e l  mecanismo da 

r e l o j e r í a .

Mediante e s t a  d i s p o s i c ió n  e l  mecanismo r e a l i z a  au to m á ti­

camente l a s  v a r ia c io n e s  de v e lo c id a d ,  de punto muerto, parada 

y, además, de marcha a t r á s .

También d ispon e  e s t e  mecanismo, como hemos in d ica d o  a n te ­

r io rm en te ,  de l a  p a la n c a  18, s i tu a d a  en e l  lu g a r  que se  i n d i ­

ca en e l  d ib u jo ,  l a  cu a l  r e a l i z a  l a  marcha a t r á s  a l  s e r  co lo ­

cada en e l  punto 19; e l  numero 20 s é d a la  e l  punto muerto, y 

l o s  números 21, 22, 23 y 24 m uestra l o s  lu g a r e s  en q u e ,a l  s e r  

co locada  l a  p a la n c a ,  s e  consiguen , a v o lu n tad , cuatro  d i s ­

t i n t a s  v e lo c id a d e s .

Las v e n t a j a s  que o f r e c e  e l  mecanismo d e s c r i t o  son induda­

b l e s ,  debido a l a  o r i g i n a l i d a d  de lo s  movimientos que s e  pue­

den p ro d u c ir  en c u a lq u ie r  d í a s e  de ju g u e t e s ,  como v e h íc u lo s ,  

muñecos, e t c .

Hecha l a  d e s c r ip c ió n  p re ce d e n te ,  e s  p r e c i s o  a ñ a d ir  que 

l o s  d e t a l l e s  de r e a l i z a c i ó n  de l a  id ea  e x p u e s ta  pueden v a­

r i a r ,  s i n  que e l l o  a l t e r e  l a  e s e n c ia  de l a  in v en c ió n , que es  

l a  que s e  deaprende de lo s  p á r r a f o s  que anteceden  y l a  que
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En resumen: e l  MODELO DE UTILIDAD que se  s o l i c i t a ,  r e c a e ­

rá  so b re  l a s  r e i v in d i c a c i o n e s  s i g u i e n t e s :

i a . 1  MECANISMO DE RELOJERIA PERFECCIONADO PARn LA OBTEN­

CION DE MOVIMIENTO  ̂ APLICABLES A JUGUETES, c a r a c t e r i z a d o  esen ­

cia lm ente  por e l  hecho de e s t a r  c o n s t i tu id o  p or  una p l e t in a  

e s p e c i a l  en que s e  h a l l a n  d i s p u e s to s  l o s  d i s t i n t o s  e lem entos, 

e stan d o  dotada dicha p l e t i n a  de una e x te n s ió n  s o p o r te  de una 

p ie z a  o s c i l a n t e  que s e  h a l l a  unida a l a  misma mediante un p a ­

sad o r ,  que s i r v e  de e j e ,  a l  mismo tiem po, a l a  r e f e r i d a  p ie z a  

o s c i l a n t e .

2 ^ .-  Mecanismo, segón l a  r e i v in d i c a c i ó n  1&, c a r a c te r iz a d o  

por  e l  hecho de que l a  r e f e r i d a  p ie z a  o s c i l a n t e  p r e s e n ta  f o r ­

ma rep etid am en te  an g u lad a , con s e c c ió n  en L y g i r a  so b re  su 

e je  en p o s ic ió n  p e r p e n d ic u la r  a l a  de l mecanismo; v in iendo  a c ­

cionada p o r  e l  extremo e x c é n tr ic o  de un e je  que r e c ib e  l a  a c - .  

ción d e l  c i ta d o  mecanismo a t r a v é s  de una corona dentada.

3&.- Mecanismo, segón l a s  a n t e r i o r e s  r e i v in d i c a c i o n e s ,  ca­

r a c t e r i z a d o  por e s t a r  p r o v i s t o ,  e l  mecanismo de r e l o j e r í a ,  de 

una e x c é n tr ic a  con d i f e r e n t e s  curvas que transform a e l  movi­

miento r e c ib id o  a t r a v é s  de su rueda dentada m otr iz  m ediante 

un piñón que comunica e l  mecanismo con l a  c i t a d a  rueda dentada.

4&.- Mecanismo, segón l a s  a n t e r io r e s  r e i v in d i c a c i o n e s ,  ca­

r a c t e r i z a d o  p or  e l  hecho de que l a  t ra n s fo rm a c ió n  d e l  movi­

m iento, mediante la  e x c é n t r ic a ,  s e  r e a l i z a  a t r a v é s  de un 

brazo de p a la n c a ,  con e j e  de g ir o  en l a  p l e t i n a  e s p e c i a l ,  cu­

yo brazo de p a la n c a  e s té  p r o v i s t o  de r e s o r t e  t e n so r  d i sp u e s to  

en su  e j e  de g i r o  so b re  la  p l e t i n a ,  apoyándose por cada uno 

de s u s  extrem os, re sp e c t iv a m e n te ,  so b re  l a  p l e t i n a  y so b re  e l
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5 ^ .-  Mecanismo, según l a s  a n t e r io r e s  r e iv in d ic a c io n e s ,  ca­

r a c t e r i z a d o  porque e l  brazo  de p a lan ca  c i ta d o  se  h a l l a  unido 

por su extremo a una b i e l a  t r a n sm iso ra  de l m ov im ien to ,la  cual 

se  h a l l a  r e la c io n a d a  con un s e c t o r  del so p o r te  de l a  p ie z a  

o s c i l a n t e  c i ta d a  en l a  prim era r e i v in d i c a c i ó n .

6 3 . -  Mecanismo, seg án  l a s  a n t e r i o r e s  r e iv in d i c a c i o n e s ,  ca­

r a c t e r i z a d o  p o r  e s t a r  p r o v i s t o  de un b a la n c ín  compuesto p or  

t r e s  p id o n e s ,  que e fe c tú a n  e l  movimiento a l t e r n a t i v o  d e l  me­

canismo; cuyo b a la n c ín  gura sobre  la  p l e t i n a  m ediante e je  d i s ­

p u e s to  en e l  p iñón c e n t r a l  y se  h a l l a  r e la c io n a d o  con l a s  ru e ­

das dentadas t r a n s m is o r a s  de movimiento.

7 3 .-  Mecanismo, segdn  l a s  a n t e r io r e s  r e i v i n d i c a c i o n e s , c a ­

r a c t e r i z a d o  p or  e s t a r  d ita d o  de una p a la n c a  que, accionando 

sobre  l a  p ie z a  o s c i l a n t e ,  m o d if ic a  a v o lu n tad  e l  movimiento 

autom ático  d e l  mecanismo, im prim iéndole c u a lq u ie r a  de s e i s  

v e lo c id a d e s  d i s t i n t a s ,  e n t r e  l a s  que s e  encuentran  punto muer­

to  y marcha a t r á s  o in v e r s o r  de v e lo c id a d .

8& .- Se r e i v i n d i c a ,  por á l t im o ,  como o b je to  s o b r a  e l  que 

ha de r e c a e r  e l  Modelo de U t i l id a d  que se  s o l i c i t a :  "MECANIS­

MO DE RELOJERIA PERFECCIONADO PARA LA OBTENCION DE MOVIMIEN-

145

TOS APLICABLES A JUGUETES".

Todo conforme queda d e s c r i t o  en l a  p r e se n te  memoria, que 

co n sta  de s e i s  p á g in a s  e s c r i t a s  a máquina y d ib u jo s  que s e  

acompañan.

M adrid, 3 de enero de 1956.

fíÍ^CNSO UNGRIA
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