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MEMORIA DESCRIPTIVA 

pura s o l i c i t a r

M O D E L O  D E  U T I L I D A D  

en

E S P A Ñ A  
por VEINTE años

a nombre de TUE BRITISH THOMSON-HOUSTON CO* LIMITED, e n t i ­

dad b r i t á n i c a ,  e s ta b le c id a  en Crown Honse, áldwyoh, Lon­

d r e s ,  I n g la t e r r a ,  por:

"UN DISPOSITIVO PARA EL TRANSPORTE DE MAQUINARIA QUE TIEHE

UN MIEMBRO GIRATORIO"

Este invento  se  r e f i e r e  a maquinaria que 

t ie n e  un miembro r o t a t o r i o  montado en c o j i n e t e s  de b o la s ,  

r o d i l l o s ,  agujas o s im i la r e s  y concierne particu larm en te  

a la  p r o te c c ió n  de lo s  c o j i n e t e s  contra a v e r ía s  cuando l a
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m aquinaria e s t á  en t r á n s i t o .

Cuando una máquina que t i e n e  d ich o  miembro 

r o t a t o r i o ,  p o r  ejem plo  una máquina d in a m o - e lá c tr io a ,  se 

t r a n s p o r ta  en p o r  e jem plo un c a jó n  de em oalaje  p o r  l o s  me- 

5 d io s  noim ales u.e t r a n s p o r t e  es p r o b a d a  que sea sometida a

v i b r a c i ó n  y choque y hay d i f i c u l t a d  para montar l a  máquina 

dentro de su c a jó n  de em balaje  de modo que lo s  movimientos 

r e s u l t a n t e s  no s e  tra n sm ita n  a l a  máquina, h l  miembro r o t a ­

t o r i o ,  que puede e s t a r  montado p o r  ejem plo en c o j i n e t e s  de 

10 r o d i l l o s ,  e s t á  normalmente e s t a c io n a r i o  durante  e l  t r á n s i t o ,

y  l a s  l i n e a s  da c o n ta c to  e n tre  l o s  r o d i l l o s  y l a s  c a r a s  de 

apoyo permanecen a s i  en l a s  mismas c o n d ic io n e s  a n c l a r e s .

En e s ta s  c i r c u n s t a n c ia s  l o s  f r e c u e n t e s  movimientos a x i l e s  

d e l  miembro r o t a t o r i o  causados p o r  v i b r a c i ó n  t ie n d e s  dañar 

15  l a s  c a ras  y  r o d i l l o s  de l o s  c o j i n e t e s  debido a l  fro ta m ien ­

t o  c o n sta n te  a l o  l a r g o  de sus l i n e a s  de c o n t a c t o .

E ste  fónomeno ya ha s id o  n otad o, y se han 

pro p u esto s  a n terio rm en te  d is p o s ic io n e s  de em balaje que pro­

ducen un g i r o  d e l r o t o r  en v i r t u d  d e l  movimiento v i b r a t o r i o  

20  A s i ,  en una de e s t a s  d is p o s i c io n e s  l a  má­

quina e s t a  moniada e lá s t ic a m e n te  en su  c a j a  de em balaje y 

hay una rueda de t r i n q u e t e  unida a l  miembro r o t a t o r i o  d i s ­

p u e sta  para que coop ere  con un miembro de t r i n q u e t e  en e l  

c a jó n  de em balaje  da modo que e l  d esplazam iento  r e l a t i v o  

25 que o curre  e n tre  l a  máquina y  e l  c a jó n  de em balaje debido

a l a  v i b r a c i ó n ,  o r ig in a  l a  r o t a c i ó n  de l a  rueda de t r in q u e ­

te, y por t a n to  l a  del miembro r o t a t o r i o  de l a  má_uina



- 6^30
p o r  p a so s ,  ¿in o tra  d is p o s i c ió n  l a  máquina e s t á  montada 

r íg id a m en te  y  una rueda de t r i n q u e t e  sobre  su mi mbro 

g i r a t o r i o  coopera con un t r i n q u e t e  sobre  un péndulo que 

o s c i l e  l ib re m e n te  de modo que según o s c i l a  e l  pénnulo 

debido a l a  v i b r a c i ó n  l a  rueda de t r i n q u e t e  y  por l o  ta n ­

to  a l  miembro g i r a t o r i o  g i r a n  en pasos d i s t i n t o s .

S in  embargo, con t a l e s  d is p o s i c io n e s  e l  movi­

m iento mínimo re q u erid o  para c a u sa r  l a  r o t a c i ó n  d e l  miem­

bro r o t a t o r i o  debe ser i g u a l  a l  e sp a c iam ie n to  d e l  paso 

d e l  t r i n q u e t e ,  de modo que l a s  a m plitud es pequeñas ue v i ­

b ra c ió n  que puedan, to d a v ía  ca u sa r  daño a l o s  c o j i n e t e s ,  no 

o r ig in a r á n  r o t a c ió n  a lgu n a  d e l  motor para r e d u c i r  dicho 

daño.

Un o b je to  d e l  p r e s e n te  in v e n to  as c r e a r  una 

d is p o s i c ió n  en l a  que l a  v i b r a c i ó n  o choque p ro d u cirán  

una r o t a c i ó n  co n tin u a  (en c o n t r a s t e  a una p o r  p a so s )  d e l 

miembro r o t a t o r i o ,  m ien tras l a  v i b r a c i ó n  e s t é  dentro de 

l o s  l í m i t e s  de am plitud  y  f r e c u e n c i a  para l a s  que ha 

s id o  diseñada l a  d i s p o s i c i ó n .

Según a l  p re se n te  in v e n to  l a  m aquinaria , que 

t i e n e  un miembro r o t a t o r i o  montado en c o j i n e t e s ,  s e  d o ta , 

cuando e s t á  en t r á n s i t o ,  de una c o r r e a ,  c i n t a ,  alam bre, 

maroma, cuerda u o tro  miembro p a re c id o  de im pulsión  f l e ­

x i b l e  (es  d e c i r  no r í g i d o )  anclado jun to  a sus e x trem i­

dades Opuestas y que pasa  en c o n ta c to  f r i c c i o n a !  por l o  

menos p a rc ia lm e n te  en to rn o  a una s u p e r f i c i e  generalm ente 

c i l i n d r i c a  y  c o a x i l  d e l  miembro r o t a t o r i o  cuyo miembro 

de im p u ls ió n  f l e x i b l e  t i e n e  medios te n s o r e s  de r e s o r t e
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actaando sobre e l  mismo en u.n lu g a r  e n tre  e l  a n c l a j e  de

una extrem idad d e l  miembro f l e x i b l e  y  su  a p l i c a c i ó n  con 

l a  c i t a d a  s u p e r f i c i e ,  m ien tras  que hay d is p u e sta  una masa 

montada e lá s t ic a m e n te  (que puede s e r  l a  p ro p ia  máquina) 

p ara  a c tu a r  simultáneamente con l a  p a r te  d e l  miembro f l e ­

x i b l e  e n tre  su o tr a  extrem idad y  l a  c i t a d a  s u p e r f i c i e  de 

modo cue a l  d e s p la z a r s e  l a  c i ta d a  masa debido a l a  v i b r a ­

c ió n  increm ente y disminuya a l te r n a t iv a m e n te  l a  d is t a n c ia  

e f e c t i v a  e n tre  l a  o tra  extremidad c i t a d a  y  l a  c i ta d a  su­

p e r f i c i e ,  l o s  medios de r e s o r t e  son entonces e f i c a c e s  pera 

a b so rb e r  l a ,  f lo je d a d  que r e s u l t a  en e l  miembro f l e x i b l e  a l  

r e d u c ir s e  l a  c i ta d a  d i s t a n c i a  con e l  r e s u l t a d o  de que duran­

t e  e l  aumento s u b s ig u ie n te  de esta  d is t a n c ia  l a  p a r te  d e l 

miembro f l e x i b l e  que l a  sa lv a  produce en d ic h a  s u p e r f i c i e  

en v i r t u d  d el c o n ta c to  f r i c c i o n a l  una fu e r z a  que t i e n d e  a 

h a ce r  g i r a r  e l miembro r o t a t o r i o .

La s u p e r f i c i e  c i l i n d r i c a  d e l  miembro r o t a t o r i o  

puede e s t a r  acan alada para r e c i b i r  e l  miembro f l e x i b l e  y e l  

térm ino c i l i n d r i c o  ha de entenderse  como que i n c lu y e  dicha 

forma a can alad a .

Durante l o s  p e r io d o s  de v i b r a c i ó n  e l  aumento 

y d ism inución  da l a  r e f e r i d a  d i s t a n c i a  c o n s t i tu y e n  una a c c ió n  

r e i t e r a t i v a  y se  c o n s id e r a  que s i  la  f r e c u e n c ia  de r e i t e r a ­

c ió n ,  c o rre s p o n d ie n te  a l a  f r e c u e n c ia  de v i b r a c i ó n ,  es s u f i ­

cientem ente  a l t a  e l  mignbro g i r a t o r i o  g i r a r á  continuamente 

debido a su i n e r c i a .  A s i  s i  s e  supone cue l a  fu e r z a  de 

t e n s ió n  (F) e je r c i d a  p o r  l o s  medios de r e s o r t e  es  c o n s ta n te ,  

como l o  será  en l a  p r á c t i c a  p u esto  que l a  am plitud  d e l  d e s ­

p lazam ien to  de l a  masa montada e lá s t ic a m e n te  se rá  noxmalmem-
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t e  pequera, en to n ces l a  a p l i c a c i ó n  de l a  t e o r í a  c o r r ie n t e  

de im pulsión  p o r  c o rre a  demuestra que l a  f u e r z a  r e s u l t a n t e

( R l ) que t ie n u a a c e r  g i r a r e l  miembro r o t a t o r i o a l  aum

t a r  l a  r¡e fe r id a dis';; a n c l a  vend r á  dada por

ia Fe -  F

m ie n t r a s que -o fU33aza r e s u l t a ;o t e  (R^) que t i e n d e  a h a c e r

g i r a r  s i  miembro r o t a t o r i o  (en l a  d ir e c c ió n  opuesta)  a l  

d is m in u ir  lu e g o  a c u e l la  d i s t a n c i a  vendrá dada por

R F Feue

donde u es e l  c o e f i c i e n t e  de rozam iento e n tre  e l  miembro 

f l e x i b l e  de im pulsión  y l a  s u p e r f i c i e  c i l i n d r i c a  y e es e l  

ángulo de c o n ta c to  (en r a d i a n e s ) e n tre  e l  miembro f l e x i u l e  

y l a  s u p e r f i c i e  c i l i n d r i c a .  De e l l o  es e v í t e n t e  que hay una 

d i f e r e n c i a  s u s t a n c ia l  e n tr e  e s t a s  fu e r z a s  re s u lta n te ^  y 

p u e sto  que a ctú an  en a l  ¡sismo r a a io  habrá una d i f e r e n c ia  

c o rre s p o n d ie n te  e n tr e  l o s  p a re s  r e s p e c t i v o s  p o r  e l l a s  a p l i ­

cados a l  miembro r o t a t o r i o ;  p o r  c o n s i g u ie n t e ,  durante  l o s  pe­

r ío d o s  de v ib r a c ió n  l a  r o t a c ió n  comenzada en una d ir e c c ió n  

p o r  l a  primera fu e r z a  r e s u l t a n t e  (R l)  c o n tin u a rá  en a q u e l la  

d ir e c c ió n  siempre que l a  v i b r a c i ó n  permanezca dentro de l í -  

iu.it es predeterm inan os de am plitud y f r e c u e n c i a .  3? a ra  asegu­

r a r  l a  r o t a c i ó n  contin ua  ue asee  mono, deoe natuzaImán t e  e s ­

c o g e rse  l a  fu e r z a  F d e l  r e s o r t e  de modo que l a  fu e r z a  r e s u l ­

t a n t e  R  ̂ sea  i n s u f i c i e n t e  para d e te n e r  l a  r o t a c i ó n  producida 

cor l a  fu e r z a  r e s u l t a n t e  R l .
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d ir e c c ió n  que a p l iq u e  l a  te n s ió n  n e c e s a r i a .

Gomo s e  ha in d ica d o  a n terio rm en te  l a  masa 

montada e lá s t ic a m e n te  puede s e r  1.a p ro p ia  maquinaria en cuyo 

c e so  se co n s id e ra  que l a  extremidad d e l  miembro f l e x i b l e  

5 opuesta  a a q u e l la  e n tr e  l a  c u a l  y  l a  s u p e r f i c i e  c i l i n d r i c a  

actúan lo s  medios de r e s o r t e ,  e s t a r á  anclada firmemente con 

una e s t r u c t u r a  de so p o r te  r í g i d a  sobre l a  c u a l  e s tá  montada 

e lá s t ic a m e n te  l a  m a q u in aria ,  p o r  e jem plo  un c a jó n  de emba­

l a j e  o e l  p is o  de un v e h íc u lo  de t r a n s p o r t e .  A lto rn a tiva m e n - 

10 t e ,  l a  m aquinaria  puede e s t a r  montada r íg id a m en te  y e l  ex­

tremo opuesto d e l  miembro f l e x i b l e  a n c la d o  sobre una masa 

separada que se apoya sobre l a  e s tr u c tu r a  de so p o rte  de una 

manera e l á s t i c a  con r e l a c i ó n  a l a  m a q u in aria .

Para una mayor compresión del in v e n to  se  d e s -  

15  c r i b i r á n  dos r e a l i z a c i o n e s  d e l  mismo, según se a p l i c a n  a una 

máquina d in a m o - e lé c t r ic a ,  con r e f e r e n c i a  a l o s  d ib u jo s  ad­

ju n to s  en l o s  c u a le s :

La f i g u r a  1 i l u s t r a  esquemáticamente una r e a ­

l i z a c i ó n  en l a  que l a  p ro p ia  máquina c o n s t i t u y e  l a  masa mon- 

20 tad a  e lá s t ic a m e n t e ,  y

La f i g u r a  2 i l u s t r a  esquemáticamente una r e a ­

l i z a c i ó n  en l a  que se emplea una masa separada montada e lá s ­

t ic a m e n te .

En l a  r e a l i z a c i ó n  de l a  f ig u ro .  1 ,  l a  c u b ie r -  

2$ t a  3 d e l  e s t a t o r  de una máquina d in a m o - e lé c tr ic a  que t i e n e  

su r o t o r  4 montado para que ¿ i r a  dentro d e l  e s t a t o r  sobre 

c o j i n e t e s  de r o d i l l o s  u o tr o s  c o j i n e t e s  s i m i la r e s  (que no se

-  7 -
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m u e stra n ), s e  a se g u ra  p o r  e jem plo por pernos sobro  una es­

t r u c t u r a  de apoyo 1  que puede s e r  p o r  e jem plo  l a  b e s e  un 

c a jó n  de em bala je  o e l  p is o  de un v e h í c u lo  da t r a n s p o r t e .

Se in terp o n en  a lm o h a d i l la s  e l á s t i c a s  o s i m i la r e s  2 en tre  

l a  c u b ie r t a  3 3 e l  e s t a t o r  y l a  e s t r u c t u r a  de so p o rte  1  de 

modo que l a  máquina e s t á  montada e lá s t ic a m e n te  y  en respues­

t a  a l a  v ib r a c ió n  v e r t i c a l  pueue moverse h a c ia  a r r i b a  y 

n a c ía  abajo segdn sea e l  caso  de un modo o s c i l a t o r i o  con 

r e s p e c to  a l a  estructura 1

Un mianbro de impulsión (no r íg id o ) fle x ib le  

5 con stitu id o  p oruña c o rre a , alambre, cordón, c in ta , cuer­

da, maroma u otro  m aterial parecido relativam ente e in exton - 

s ib lc  y tj.' e "'f.cns uro. ;X:t: 'crddad ¿j'clac.a c irc  c ta ja r te  a la  

e stru ctu ra  1 en e l  punto A, pasa en co n tacto  f r ic o !o n a l en 

torno a l árbol 6 del ro to r  4 con p referen cia  a rro llad a  h a ll -  

eoidaloante en to m o  al árbol 6 para que.forme por lo  menos 

una e sp ira  completa y en su o tra  extremidad está  m elado por 

un re s o rte  d e te n c ió n  7 3 un punto j an la  estru ctu ra  1 .

Con e s t a  d is p o s ic ió n  s i  l a  máquina se d e s p la ­

za momentáneamente con r e la c i ó n  a l a  e s t r u c t u r a  1  debido e. 

v i b r a c i ó n  o a un t i r ó n  Repentino en la  d ir e c c ió n  v e r t i c a l , e l  

miembro f l e x i b l e  5 te n d e ra  a a f l o j a r s e  en t o m o  a l  á r b o l  5 

pero se  e s t i r a r á  sobre  e l  á rb o l  por e l  r e s o r t e  7 de modo que 

se  mantenga l a  te n s ió n  en e l  miembro f l e x i b l e  5 . Como r e s u l ­

tad o  se a c o r t a r á  l a  lo n g i t u d  de l a  p o rte  d e l  miembro f l e x i ­

b le  5 e n tr e  e l  punto A en que e s t á  anclada su extrem idad 

a l a  e s t r u c tu r a  1  y  e l  punto G en e l  que por prim ara vas
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e n tra  en c o n ta c to  con e l  á ru o l 6. P o r  c o n s i g u i e n t e ,  cuando 

l a  máquina v u e lv e  su b sig u ia n tem en te  a su p o s ic ió n  o r ig i n a l

r e l a t i v a  a l a  e s t r u c t u r a  1 ,  o se d e s p la z a  de o tro  modo en 

a q u e l la  d ir e c c i ó n ,  s i  miembro f l e x i b l e  5, p o r  su a p l i c a ­

c ió n  f r i c c i o n s l  con e l  á r b o l  6 proporciona un par cíe fu e r z a s  

sobre  e l  á rb o l dando lu g a r  a que e l  r o t o r  A g i r e  en un án­

g u lo  pequeño. Dicho desplazam ien to  v e r t i c a l  de l a  máquina 

con r e l a c i ó n  a l a  e s t r u c t u r a  1 o c u r r ir á  durante  l o s  p e r io ­

dos de v ib r a c ió n  comq una a c c ió n  r e i t e r a t i v a  y como so ha 

in d ic a d o  a n terio rm en te  e l  r e s u l t a d o  se rá  l a  r o t a c i ó n  c o n t i ­

nua d e l  r o t o r  debido a su p ro p ia  i n e r c i a ,  siempre que l a  

magnitud y  f r e c u e n c i a  de l a  v ib r a c ió n  e s té n  dentro de c i e r ­

to s  l í m i t e s  impuestos por l o s  parám etros de l a  d is p o s i ­

c ió n  en c u a lq u ie r  caso p a r t i c u l a r  y  que l a  fu e r z a  e j e r c i ­

da poi* e l  r e s o r t e  7 se e s c o j a  adecuadamente.

En l a  r e a l i z a c i ó n  de l a  f i g u r a  2 en l a  que 

p a r te s  c o rre s p o n d ie n te s  han r e c i b i d o  l o s  mismos adataros de 

r e f e r e n c i a ,  l a  c u b ie r ta  4 d e l  e s t a t o r  no e s t á  ya montada 

e lá s t ic a m e n te  s in o  que en e ste  caso e s t á  a s e g u r a d a - r íg i ­

damente, de nuevo con pernos por e je m p lo ,  sobre l a  e s t r u c ­

tu r a  da apoyo 1 . La extrem idad d e l miembro de im pulsión 

f l e x i b l e  5 más l e j a n o  de l a  extremidad a n cla d o  por e l  r e ­

s o r t e  de te n s ió n  7 s e  a se g u ra  e s t a  v e z  a un bloque pesado 

8 asegurad o a l a  e s t r u c t u r a  1  con un miembro e l á s t i c o  9 

i n t e r p u e s t o  de mono que e l  b loque 8 c o n s t i t u y a  una masa 

montada e lá s t ic a m e n t e .  Lg v i b r a c i ó n  v e r t i c a l  o choques o r i ­

g in a rá n  un d esplazam iento  v e r t i c a l  o s c i l a t o r i o  d e l  bloque

-  9 -
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8 de modo que l a  d i s t a n c i a  e n tr e  e l  b loque 8 y  e l  prim ar pun­

to  de c o n ta c to  d e l  ademar o f l e x i b l e  5 oon e l  á rb o l 6 aumen­

te n  y  disminuyan entonces a l te r n a t iv a m e n te .  Por c o n s ig u ie n te  

se podrá a p r e c i a r  fá c i lm e n t e  que se obtendrá un r e s u lt a d o  

s i m i l a r  a l  de l a  d is p o s i c ió n  de l a  i ' i g .  1  dando lu g a r  como 

y a  se ha e x p lic a d o  a una r o t a c ió n  co n tin u a  d e l  r o t o r  4.

En lu g a r  de p a s a r  en a p l i c a c i ó n  f r i c o i o n a l  

a lre d e d o r  d el á rb o l  6 como en l a s  r e a l i z a c i o n e s  i l u s t r a d a s )  

se rá  evim ente que e l  miembro ue im p u ls ió n  f l e x i b l e  $ p o a r ia  

p a sa r  a lre d e d o r  de o tra  s u p e r f i c i e  c o a x i l  c i l in d r ic a !  d e l  

r o t o r  4) pudiendo d ich a  s u p e r f i c i e  p ro p o rc io n a rs e  por ejem plo 

por medio de un miembro c i l i n d r i c o  temporalmente asegurado 

r í g i d a  y c o -a x i lm e n te  a l  á rb o l  6 m ien tras  l a  máquina está  

en t r á n s i t o .

Se a p r e c ia r á  que e s te  in v e n to  no solam ente r e ­

duce e l  daño a l o s  c o j i n e t e s  de máquinas que en l a  a c tu a ­

l i d a d  s e  despachan to ta lm e n te  montadas, s in o  que p e r m it ir á  

también que en máquinas m ayores, cuyos miembros g i r a t o r i o s  

se despachan ahora por separado, s e a n  tra n sp o rta d a s  como 

u n id ad e s.

E sta  s o l i c i t u d  que co rrespond a a l a  p re se n ­

tad a  en Gran Er ataña e l  9 de J u l i o  da 19 5 4 , b a jo  e l  ndmaro 

2Ü.I85/54, se acoge a l o s  b e n e f ic i o s  d e l  a r t i c u l o  51 del v i ­

g e n te  E sta tu to - L e y  sobre P ropiedad I n d u s t r i a l .



5)730
N O T A  -

Los puntos que como e a r e o t e r ' i s t i c e  de novedad 

se p resen tan  para que sean objeto  de e s te  Modelo ¿e U t i l i ­

dad en España, por VEINTE aHos, son lo s  s i g u i e n t e s :

1 2 . -  Un d i s p o s i t i v o  para e l  tra n sp o rte  de 

m aquinaria, que t i e n e  un miembro g i r a t o r i o  montado en c o ­

j i n e t e s ,  cuyo d i s p o s i t i v o  comprende un miembro f l e x i b l e  

de accionam iento  anclado junto a sus extrem idades opues­

ta s  y que pasa en s p l i e a e i 'o n  f r i c c i ó n ? 1  por lo  menos p r -  

c ia  Itacate en te m o  a une s u p e r f i c i e  c o a x i l  d e l  miembro ro ­

t a t o r i o ,  una masa montada e l á s t i c a m e n t e  conectada con 

? q u e l lr  p a rte  c c l  miembro f l e x i b l e  que se extiende entre 

dicha s u p e r f i c ie  y  e l  a n c la je  para une extrem idad, y  un 

r e s o r t e  tensor que a ctú a  sobre a q u e l la  p a rte  d e l  miembro 

f l e x i b l e  de accionam iento entre  d icha s u p e r f i c ie  y  e l  

a n c la je  para l a  extremidad opuesta y que s ir v e n  para ab­

sorber la  f lo je d a d  que se produce en e l  miembro de a c c i o ­

namiento debido a l  desplazam iento de l a  masa e lá s t ic a m e n ­

te montada.

2 2 . -  Un d i s p o s i t i v o  como se r e iv in d i c a  en 

l e  r e iv in d i c a c i ó n  1  c a r a c te r iz a d o  porque la  propia m 'aqu i-  

na e s t 'a  montada e lá stica m en te  para c o n s t i t u i r  l a  mesa mon­

tada e lá stica m en te  y una de l a s  extrem idades d e l  miembro 

f l e x i b l e  e s tá  anclada d irectam ente en una e s tr u c tu r a  de



apoyo en tan to  que la  otra extremidad e s tá  anclada a la  

miaña a tra v é s  de d ich o  r e s o r te  te n s o r .

3 3 . -  Un d is p o s i t i v o  como se r e iv in d i c a  en 

l a  r e iv in d i c a c i ó n  1 ,  c a r a c te r iz a d o  porque la  máquina e s tá  

S montada rígidam ente sobre una e s t r u c tu r a  de apoyo y una

extremidad d e l  miembro f l e x i b l e  e s tá  a n d a d a  por medio 

de dicho r e s o r te  te n so r ,  m ientras que l a  otra  extremidad 

e s t á  asegurada n una masa e lá st ica m en te  montada sobre d i ­

cha e s t r u c tu r a .

lo  4 2 . -  Un d i s p o s i t i v o  para e l  tra n sp o rte  de ma­

q u in a r ia  que comprende un miembro g i r a t o r i o .

T a l y como se ha d e s c r i t o  en la  memoria que 

an te ce d e , represen tado  en l o s  d ib u jo s  que se acompañan y 

con l o s  f i n e s  que se han e s p e c i f ic a d o .

15 Esta Memoria consta de doce h o jas  e s c r i t a s

por una so la  c a r a .

Madrid, 4

GM/ . IR-
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