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"MODELO

DE
UTILIDAD

para wELEVADOR BASCULANTE®, a favor de DON ANTONIO SALA SERRA,

:domiciliado en SABADELI.YBércelona), Carrefera de Barcelona, qé

mero, 243.

MEMORIA DESCRIPTIVA

Bl pressnte modelo de utilidad se refiere & un elevador
basculante mediante el que es posible colocar automévilss y
veh{culos similares en posicidn adecuade para permitir a un
operario trabajar de pié debajo de ellos, sin el concurso de
5.  ningin digpositivo motor o instalacidén elevadora utilizada hag
ta la fecha.

Al efecto, el modelo se caracteriza porque comprende una
plataforma provisfa de apoyos‘centrales que se acoplan en dis-
posicién oscilante sob;e un caballeté soporte dotaedo de un dis-

’iV;IO, positivp de bloqueo parea inmovilizar la plataforme en cualquier

—




10.

15.

20,

250

306}

posicidén angular deseada. 5 i 562 |
| Para facilitar la explicacidn se acompafia & la presente

memoris une lédmina de dibujos en los que se ha represehtado

una realizacién que se cita a titulo de ejemplo no.limitativo.

| En los dibujos:

La figura 1 es una vista en perspectiva de las partes del
elevador desmontadas para su trans?orte.

la figura 2 es una vista en perspectiva del elevador en
funcionamiento, y

la figura 3 es un detalle de la plataforma.

En la realizacién ilustrada en los dibujos la plataforma
estd constituida por dos pistas paralelas 10, formadas por una
chapa embutide en forma de U y provista de estriados 11 en su
fondo para favorecer la adherencia de los neumdticos del veh{cu-
lo que se trate de elevar. Las dos pistas estan espaciddas pa-
ralelemente entre sf mediante el tubo 12, a la distancia conve-

’ o
niente para admitir las ruedas de los vehf{culos més corrientess

Debajo de las dos pistas se encuentran fijados unos segmen-
tog 13 cuyo borde inferior curvo se hace'apoyar sobre rodillos
soporte y gufa 14, giratorios en ejes 15 soportados en los ex-
trémos de cuatro pies 16 que forman dos pares, uno para cada seg
mento, tal como se‘apfecia claramente en la figura 1, Log eXtre-
mostuperiores de los ples 16 presenten corftes longitudinales 17'
én los que resultan guiados les segmentos en su movimiento de
oscilacion sobre los rodillos. Los ektremos inferiores de los
piés estédn provistos de conteras 18 mediante las cuales el con~
junto se apoya en forma estable scbre el suelo, La estabilidad
del conjunto se consigue por el hecho de que los cuatro piesg es-
tédn conectados entre s{ por medio de travesafios 19.

La plataforma se coloca sobre el sgoporte descrito tal como




[y

“  ge aprecla en la figura 2, de modo que puede oscilar hasta que
uno u otro de los extremos entre en contacto con el suelo, y el

extremo que gqueda elevado levanta el coche lo suficiente pare

permitir el trabajar en posic;én derecha debajo de él,

5;. Bl centro de curvatura de los segmentos se encuentra lo
suficientemente elevado para aproximarse al centro de gravedad
del vehiculo, de manera que la estabilidad del elevador cargade
es perfecta en cualquier posicidn angular del mismo. No obstan-
“ te, para asegurarla ain més, uno de los travesafios 19 lleva fi-
ib., jade una mordaza éuyas dos quijedas 20 abrazan el borde del seg-

mento correspondiente‘y pueden sger apretadas mediante el torni-

1; T;7' llo 21 y la tuerca manivela 22,
Uno de los extremos de las pistas tilenen unos ganchos 23'
eh los que ge puede conectar dos rampas 24 para facilitar la
15, entrade y salida del vehicule del aparate., Esta conexidn es per-
’ | fectamente amovible, de modo que las rampas pueden ser quitadas
fédcilmente para permitir la oscilacidn del conjunto. |

Con el ob}eta de inmovilizar el vehicule sobre el elevador,

los e;tremOS'opuestos de las pistés estén provistos de un tope
203 ~ en forma de cufia 25 contra los que se detienen las ruedas del
! ve@{culo;uAdyacentes a estos topes, se encuentran dos piezas
basculantes que presentan una porcidn deléntefa 26 destinada a
ser pisada por la rueda del vehiculo y une porcidn posterior 27
que forma una segunda cufia y que se levanta al pisar la rueda la
25; porcidn delantera 26. Esta pieza estd guiade mediante véstagos
| curvos 28 que juegan en taladros respectivos previstos en el
fondo de las pistes,
En la préctica se puede prever varios juegos de tales ori-
ficios espaciados longttudinélmente sobre las pistas,‘y relacio-

B0, nades con indicaciones numéricas 29 para facilitar el répidc acon
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dicionamiento del elevador para cada tipo particular de automd-
vil,

'E1 modelo, en su esencialidad, puede ser desarrollado en
otras variantes que difieran en detalle de la indicada y a las
cuales alcanzard igualmente la proteccidn que se recaba, Podré,
pués, ger construido en cualquier forma y tamafio, con los mate-
riales mds adecuados, por quedar todo ello comprendido en el es-
piritu de las reivindicaciones,

¢« =B 9

NOTA

Descrito el objeto y utilidad del modelo, leo que‘se decle-~
ra no divulgado ni'practicado en Espafia, comprende las siguien-
tes reivindicaciones:

1. Elevadbr baseulante, caracterizado, porgue comprende ?
una plataformé proviste de apoyos centrales que se acoplan en
disposicidn oscilante sobre un caballete soporte dotado de un
dispositivo de bloqueo para ilnmovilizar la plataforma en cual-
quier pqsicién angular deseada,

2, Elevador seglin la reivindicacién 1, caracterizado por-
que la plataforma estd constitufda por dos pistes de rodadura
arriostradas en disposicién paralela entre si y provistas de
segmentos curvilineos que se extienden hacia abajo formando los
apoyos cgntrales,

3. Elevador segin la reivindicacidn 1, caracterizado
porque el cabal;etevcomprende cuatro pies unidos rigidamente y
provigtos de rodillos glineados de modo gue cada dos de estos
rodillos forman el epoyo para un segmento de apoyo de la plata-

forma.
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4, Elevador segin la reivindicacidn 2, caracterizado
porque.el daballete comprende una mordaza eacoplable con uno
de los .sectores y apretable para inmovilizar las partes oscilan-
tes del elevador, ' _

5., Elevador segin la reivindicacidn 2, caracterizado .
perque en uno de lose extfemos de las pistasige enguentran unos
dispositivos dé‘acoplamiento en los que se puede conectar en
disposicién amovible unas rampas de accesd.

6, Elevador segin la reivindicacidén 1, caracterizado por-
gue la plataforma comprende pares de caizos acoplables con las
ruedas del vehficulo en cuestidn para su inmovilizacidn, estando
uno de los calzos de cada par dispuesto de manera que normalmen
te estd en posicidén baja pero es levantado automiticamente por
la rueda al pisarlo,

7 Elevadorisegﬁn la reivindicacidn 1, carﬁcterizado por-
que dichos calzos méviles son piezas de chapa que presentan dos
porciones que forman éngulo entre e{ y estdn guiadas mediante
véstagos curvos que'ajustén én‘orificios previstos en la plata-
forme, degmanéra que pérmiteﬁ su oscilacion,

8, Blevador segin la reivindicacidn 1, caracterizado porque
los éares de celzos son ajustables a lo largo de la plataforma
para adaptarse a distintos tipos de vehiculos, a cuyo efecto se
hea. previsto escalas graduadas.de referencia.

9, Elevador"bascﬁlante. |

Segﬁn se'deécribe y reivindica en la presente memoria des-
criptiva que consta de cinco hojas, foliadas y escritas a méqui-

ne por una sola cara, acompafiadas de una ldmina de dibujos,

Madrid, & {( D|C. 1955
“ANTONIO SALA SERRA.

" Dedls

JAIME ISERN MIRALLES
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