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MODEZLO
DE
UTILIDAD

e favor de Dofia MARIA.CLORIA BOSCH FCRT, de naciona-
lidad espafiola, residente en Barcelona, Paseo de la

Bonanovay 14, por "PULIDORA ENCERADORA MECANICA".

MEHORTA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a un apara-
to para pulir, encerdr, fregar, etc., mecénicamente,
que se caracteriza por su perfecto funcionamiento y
gran manejabilidad, s{ como por el buen gusto de su
Se presentacién y ser de fabricacién fécil y eéonémica.
Lahenceradora indiceda consiste esencielmen-
te en dos o més cepillos ciroulares montados girato-
riamente sobre sendos ejes de giro solidarios de una
placa soporte provista de empufiadura. Dichos ejes

10. van dispuestos oblicuamente entre sf{ y con respecto
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& la prevista superficie de trabéjo, de forma que los

(Y

cepillos s6lo pueden incidir en ella por una zonsa de
! | su periferia,con preferencia la externa Unicamente.
Para la mejor comprensidént de cuanto se indi-
5. ca en la presente memoria descriptiva, se acompaiia
un dibujo en el que, tan s6lo a t{tulo de ejemplo,

Se representa un caso préctico de realizacién de una

pulidore enceradore de caracteristicas iguelee a la
¢ del objeto de la invencién.
10. En dicho dibujo, la figura 1 muestra une

vista en perspectiva y la figura 2 representa una vis-

ta de la seccién transversal.
é Le enceradora esté constitufda en este caso
concreto de ejemplo, por dos cepillos circulaires

g ; 15. -l- y -2-, los cuales estin montados giratoriemente

% libres sobre sendos ejes de giro -3- y —4- solida~-

“ rios de una placa soporte =5~ provista de empufiladu~-

% " ra —6-. Dichos ejes =3~ y —=4- son oblicuos entre si
¥ con respecto & la prevista superficie de trabajo

20, =7~ (figura 2), con lo que Unicamente pueden incidir
los cepillos por las ZQnas_externas -8~ de su periferia,
opuestas diametralmente. '

Para mayor suavidad de giro, el montsje de

los cepillos -1- y =2~ en sus respectivos ejes de gi-

: . 25, ro -3~ y =4~ ge realiza por medio de cojinetes a bo-

les =9-.

Y/ Como se deduce de la descripcionm hecha y por

la observacién del dibujo, el funcionamiento de la
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15.

20.

enceradora objeto de la invencién es el siguiente,

en cuanto a su aspecto mecénico se refiere: Se asien-
tan los cepillos =2- y =1~ sobre el suelo u otra su—
perficie a trabajar -7-, con lo que debido a su dis-

posicién oblicua respecto al mismo sélo se apoyan

por las zonas externas -8-. En tal posicién, se des-

plaza la placa -5- en sentido de su‘empuﬁa&ura -6~y
hacia delante o hacia atrés, con lo que, debido al
rozamiento tangencial én laa zonas externas -8-, los
cepillos girarén sobre si mismos al ser desplazados,
con lo que la superficie del suelo seré més f4cilmen-
te pulida por estar sujeta a un frotamiento que se rea-
li,a en todos sentidos.

Como puede observarse, el manejo de la ence~
radora resulta fAcil y sencillo y su funcionamiento
perfecto, siendo por otra parte su constitucién simple
y econémica la fabricaeidn.

Se comprende que serén independientes del ob~-
jeto de la invencidén el mimero de cepillos de que
conste el aparato y los materiales empleados en la
enceradora, a8l como la forma y dimensiones, tanto
absolutas como relativas de la misma y, en general,

todo cuento no afecte a su esencialidad.



51487

NOTA

Se reivigdica como objeto del presente modelo
de utilidaed:~
1. Pulidora-enceradora mecénice, gque consis-
te esencialmente en un juego de cepillos circulares
5e montados giratoriamente sobre sendas ejes de giro
golidarios de una place soporte proviste de empufiadu-
ra, cuyos ejes van dispuestos oﬁ&icuamenfe entre si
¥ con respecto a la prevista superficie de trabajo de
los cepillos con la que éstos sélo pueden ineidir por
10. une zona de su periferia, preferentemente k externa,
2. Pulidora~enceredora mecénica.
La presente memoria consta de cuatro hojas
foliadas, escritas por una sola cara.

Barcelona, a 1 de diciembre de 1955.

Merie Gloria BOSCH FORT

-~ .
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