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MODELO
DE
UTILIDAD

e favor de Don AIBERTO VICENTE RIERA FARGUELL, de necio-
nalidad argentina, residente en Barcelona, calle Enri-
que Granados, 61, 3¢, 12, por "APARATO ELECTROMECANI-
CO PARA LA PRODUCCION DE MOVIMIENTOS ORBITALES Y UNIDI-
RECCIONALES*",

MENMORIA DESCRIPTIVA

Le presente invencién se refiere a un gparato
de funciocnamiento electromécé.nico, destinado & la pro-
duceién de movimientos orbitales y unidireccionsles,
utilizables pare fines diversos, entre ellos la vibra-
cibén de hormigones o aglomerados de cemento y diversas
otras apliceciones pare la construccién, Este aparato
presente notables caracteristicas de estructura y actua-
¢ién, difiriendo de todos los empleados hasta la fecha
para conseguir oscilaciones de une determinada frecuen-

cia por medio de dispositivos transportebles.
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Esencialmente, el objeto de la invencién es-—
t4 constitulido por una carcasa provista de unas empufia-
duras para el manejo y equipada interiormente con un
electromotor que presenta la particularidad de que el
inducido queda concéntrico y rodeando al inductor, vi-
niendo montado el primero en un bastidor debidamente
soportado por cojinetes y portador de una mese o con~-
trapeso desequilibrador. En determinados casos, la
carcasa externa se halla articulade a un eje paralelo
al del motor y dependiente de un basamento apropiado,
figurando entre éste y aguella carcasa unos elementos
eldsticos, tal como unos tacos de caucho, resortes o
similares. la alimentacién del estatot central se efec-
tda por conductgrea que atraviesam unas de las propias
empufiadures.

Para la mejor comprensién de la presente memo-
rie descriptiva, se acompafia un dibujo en el que, tan
gbélo a titulo de sejemplo,me representa un casc précti-
co de realizacién de un aparato de las caracteristicas
algdidas.

En dicho dibujo, la figure 1 es una viste en
alzado frontal semiseccionado del aparato y la figura
2corresponde a un elzado lateral, igualmente semisec—
cionadoc del objeto de la invencién.

Este aparato estd conatitufdo por uﬁa carcasa
determinada por un cuerpo cilindrico -l- cerrado por
dos tepas o escudos -2-~, de los que sobresslen sendés

empufieduras ->-. Las tapas teateras —2- poeeen abertu-

R i AR SRS,




5

10,

15.

20.

25.

res de ventilacién -4~, en parte cubiertas por plaqui-
tag =5-.

En el interior de la carcasa -1-2~ se halla con-
tenido un electromotor formado por el estator o indﬁctor
-6~ y el rotor o inducido ~7-, el primero montado sobre
un eje fijo -8, enchavetadc, en el presehte caso, en
los cuerpos de las tapas -2-. El inducido ~7- viene so-
portado por un bastidor =9-, gque se halla ajustado con-
céntricamente alrededor del estator =6~ ¥y que descanse,
sobre unos cojinetes extremos apropiasdos -10-, solide~
rios del propio eje -8 del inductor =6-, que es elimen-
tado por medio de liés conductores -ll-, que atraviesen
unas de las empufiaduras -3-. El rotor -7- se halle en
perfecto equilibrio, ya que su bastidor -9- posee una
mase planetaria desequilibrada -12-, situada a una de-
terminada distancia del eje de giro. |

El grupo descrito se acopla & un complenento
soporte, & cuyo fin el cuerpo -1- de la carcase une a los
escudos -2~ por ﬁedio de verillas roscadas ~13-, posee
inferiormente unas orejas -14-~, que forman juego con
otras ~15- que se elevan de un basemento -16-, estando
atravesadss unas y otras por un eje -17-, que determi-
na le articulacién para el basculamiento lateral del
grupo electromotor. Tantc la carcesa -l1- comoc el basa-

mento ~1lé6~ presentan orificios coincidentes y tornillos

de fijacién, asi como cuatro asientos -18- para unos

elementos elésticos y amortignadores, constituldos, en

el presente caso, por unos cilindros ¢ tacos de caucho o
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gimilar -19-, los cuales puéden sustituirse por otres

tantos resortes helicoidales,
El referido aparato puede aplicarse con su ro-

tor solo, o0 sea gin el basamento, o bien en combina~
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5. cién con este Ultimo, dependiendo ello de la labor a
realizar. Por ejemplo, pare distribuir mortero para la
formacibén de calzadas, el grupo motor se fija sobre

una regla movil. Para el vibrado de materiales dentro
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de moldes se emplearéd el motor junto con &u basamento,
10, montado éste debajo de una mesa basculante debidamente

suspendida. Para esparcir materiales sobre pavimentos,
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el motor sin su basamento se instalaréd sobre ung bandeja
deslizante. Caben michas otros empleos para el apaiato
descrito, los cuales se deducirédn fécilmente de lo ex—
15. puesto.
| ‘Como se comprende, el electromotor dispuesto den-

tro de este aparato difiere de los normales en el hecho

de que la posicién de estator y rotot estén canviadas,

o sea que el rotor es el elemento envolvente y el esta~
20, tor el central. Ello tiene por misién disponer de un
elevado movimiento de inercia para la masa -l2-, aleja~
da asi el méximo del centro de giro.
El funcionaniento de la ejeaicidén diseifiada es,
en lineas generales, el siguiente:
25, Al conectar el aparato, lo gque se realiza por

medio de los oportunos conductores de suministro -1ll-,

le creacién del campo magn&tico giratorio obliga a mo-
verse al inducido concéntrico -7-~, entrando en rota-

cién la masa planetarie -~12-, la cual, debido a su de-
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sequilibrio dinémieco, provoca en el conjunto motor un
baacuiamiento, gue puede tener por punto de giro el eje
-17- cuando ge utilize el basamento, cuyo eje sblo
pernite € ladeamiento sﬁcesivo de la carcasse con sus
5 componentes, lo que provoce la comprensién de dos de los
amortiguadores elésticos -~19- y la distensién del par
opuesto, ¥ viceversa, tal como se indica con flechas
en la figure 1, en la gque puédé apreciarse el sentido
de la basculacién, la direccién del splastamiento y
10, distensién de los amortiguadores y, por ultimo, la 1li-
nea de las vibraciones finales unidireccionales que se
obtienen & consecuencia del balanceo, utilizables di-
rectamente o a través del basamento -16-, el cual,
en este caso, se aplica al objeto, molde o superficie
15, que ha de recibirlas, que pueden ser, por ejemplo, ma- ]
sas aglomeradag de diversa naturaleza. El transporte ;7
del aparato se efectia por medio de sus empufiaduras éf
-3
Serén independientes del objeto de la inveneién
20. los materiales, formas y dimensiones de los distintos com~—
ponentes del aparato descrito, siempre que las variacio-

nes que se introduzcan no afecten a su esencialidad. g

NOTaA

Se reivindica como objeto del presente modelo
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de utilidad:-

1. Aparato electromecédnico para la produccién

de movimientos orbitales y unidireccionales, que sge i

caracteriza esencialmente por el hecho de estar cons-

titufdo por una carcasa con dos tapas o escudos extre-
mos de los que emergen sendas empufiaduras, figurando

en el interior de la misma un electromotor cuyo induc-
tor ocupa la parte central, mientras que el inducido ro-
dea y gira concéntricamente respecto al primero y se
halla montado en un bastidor en el gue figura una masa
planetarie desequilibrada, quedando soportado el rotor
por unos cojinetes colocados sobre el propioc eje del
estator, que est& debidamente enchavetado en las tapas

de la carcasa.

2. Aparato electromecénico para la produccién L

de movimientos orbitales y unidireccionales, segun la :

R

reivindicacidén anterior gque se caracteriza por el hécho %
de que el aprovechamiento de la basculacidén del grubo “
motor se realize a través de una base soporte scbre la
cuel se articula este ultimo por medio de un eje parse~
lelo a los devanados y montado en unas aletas apropia-
das, figurando entre tal basamento y la carcasa del ci-
tado motor unos elementos elésticos amortiguadores, si-
tuados en los &ngulos de ambos ¥y constitufdos por ele-~

mentos elédsticos instalados a ambos. lados del eje, a

cuyo fin en la carcasa y en la base, que se solidari-
zan por tornillos, aparecen unos asientos para recibir

los aludidos amortiguadores.



3. Aparato electromecénico pars la producoibn
. de movimientos orbitales y unidireccionaleas, segin las
) reivindicaciones 1 y 2, que se caracterizan por el he-
cho de que las dos tapas de la carcasa poseen abertu-
5e ras de aireacidén convenientemente practicadas en la
parte superior de aquélla, estando una de les enmpufig-
ﬁ | duras que sobresgelen de las mencionadas tapas ebierta
longitudinalmente para dar entrada a los conductores
de alimentacién del motor, solidarisdindose las ltimas
10. al cuerpo de la carcasa mediante varillas roscadas gque
facilitan el montaje y desmontaje del eje estatérico.
4., Aparato electromecénico para la produccién
de movimientos orbitales y unidireccionales.
La presente memoria consta de siete hojas fo-
15, liadas, escritas a m&quina por una sola cara.

Barcelona, a 26 de noviembre de 1955.
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Alberto Vicente RIERA FARGUELL
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