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Con los perfeccionamientos a que nos vamos a referin
en la presente memoria descriptiva y édjuntos planos se
ha conseguido una nueva modalidad en los mecanismos de
propulsién rotativa, de pequefios aparatos voladores de
jugueteria pues, pese a lo reducido de su tamafio, es de
gran poder propulsor, cohstituyendo un verdadero alarde

tanto en la robustez de su fabricacién, como en su pre-
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gentacién propiedades estas que, junto con otras de gran
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interes, hacen del juguete a que se aplique, un objeto
de gran etractivo y diversién,

Su funcionemiento es sencillisimo. Basta accionar
con la mano uns manivela; para lograr un elevado nimero
de revoluciones en la hélice propulsora. Ademds, se ca-
racteriza por disponer de un eje flexible, o cable trang
misor del movimiento, que hace este mecanismo muy apro-
plado para diverses aplicaciones en jugueteria.

Para una mejor interpretacién se adjunta una hoja de
planos en la que: la fig, 1 muestra el sistema multipli-
cador de engranajes; la fig, 2, es una vista en planta
de los elementos de la figura anterior, en lafue g8 ve
la disposicién de la menivela y la selida del eje flexi-
ble; vistas en planta y alzado; respectivamente, tenemos,
en lag figs, 3 7 4; el dispositivo receptor que mueve la
h'elice y por ltimo, en la fig, 5, se presents un ejemplo
de aplicacién de los citados mecanismos de propulsidn
rotativa, | '

Ios elementos de que constan estos mecanismos son lds
siguientes: Un sistema de engrenajes multiplicador (figs,
1y 2) constituido por un bastidor -1- en cuyos largueros
se apoyen los ejes -2- de los engranajes. Hay una manive-
la ~3-, solidaria a la primera rueda conductora ~4—, me-
diante la cual mueve un par de engranajes -5~ intermedios|,
que transmiten el movimiento a una corona cénica -6~ en-
granada con un pifiln -7- cuyo eje -8- es perpendicular
a los anteriores —2-, Este eje 8- lleva empalmado un eje

flexible -9~ de apropiada longitud, que enlaza con el dig

Efsitivo receptor.
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una robustez que garantice su resistencia a los esfuer-
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El mecanismo receptor (figs, 3 y 4) estd montado en
otro chdsis ~-10~ y sus elementos se reducen g un sinfin
~11-, cuyo eje ~12- enlaza con el eje flexible ~9- y una
corong helicoidal ~13-, con su eje -l4- perpendicular al
del sinfin y apoyado en un puente del chdsis -10-, te-
niendo en su extremo acopladas las hélices -15- propulso-
ras. '
Ambos bastidores -1- y ~10- se han construido con

z08 que ejercen los ejes de transmisién, Asi mismo, los
pifiones, a causa del elevado mimero de revoluciones con
que funcionan pueden ser lubrificados convenientemente
para su mayor duracién y perfecto funcionamiento.

Su funcionamiento es como sigue: Accionando a mano
la manivela -3- se pone en movimiento la primera rueda
conductora -4-, con lo que se mueve todo el tren de en~-
gransjes, obteniendo una gran relacién de transmisién
entre las vueltas de la manivela -3~ ¥y el eje -B- del
pifién cénico ~7-; esto es debido a que las ruedas con-
ductoras tienen un nimero de dientes mucho mayor que las
conducides, Como hemos dicho, el eje -8~ del pifién conico
-7- consigue un elevado numero de revoluciones, las gue
transmite por medio del eje flexible -9~ al mecanismo
receptor,

En este Wltimo mecanismo el eje flexible ~9- se aco-
pla a un eje -12- solidario a un ginfin ~1l-, el cual

fnueve la corona helicoidal -13- gue engrana con él, y con
ello, 6l eje ~-14~ de la citada corona, pone en movimiento
los h'ellces -15~ a un elevado mimero de revoluciones.

Como ejemplo de aplicacién (fig. 5), presentamos un_|
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pequefio helicdptero de juguete acondicionado con los nue

vos perfeccionamientos en los mecanismos de propulsién
rotativa. E1 sistema de engranajes propulsor se encierrg
en una caja apropiada -~16- de la cual sale la manivela
-3~ y el eje flexible -9-, Este eje, de una longitud
apropiada; transmite el movimiento rotativo al pequefio
helicoptero -17-, dentro del cual se ha dispuesto conve-
nientemente montado el bastidor del mecenismo sinfin y
corona produciende la rotacién de las hélices -15-., Mer-
ced al elevado mimero de revoluciones que se consigue;
el helicoptero se eleva del suelo con suma facilidad.
Son variables las circunstancias de forma, tamsfio y
meteriales, referentes s los distintos elementos que in-
tegran el conjunto, en el que puede variarse todo gyuello
que no ‘suponga alteracién de la egencialidad de los me-
cenismos demistrados, cuya descripeién y planos son un
ejemplo de realizacién préctica de los mismos, los que
deben interpretarse en su mds amplio sentido y no como

limitacién.

Los puntos no conocidos ni practicados en Espafia, so
bre los que se desea'recaigan las reivindicaciones del
presente Modelo de Utilidad, son: |

12,-Mecenismos de propulsién rotativa, caracteriza-

dos por la disposicién en un bastidor de un sistema de

daria a una rueda motriz, verificando la multiplicacién
de las revoluciones de un par de ejes, mediante la dis-

posicién de ruedas conductoras con un nimero de dientes

engranajes multiplicador, accionados por une manivela soli
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tltima rueda conducida una corone cénica que engrana per
pendicularmente con un pifidn tembién cénico.

22,-Mecanismos de propulsién rotative, caracterizado
por constar en un segunde bastidor en el que van monta-
dos, de un tornille sinfin y una corona helicoidal, con
el ejede esta Ultima prolongado, a cuyo extremo van aco-
pladas las hélices propulsorss.

3¢,-Mecanimos de propulsién rotativa, segin anterio-
res reivindicaciones, carscterizades porque la transmisié
de la fuerza de propulsién se realiza mediante un eje
flexible de gran longitud o cable transmisor del movi-
niento rotativo; el cual nace unido solidariamente en el
eje del pifién cénico del sistema de engranajes multipli-
cador y termina en el eje del tornillo sinfin, teniendo
una longitud apropiada para mantener al manipulador a
cierta distancia del aparato receptor del mo¥imiento ro-
tativo a que se aplican estos mecanismos., Y

49, -"MECANISMOS DE PROFUISION RCTATIVA™, de confor-
midad en un todo en lo esencial y fines industriales a
lo descrito en la precedente Memoria Descriptiva y gré~
ficamente representado en los adjuntos planos para su
mejor comprensién,

Lsta Memoria consta de CINCO hojas escritas o meca~
nografiadas por una sola cara a doble espacio en 119
1lIneas. |

Valencia; 10 de Noviembre de 1.955

Por autorizacién de le interesada.
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mucho mayor que las conducidas, llevando solideria a la’|
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