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MODELO DE UTILIDAD
por 20 afios

en Espafie, & fevor de la razdn socisl SOMME S.L. entl-
dad espafiola, establecida en ERANDIO (Bilbao) o/ Ibarra
ne 7 por:

#PATIN PARA EL ARRASTRE DE PESOS»,

 MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta memoris se relacions coanforme su enunciado in-

dica con un patfn para el arrastre de pesos que cumple

el fIn para el cual ha sido sreado con uns Seguridad

y eficscia maximas.

Entre los propo-sitos del actual invento, figuran;
erear un patin para el arrastre de pesos, perfeoolons-
do en sus carsocieristicas de proyecto y monféje; consS=
tituir dicho patin dobre un bastidor que consta de dos
chapas laterales son una chapa gentirsl que permite la

rodaedura de los rodillos; dotar &l conjunto de una cade-
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na de rodillos que forman los elemento de rodadu-
ra; disponer un juego de perfiles de formaz conve-
nlente para el spoyo del elemento laminar; dotear
al conjunto de un mango pars el arrasire; dotar al
conjunto de los elementos adiclonales neceserios ’
pars permitir el apoyo de cuerpos laminares, eili&
dricos, ohapes de hierre, vidrio, ets, ete; dispo-
ner un dispositivo de apoyo giratorio que se apliea
a aquellos elementos que negesitan clertos giros en
los desplazamientos; dotar & las llantas del bastlsg
dor de un dentado, el ocual tlene la faocultad de
evitar deslizamlentos de los cuerpos que se gpoyan
cuando se utilice el patih, pars movimiento de ma-
teriales sin el intermedio de plezas sccesorias,
Esta exposieidn, sirve dnicamente como base
para proporolionar una idea del modelo, sugiriendo
un conjunto préetico del mismo, perc este no que-
da limitado exsotamente a los detalles que aqul
8e exponen, por gonsigulente esta memoris, debe
ser oconsiderada desde un punto de vists #lustrati-
vo y sin-limitaclones de ninguns clase,

Una carasterfstica del astual modelo, es la
de que loé elementos de rodadurs estén constitui-
dos por una cadena de rodillos parecidas & las oca~
denas del fanque-oruge, con la ventajs de que cada
rodillo gira oon un movimiento planetarioc, redu-
ciendo asf lafriceidn al minimo.

Otra de las caractenfsticas que en este mo=-
delo de desoriben es la de las llantas oonstitu-

tivas delpatin, las cuales estén provistas de unss
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rapuras de encaje laterales, en las que se aao-

plan ¥ sujetan los diferentes dispositivos adi-
clonales de que se dota &1 conjuato,

Otra de las caracterfsticas del patin para el
arrastre de pesos que en 6sta memoria se pre-
goniza, es la de estar provisto de un dispositive
de apoyo giratorio que se sujets a la armadura del
sonjunto mediante un buldn glratorio aonstando
de una plataforma esiriada para el apoyo de ouer-
poe que puedan tener deslizamlentos. HEsta pleza,
tlene en su parte interior uns renure due permite
el alojemiento de bolas gue permiten a su vez
oualquler giro.

Una idea més amplis del objeto que en esta
memoria se preconlza, l& proporeiona la desorip-
0idn siguiente sl ser oconsiderada junto son la
laming de dibujos que a esta memoris se socompa-
fia, en la oual, se representas de forma un tanto
esquematica y.tan solo por via de ejemplo los
conjuntos preferidos de la idea del modelo. En
dichos dibnjos se emplean margas de referencias
semejantes que se ocorresponden en las distintas
vistas representadas,

En estos dlbujos:

La fig., la, representa una vista en perspeotiva
del conjunte, de un patin de arrastre sin adi-
tamento alguno,pudiendo considerarse la pleza fun=-
demental del modelo que se describe,

La fig. 28, representa una vista del conjunto,

sececlonada por un planc vertical, mostrando la

B
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disposieién de la cadena de rodillos que permite
el desplazamiento del oconjuato,

La flg., 32, es une vista en plante del basti-
dor fundamental de este patin que ocomo puede ver-
se cgonsta de dos chapas laterales y uns de ner=-
vio oeentral sobre la gque se deslizan los rodilloes,

La fig. 4a, representa el conjunto del patin
con una adieién de perfiles, paré cuando oquiers
disponerse de una superficie plan& de sgpoyo,

La fig, 5&, corrssponde & un elemento adicio-
nal que permite el gpoyo Ge cuerpos lsminares
como pueden ser chapas,de hierro, vidrio, eta,

La fig. 68, representa dos elemgntosadicionan
les al patin elemental los cuales sirven de apo-
yo a cuerpos cilindricos o angulosos, tales como
redondos, perfilesm laminados, ‘ubos,

Lg fig. 78, representa una plataforma o dispo-
sitivo de apoyo giratorio que se aplica para
aquellos elementos qﬁe necesitan ociertos giros
én Los desplazamientos,

La fig. 8&, representa un dlspositivo adieio-
nael al patin fundamental que es una conjuncidén
de los elementos de la fig, 68 y del dispositi-
vo de Ppodadure de la fig.'V&.

La fig. 9a, indica otro dispositivo de adicién
gque presenta una Superficie 4spera y a la vez
giratoria, en esta figura se aprecias una dispo-
sioién del mango para el arrastre,

Haciendo referenocia a las diversas figuras

representadas, se indica con el ni@mero -l- las

oy
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"tivos adiclonales de que 8e dispone este sistema

cuando se utilice el patfn para movimiento de ma-

llantas laterasles del patfn, Estes llantas, estédn
unidas por otra central -2 formando asf{ un con~

Junto rigido que es el que soporta todo el peso

a mover. Sobre esta chapa gentral —2-7§poyan los
rodillos de la oadensa; dlchas chapas presentan unas
ranuras -3~ de ensgje en donde se amaoplan o suje-
tan los diferentes dispositivos sdiclonales de

que 8e dispone o sujetan los diferentes disposi-

a patentar, Por el borde superior las llantas la-
terales-1- estdn provistes de une pluralidad de
dientes -4- ouyo dentado tiene la facultad de evi-

tar deslizamientos de los ouerpos gue se apoyan

terisles sin el intermedio de plezas accesorias,
Con el ndmero -5- se indieca la cadena de rodillo
la cual se monta sobré la chapa.—z- de rodaduras,
Este ocadena, es realmente sl elemento de rodadu-
T8, por la parte baja de spoya dirsctamenie en

8l suelo, siendo de caracterfstiecas pareéidas a
;as cadenas de un tangue orugs con la ventaja de
que cada rodillo gira eon un movimiento planetario
redusiendo asf la frieceidén al minimo,

Los perfiles angulares -6- se encajan en las
ranuras -3- consiguiendo mediante esta adieidn
ung superficie plans pars e; apoyo materizl que
se transporta, Con el ne -8~ se indica un juego
de pérfiles en los que se ha dispuesto unos per-
files -7~ en forma de »I» gon l& finalidad de

apoyar elementos laminares, Los perfiles trans-

~5=
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‘edicionales estan representedos en ls fig. 6a, los

versales -8~ presentan unas ranures -9- que se en-
cajan en las ranuras -3~ de la pleza -1- lmpidien-

do todo movimiento transversal. Otros elementos

cusles estén constituldos por unas chapas -10-
que presentan ﬁn corte angular -ll- psra el apo-
yo de ouerpos c¢ilfndricos o angulares, Igualmente
estae chapas presentan unas ranuras pars encajar
en las de las llantas. |

EL dispositivo glratorio representedo en la fig,
-7« gonsta de ﬁna pleza o plataforme estriada -12-
para el spoyo de cuerpos que pueden tener desli-
zemlentos, Esta pleza puede iener en su parte in-
terior una renura gque permite el alojamlento de
las bolas =~19- que permiten a su vez cualquler q}
ro, El bastider -14- se apoya en el patin de arras-
tre, este bastidor, tlene une chapa de encaje ~-16-
¥y unas orejas ~l6- que le lmpiden cusaltuier mo-
vimiento al efeotuar el arrastre. Iguaslmente es-
ta provisto de uns ranuras en forma de ocruceta -1l7-
para el acoplo del mango de arrastre -18- que es~
ta proviste de uncs esparragos transversales parsa
su retencidn. El bastidor ~l4- presents en su cen-
tro una perforacidn, en la que se dispone un bu-
16n pars la sujeocidén del dispositivo de giro., El
némero -2l- indica el cuerpo del bastidor gira-
torio que presenta la disposicién més conveniente
pare el arrastre de ouerpos cilfndricos o perfi-
les presentando un rebaje angular -2i- para el

mejor acoplo de dlchos cnuerpos.




Y3

10.—

20—

25—

aQ, -

Esencislmente estas son las caracteristioas
del modelo de Utilidad que en esta memoria se
preconiza en el cusl, podrdn introducirse todas
aquellas modificaseciones que las cirounstancias
y la préctica pudierdn sconsejar siempre y cuan-
do que con las variantes gue se introduzcan no
se cambie altere o modifique lz esenciglidad

del objeto desorito,

N 0 T A

Se declardn de novedad en Espafia, el contenido
de las siguienteé:
REIVIKDICACIONZES

la,- Patfn para el arrastre de pesos, que s€
caracterfzs por estar constituido por dos llaa-
tas paraleles unldas por unma chapa central que
astua como elemento para ls rodedura de la oa-
dens de rodillos, presentando dichas llantas la-
terales un dentado que evita el deslizamiento de
los cuerpos que Se apoyan Y Unes raauras para
el encaje de los disposlitivos adiclonsles.

2a,- Patin para el arrastre de pesos, segdin no-
ta primers, que se caracteriza por contar con
ue cadena_de rcdillos rodeando 2 la chapa centrsl
de forma que eada rodillo gira con un movimiento
planetario, reduciendo la friceidn al minimo; di-
cha cadena de rodillos se apoya en la ehepa cen-
tral y en el suelo.

%a,~- Patin para el arrastre de pesés, que se oa-

-Ta
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racteriza porque sobre el bastidor fundsmental
se disponen cuantos dispositivos se deséen , uno
de los ouales, estd oonstituldo por una placs
provista de una perforacién central con un buldn

de retencidn para una segunda plateforme menor,

la cual presenta una superficle estriada y por

la parte inferlor unas ranuras por lasque Sse
disponenunas bolas que hacen de cojinete axial
que faoilita su giro,

4a,~ Patin para el arrastre de pesos, que ée ca~
racterfza por la dlsposicién en la plataforma del
conjunto de una ranura o oaja en forma de ocruce-
ta que sirvepéra el acoplo del mango de arrastre,
el cual estd provisto de un esparrago transverssl
que es reelbido en el encaje de cruceta,

6a,- »PATIN PARA EL ARRASTRE DE PESQOS»

Todo ello, econforme se desﬁribe y‘reivindioa
en la presente memoris desoriptiva, que cuenta
con OCHO hojes escritas a m&quina por una sola
de sus caras y unez lamina de dibujos que la ilus-

tran,.

Madrid, 31 de Mayo de 1,955
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