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MODELO DE UTILIDAD
por 20 afios
por "UNA GUIA PARALELA PERFECCICNADA PARA EL SISTEMA OPTICO
EN LAS BALANZAS INDICADORAS DE PRECIO MEDIANTE IMAGEN LUMI-
NOSA", & favor de D& Amelis Anglés Heras, de nacionalidad
espafiola, domiciliada en Barcelona, Taulat, 95, 20, 22,

MEMORIA DESCRIPTIVA

 En las balanzas con la indicacién del precio de cada
pertide pesads conforme a un precio de basgse y obtenlda me-
diante una imagen luminosa cohseguida por un sistema Sptico
que se desplaza manteniéndose paralelo a si mismo, resulta
de gran importancia para la precisién de la reproduccién de

las escalas a iluminar, que la guia del sistema éptico fun-

" cione con la mayor precisién posible. Segin la invencidn se

ha encontrado para esta gufa paralela una solucidén perfec—

- cionada que adin giendo de construcclbm muy sencilla, satis-

face todas las condiciones de precisién exigibles a la gufa.
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Esta guia peralela, es aplicable, no solamente a las balanzas
indicadoras de precio con sistema Sptico dedplazable, sino a
todo aparato de control en el que sea deseable una guia para-—
lela de precisién. Bsta Finalidad se ha logrado en lo esencial,
segin la invenciédn, por uﬁa columna cilindrica de gufa y un
portarrodillos con dos rodillos sostenidos por el mismo, que
van apretados contra la gufa por la accién de resortes sobre
puntos de distinta alture en lfineas envolventes y dismetral-
mente opuestas del cilindro, y al efecto el objeto & gular ee-
t4 ajustado por un sistema cerrado con el portarrodillos.

Una columna cilindrica utilizada como elemento de guia,
ofrece la gran ventaja de que puede ser mecanizada por recti-
ficado con una muela, con medios sencillos y con gran preci-
gién, de modo que siempre mserdn adecuadas las lineas de envol-
vente como lineas de aplicacién de la guia. Puesto que a estas
1f{neas solemente van aplicados unos rodillos, queda, como con-
secuencia, un éontacto de aélo por puntos y con ello, disminui-
da & un miniﬁcFla frotacidn sobre esta gufa exacta.

En el dibujo estd representado esqueméticamente un ejem-
plo de realizacién del objeto de la invencién, mostrando un
diggrame del dispositivo de gufa, al cual vé articulado un sis-
tema de soporte que consiste en tres brazos inclinables. En el
zécalo principel y fijo -1~ del aparato,.esté colocade y fija
la columna de gufa cilindrica ~2-. En sentido peralelo & su
eje central, estd previsto un portarrodillos =3~ en forma de
placa, en el cual ge encuentren alojados en suspensidn libre
dos rodillos —4- y =5-, Estos rodillog =4- y =5~ estdn dispues~-
tos en la placa =3- de modo que conjuntamente abrazan la vari-
1la de gufa -2-, si bien llegan & aplicarse a la misma a dis-
tintas alturas, si la placa -3~ es inclinada por la fuerza de

un resorte -6-. Entonces se gplican los rodillos —dw ¥ =5= gl-
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milténeamente a dos lineas de envolvente diametralmente opuea-
tas contra ia verille c¢ilf{ndrica -2-, a 1o largo de la cusal
pueden ser puestos en movimiento ascendente y descendente, mien-
trag que la pleca 3- se despiaza simulténeamente siempre senti~
do peralelo con respecto a si misme. Sbélidemente unido a esta
placa -3-, v4 el objeto propiamente dicho que se deses despla-
zar paralelamente, por ejemplo un espejo —-20-~, que se fija.eo-
bre la pieza intermedia -2l-. En el ejemplo de reslizacién re-
presentado en el dibujo, se representan elementos de una balan-
za indicadora de precios mediante imagen luminose y con més de-
talle el soporte de las diferentes partes alineadss sobre el eje

del sigtema 6ptico. Son & saber: un espejo -19-, un condensador

'~13-, un objetivo -l4-., Este sgoporte estd fijo tembiédn a la pla-

ca -3- y con ella vé articulado un brezo inclinable -7-, a cuyo
efecto el'eje de articulacién -8- coincide con el eje del sis-
teme Optico. E1 soporte presenta otros brazos inclinables de
esta misme natureleza, el -=G- y el -10-, los cuales estdn uni-
dos entre si{ en la zona de su eje de inelinacién comin -1l- por
une pleza intermedia transversal -12-, BEn los extremos de estos
brazog inclinables -9~ y =10~ hay perforaciones, previstas pare
el alojamiento de las pilezas -13- y =l4- del sistema éptico. En
el eje de este sistema Optico estd colocado, asimismo, el espe-
jo =20-, cuyo desplazamiento paralelo es de importancia decisi-
va., El eje de inclinacidén -1ll- del soporte farmado por loe bra-
zos 7, 9, 10 y el travesefio 12, estd sostenido por los lados =15-
de un elemento intermedio -~l6- doblado en farma de U, Qpe por su
parte se apoya y puede girar alrededor del eje —~17- mobre los
soportes -18- fijos al propio zécalo -1-.

o Los ladog ~15- de la U, forman, pues, unag bridas incli-
nebles, con lo que puede variarse la inclinacién del eje -l1l-

sobre un giro circular, si en virtud del movimiento ascendente
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o deacendente de la placa -3- se inclina el brazo -~7- y, por lo
tanto, asimismo los brazos -9- y -10-; de ello resulta que el eje
del sigtema Sptico dispuesto sobre los mismos podrd ponerge en mo-
vimiento agcendente y descendente en un sentido exactamente parale-
lo el eje de la varilla de conduccién -2-.
_ El resorte de traccién -~6-, en el ejemplo reproducido en el
dibujo, estd suspendido por una parte en una esquina de la placa
-3~ ¥y, por la otra, en el brazo inclinable ~7-.

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifique la esencia
de la guia descrita, serd verieble a los efectos del actual Modelo.

NOTA.

Se reivindica como objeto de este registro por Modelo de uti-
lided:
1. - Une gufa paralela perfeccionedas para el sistema &ptico en las
balanzas indicadoras de precio mediaente imagen luminoga, caracte-
rizaede por comprender en combinacién una columne cilindrice de
guia y un portarrodillos con dos rodillos sostenidos por el mismo,
que ‘estédn apretados por la accidén de resorte sobre diferentes posi-
clones de altura contra dos lineas de envolvente del cilindro die-
metralmente opuestas, llevando solidariamente unido a este porta-
rrodillos el objeto a guier; y particularmente, el hecho de que,
cuando sean varios los objetos coaxlales a gular paralelamente a
si mismos, y mis especificamente lo sean las diferentes piezas ali-
neadas en sentido coaxial de un sistema éptico, estos objetos es-
tén- dispuestos en los extremos de brazos paralelos inclinables
unidos entre si por la zona de su eje de gire aastehido por bridas
inclinables y uno de estos brazos de sopbrte esté articulado gl por-
tarrodillos sobre le misma lfinea o0 eje de alinescidn de los objetos.
2.~ la propia guia paralela segin la reivindicacién anterior, ca-~
racterizada porque entre el brazo inclinable articulado y el por-
tarrodillos estd previsto un resorte de traccién paras apretar los

rodillos a la columna de gufa.
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3. = Ia propia gufa paralela segin la reiﬁindicacién anterior,
caracterizada porque la columna principal de gufa, presente suv
superficie rectificada a muela.

Sean cuales fueren las circunstancias que concurran en
la egenciglidad del modelo de wutilidad definido en 1és anterio-
res relvindicaclones, cual objeto es:

4. — "UNA GUIA PARALELA PERFECCIONADA PARA EL SISTEMA CPTICO
EN LAS BALANZAS INDICAD(RAS DE PRECIO MEDIANRTE IMAGEN LUMINOSAY
| Congta la presente memoria de cinco hojas foliadas, meca-
nografia das por una sola cara y del dibujo unido a 12 migma.

Barcelona, dieciocho de Enero de mil noveclentog cincuen-

ta y cinco.

P.A. de D& Amelia Anglés Heras,




Doz AMELIA ANGLES [ERAS
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