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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  }
DE ORA PATEETE SE M E L O  DE B R ID A D  POR VEINTE A # S  EN 
ESPAÑA, A FAVOR DE DON JOAQUIN MASDEU SAENZ, DE NACIONA­
LIDAD ESt^ÑOLA, RESIDENTE EN BARCELONA, P je ,  P e e i l l e r  11
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EL p ásen te  modelo hace referencia e jan apara­
to  e léc trico  comprendido en e l grupo depbnmutadores 
de encendido y apagado, junto que tiene cem  ̂ jCinalidad 
e l  efectuar un trabajo  de pulaadm? automático! de ap li­
caciones lo  miaño domésticas que industriales},

Concretamente como una de sus aplicaciones mae
frecuentes, pedemos c ita r  la  da lo s  cortea de¡ íld ido  # [ c  de inversión interm itente para toda clase &  le tre -iros luminoaos p u b lic ita rio s , en le s  que se requiera a l 
apagado y encendido sucesuvo de una parte  o die la  to ta­
lidad  de un ré tu lo , o on general para todas ¡Las combi­
naciones posibles a efectuar en este  tipo  anuncios lo ­
ádnosos.

Otaca de sya aplicaciones y ventajas jnáa fre ­
cuentes es la  de la  adaptación de este  pulsador a la  
instalación  de habitaciones en la s  que existen d iversi­
dad de lámparas, y se pretenda producir simuljtansamen- 
te  a l encendido de una de e lla s , e l apagado de la s  an­
te rio re s  ,  j

Tiene como baso del modelo de que tratamos 
e l combinar e l movimiento basculante del puenjte de un 
"relé" con una palanca que actda sobre ana pieza neu­
tra  y a is la n te , de forma irreg u la r pero adecaiada a in­
v e r tir  la  inclinación de un véstago de contacto in te­
rio r^  en cada uno de lo s impulsos re c ib id o s ,}

Después de lo  enunciado, procederemos a su 
descripción detallada valiéndonos de lo s gráficos que 
se adjuntan, en la  que an su

Fig# 14#, se representa la  placa de fondo de 
la  caja del pulsador donde se insertan todos ¡sus e le -

La Fig# 24#, ss  un d e ta lla  parcial 
lenca móvil, y la

la  pa—
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M g. 33*, es un esquema form ularia de una ina-ítalw^óm^ dotada da estos pulsadores.
Siguiendo lo s diaedos, vemos que al¡pulsador

comprende un electroimán cayo nóclao se cobrando dentro;
5*- de un montante (1 ) de tre s  ramos, dos f i ja s  sn ¡ángulo

rec to , y le  tercera o superior móvil (2) dotada) de movi- 
miento angular# Sobre e lla , y f i jo  sólidamente, ex iste 
Un brazo m etálico (3) en cayo extremo an terio r figura un 
vástago(4) oscilante en e l in te rio r de un reso rte  de 

10*- muelle (3 ) terminedo en una adata (6) que también es
basculante* 81 o tro  extremo del brazo metálico ¡lleva in­
serto  otro reso rte  de muelle (7) que se f i ja  in te rio r­
mente en otro brazo sa lien te  del cuerpo o base (8) del 
" re lé " .

15*- Delante del ndcleo, fren te a l campo de sc-
d& t da une pieza de baqaelita (9 ), afecta de Una forma 
irre g u la r, que presenta superiormente tees picos desi­
guales con des v értices entrantes entre ellos*  Bata pie­
za se f i j a  a la  parad de la  caja por un aja  qué la  dai

20*- movilidad y  an la  parta  in fe rio r de e lle  lleva adherida 
un apéndice m etálico (10) que estando dotado do un re­
su rta  de horquilla de acaro (11 ) le  da capacidad da des­
viación^ a f in  de encararlo alternativam ente c4n cada 
uno de lo s  bornes (12 y  13) ,  que previo cálculo aa ha- 

25. -  U san ato rn illados a la  pleca de la  caja (14).
Bn e l  d e ta lle  de la  31g. 23 ., observamos ca­

ta  plaza contra la  caja y a l a ja  au x ilia r (16) en e l que 
se in serta  e l apéndice metálico (10) observándose la  re­
lación da la  horquilla (1 1 ) que aplica sos dos extremos 

30.— an d is tin to s  punto de apoyo*
Do todo ello  se desprende que a cada moví- 

miento del in te rru p to r, e l electroimán ejercer^ su movi­
miento de atracción sobre e l brazo metálico deí pulsador
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cuya uñeta, apoyándose en ano de lo s ángulos da la  pie-* ¡
za (9) la  fo rz a d  a ladearse, a l  propio tiempo! que eu 
apéndice por la  acción del reso rte  se in^wtdrjSÍ temando 
contacto con e l polo opuesto a aquél en que sai hallaban 
Por la  a^ i& i del % sorta (7) a l brazo (3) v o la rá  aíelevarse (Mando cese la  atracción del nócleo y! a l deseen-^ 

der de nuevo, en otra pulsación la  pieza de contacto 
(10) cambiará nuevamente a la  posición contraria*

aeg&i esta movimiento descrito  puede rea lizarse  
e l encendido correlativo de una Instalación,, de encendi­
do y apagado sucesivo eegón se maestra en e l esquema da 
la  Figi* 3#*, mcpleado como ejemplo de un caso práctico  
de realización de an sistema de pulsadores como ol quo 
motiva la  presente so licitad*

Empleándose en su fabricación toda clase de ma­
te ria le s  adecuados, segán la s  normas fabricatiV as más 
convenientes a cada caso, todo lo  cual representará de­
ta lle s  variantes que no alterarán  la  esancialidad del 
modelo, que ae reivindica en la  siguiente

. ( O T A
En resumen, la  presente so lic itu d  de Rodela do 

U tilidad recaerá aobra la s  siguientes reivindicaciones!
Id*- Uh pulsadme in term itente, caracterizado 

porque esta  constituido por una caja cerrada enj la  que 
sa eoatpranda un "re lé" , integrado por on electroimán con 
an montante da cuyo brazo superior baacalante, lee hace 
so lidario  un ramal m etálico, provisto de an vástago co- 
rredero finalizando an una adata que actóa sobre ana p ia - ̂ ' ! rra , a taderta intem edia de la  que depende an a^óndico 
metálico también dotado da movilidad angular, e l cual 
ea saecaptible de tomar contacto altem ativam a^to con 
cada ano de loa dos bornes que tiene eatablecidio a cada 
lado de au campo do acción* .
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2&.- Un pulsador, segán la  an terio r reiv indica- 
cián caracterizado porque la  citada plaza a is la r te  que 

 ̂reciba e l insulso de la  uñeta, ae caracteriza per po­
seer un ¿ e ra n  Irreg u lar en su parte  superior, ¡det 
minado por tre s  v árticas sa lien tes entre le s  cójales 
tablecen dos angolés receptores, en loe que encaje la  
ponte de la  uñeta,' y  se prolonga dicha pieza per otroo 1<

¿a1vástago m etálico anido a e lla  por on e je  que le  de 
v ü id ad  y está a su vez dotado de un reso rte  de muelle 
de ho rqu ille , cuyas puntas apoyadas en d iatin toslugar 
!#  ^terza en ceda movimiento a cambiar su angularidad.

.3A¡*- Un pulsador, aegán la s  an tsrio res reiv indi­
caciones caracterizado porque para f a c i l i ta r  la  sedán  
ds r e troceso de la  palanca del pulsador está  ááta lig a ­
da mediaste un reso rte  de muelle esp ira l a un montante 
f i j e  de ¡la pared de la  ca ja .

Un pulsador, segán la s  an teriores re iv in d i- 
cesiones caracterizado porque e l vástago que su jeta la  
uñeta a i brazo basculante del pulsador, se h alla  a s i­
mismo provisto de otro soporte de muelle q e  le  dá la  
facu ltad  de oscilacián  para e l movimiento que ¿fectáa .

$S,- UN PULSADOR IMBKITEN3B,I  ̂ . ' :Segán se describe en la  presente memoria que
conste de cinco hojas e sc rita s  a máquina por una sola
cara y

i Hadrld e 18 da febraro da 19$5,
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