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M O D E L O
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U T I L I D A D

5.

a fav o r de Don LUIS GIRALT CABELLAS, de nacionalidad  
españo la , re s id e n te  en Barcelona, Avenida Gaudf, 43, 2s, 
1&, por "INTERRUPTOR DE DESCONEXION PARCIALMENTE AUTO­
MATICA".

MEMORIA DESCRIPTIVA

La p resen te  invención se r e f ie r e  a  un in te ­
r ru p to r  de desconexión parcialm ente au tom ática, d is e ­
ñado especialm ente para  su u t i l iz a c ió n  en e l  arranque 
de electrom otores a s in cró n ico s , en lo s  cuales se p re ­
c is a  una alim entación  momentánea de lo s  bobinados auxi­
l i a r e s  de l e s ta to r  para  vencer l a  in e r c ia  d e l ro to r ,  
conseguido lo  cual se interrum pe e l  c irc u i to  a u x i l ia r  
y dicho motor prosigue funcionando con e l  sum in istro  
d ire c to .

10. E ste in te r ru p to r  p re sen ta  v a r ia s  v e n ta ja s  so-
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10.

15.

20.

bre todo lo  conocido h a s ta  l a  fech a , siendo una de 
e l l a s  l a  de que l a  desconexión de l c i r c u i to  dá a rra n ­
que se ob tiene autom áticam ente, lo  que f a c i l i t a  en 
gran manera l a  p u es ta  en marcha del motor del que 
depende e l  c itado  in te r ru p to r .

c o n s titu id o  por una ca ja  de m a te ria l a is la n te  p ro v is ­
t a  de una cámara c e n tra l  en l a  que van d ispu esto s lo s  
elementos de co n tac to , formados por cuatro  bornes con 
p le t in a s  cuyos extremos quedan situados den tro  de 
l a  c ita d a  cámara, sobre lo s  cuales vienen a in c id i r  
unas p iezas  co n trac to res  o puentes rodantes de i n t e r ­
conexión,que van montados sobre brazos a is la n te s  a r ­
tic u la d o s  a la s  palancas o m anecillas de accionamien­
to  y mantenidos con l a  debida p res ió n  uniforme me­
d ian te  re s o r te s  convenien tes. De l a s  dos palancas ene 
cargadas de mover lo s  co n tac to res , una de e l l a s  que 
corresponde a l a  in s ta la c ió n  a u x i l ia r  de arranque, 
e s tá  s o l ic i ta d a  permanentemente por l a  ten sió n  de un 
re so r te  h e lic o id a l  d ispuesto  sobre su e je  de g iro , cu­
yo re so r te  tien d e  a mantener lo s  co n tac to res  en c i r ­
c u ito  a b ie r to , o sea a le jad o s  de la s  p le t in a s  de co­
nexión, m ientras que l a  palanca re s ta n te  se f i j a  en 
cu a lq u ie ra  de la s  posic iones máximas que perm ite e l  
mueble que a c tá a  sobre lo s  re fe r id o s  co n tac to res . La 
pa lanca  sometida a  ten s ió n  permanente obra de forma 
autom ática a l  cesa r l a  p res ió n  manual que l a  mantenía 
en l a  fa se  de cp n tac to , poseyendo una configuración  
t a l  que para  e l  c ie r re  de lo s  dos c i rc u i to s  d e l e le c -

Esencialm ente, e l  re fe r id o  in te r ru p to r  e s tá



trom otor ( c ir c u i to  de arenque y c i rc u i to  normal) t r a ­
b a ja  conjuntamente con l a  palanca con tigua , de l a  
que 8e independiza a l  ceear l a  r e f e r id a  p resió n  ma­
n u a l. El c ie r re  de l c irc u i to  a u x i l ia r  corre  a cargo 

5. de e s ta  palanca autom ática y e l  de l c irc u i to  normal, 
o sea e l  cese abso lu to  de alim entación de l m otor, se 
r e a l iz a  por medio de l a  segunda palanca.

P ara  l a  mejor comprensión de l a  p resen te  me­
moria d e sc r ip t iv a , se acompaña un d ibu jo  en e l  que,

10. tan  sólo a t í t u l o  de ejem plo, se re p re sen ta  un caso 
p rá c tic o  de re a liz a c ió n  de un in te r ru p to r  de la s  ca­
r a c t e r í s t i c a s  in d icad as.

En dicho d ib u jo , la s  f ig u ra s  1 , 2 y 3 mues­
tra n  e l  in te r ru p to r  en sus t r e s  fa se s  de tra b a jo ;  y 

15. la s  f ig u ra s  4, 5 y 6 corresponden, respectivam ente,
a lo s  esquemas e lá c tr ic o s  de l a s  t r e s  posic iones men­
cionadas.

El in te r ru p to r  e s tá  co n stitu id o  por una ca­
j a  de m a te ria l a is la n te  - 1 - ,  un ida a l a  correspon- 

20. d ien te  p laca  de montaje - 2 - ,  l a  cual ac tiia  de sopor­
te  del e je  -3 -  o punto de g iro  de dos palancas o mane­
c i l l a s  -4 -  y -5 - ,  p ro v is ta s  de sendos brazos in te r io ­
re s  -6 -  y - 7 - ,  dotados de p iv o tes  extremos -8 -  y 
- 9 - ,  con lo s  que se h a lla n  a r t ic u la d a s ,  a modo de 

25. co rred era , la s  h o rq u illa s  de m ate ria l a is la n te  -10- 
y -1 1 - , l a s  cu a les , en v ir tu d  de unos re s o r te s  -1 2 - 
y -1 3 - , mantienen presionados lo s  co n tac to res  o puen­
te s  co rrespondien tes rodan tes -14- y -1 5 - co n tra  unas
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p i s ta s  o gu ías arqueadas - 16- ,  formadas en l a  cara  in ­
te rn a  de un vaciado -1 7 - , p rac ticad o  en e l  cuerpo del 
in te r ru p to r  - 1 - .  Al f in a l  de e s ta s  gu ías - 16-  van 
f i ja d a s  la s  p le t in a s  -1 8 - y -1 9- dotadas de lo s  opor- 
tunos bornes de conexión - 20-  y - 21- .

En e l  e je  -3 -  de la s  m anecillas -4 -  y -5 -  
queda montado un m uelle h e lic o id a l - 22-  uno de cuyos 
extremos se apoya co n tra  l a  p laca  - 2-  m ien tras e l  o tro  
3.0 hace co n tra  e l  brazo -7 -  de l a  m ancenilla - 5 - ,  que 

10 . de e s ta  forma tien d e  a  mantenerse en l a  p o sic ió n  in ­
d icada en l a  f ig u ra  3. E sta  misma m anec illa  -5 -  posee 
una pared en escuadra - 23- ,  l a  cu a l, a l  hacer des­
cender l a  re fe r id a  m anecilla  - 5-  o b lig ará  a moverse 
conjuntanente con á s ta  á ltim a  la  o tra  m anecilla  -4 - ,  

1 $. co n tra  cuyo borde viene a s itu a rse  l a  in d icad a  pared 
- 23- ,  como puede a p re c ia rse  en l a  f ig u ra  2 .

l a s  p le t in a s  -1 8 - se conectan a l  c i rc u i to  nor­
mal d e l bobinado e s ta tó r ic o  del e lec tro m o to r, m ientras 
que l a s  -1 9 - se unen a  lo s  devanados de arranque de l 

20. propio m otor. Estos c irc u i to s  se ind ican  con la s  l e ­
t r a s  N y A en la s  f ig u ra s  4 a 6 .

P ara detención de la s  m anecillas -5 -  y -4 - 
en sus posic iones extremas se preván lo s  topes -2 4 -, 
f i j o s  a l a  p laca  - 2- .

25. El funcionam iento del in te r ru p to r  d e sc rito  e s ,
en l ín e a s  g en era les , e l  s ig u ie n te :

Suponiendo e s te  d isp o s it iv o  en l a  po sic ió n  
que in d ic a  l a  f ig u ra  1 , lo s  dos c irc u i to s  N y A e s tán

-  4 -
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a b ie r to s ,  ya que l a s  m anecillas -4 -  y -5 -  se h a lla n  en 
l a  p o sic ió n  a l t a  y l a s  p iezas  co n tac to res  o puentes 
-14- y -15- en v ir tu d  de su in e s ta b i l id a d  y p resión  
e je rc id a  por lo s  re s o r te s  -12- y -13- quedan fu e ra  

5. de l a s  p le t in a s  de contacto  -18- y -1 9 - .
Al e je r c e r  una p resión  sobre l a s  palancas 

o m anec illas -4 -  y -5 -  ( la s  cuales en e l  descenso se 
mueven conjuntas g rac ia s  a l tope formado sobre l a  
-4 -  por la  pared -2 3- de la  - 5 - ( ,  se pasa a l a  p o si-  

10. ción señalada en l a  f ig u ra  2, en l a  cual se c ie r re n  
simultáneamente lo s  dos c irc u i to s  N y A, por v en ir 
a descansar lo s  co n tac to res  -14- y -15- sobre l a  
o l a s  p le t in a s  correspondien tes -1 8 - y -1 $ - .

E n -esta  fa se , actúan no solo lo s  bobinados 
15. e s ta tó t ic o s  normales sino también lo s  de arranque.

S in ambargo, l a  p o sic ió n  de l a  pa lanca -5 -  no ee es­
tab lec e  de por s í ,  debido a l  re so r te  -2 2 - , e l  cual 
tien d e  a e lev a r d icha m anecilla  -5 -  y a desconectar e l 
c i r c u i to  A. Con l a  mano se c o n tra r re s tra  e s ta  p re - 

20. sión  durante e l  tiempo necesario  para  e l  arranque, y , 
una vez obtenido es te  ú ltim o , se su e lta n  l a s  palan­
cas -4 -  y -5 -  de l a s  cuales l a  prim era se mantiene 
normalmente cerrando e l  c irc u i to  N y l a  segunda por 
medio de su re so r te  -2 2 - , es levan tad a , abriéndose 

25. automáticamente e l  c i r c u i to  a u x i l ia r  A, que no se p re ­
c is a  por funcionar ya e l  motor con l a  alim entación de 
régimen ( f ig u ra  3 ) .

Cuando ha de in te rru m pirse  totalm ente l a  a l i -
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mentaoión del m otor, b a s ta  le v a n ta r  l a  palanca co­
rresp o n d ien te  -4 - ,  pasando e l  in te r ru p to r  a l a  p o si­
ción que in d ic a  l a  f ig u ra  1.

E stas  t r e s  fa se s  se ven claram ente rep resen­
tad as  en la s  fig u ra s  4 -6 , en la s  cuales  se ind ican : 

A pertura completa ( f ig u ra s  4 y lj¡; c ie r re  
de ambos c irc u i to s  ( f ig u ra s  5 y 2) y a p e r tu ra  del c i r  
cu ito  a u x i l ia r  y c ie r re  de l normal ( f ig u ra s  6 y  3 ) .

Serán independien tes de l ob jeto  de l a  inven­
ción lo s  m a te r ia le s , formas y dimensiones de lo s  com­
ponentes de l in te r ru p to r  d e sc r i to , siempre que la s  
v a riac io n es  que se in troduzcan no a fec ten  a su esen- 
cjaLidad.

N O T A

Se re iv in d ic a  como objeto  de l p resen te  mode­
lo  de u t i l id a d :

1. In te r ru p to r  de desconexión parcialm ente 
au tom ática, de e sp e c ia l ap lica c ió n  p a ra  e l  arranque 
de motores e lé c tr ic o s  as in c ró n ico s , que se c a ra c te ­
r i z a  esencialm ente por e l  hecho de e s ta r  formado 
por una ca ja  de m a te ria l a is la n te  en cuyo te s te ro  o 
f re n te  va d isp u esta  una p laca  de montaje a l a  que se 
a r t ic u la n  dos m anecillas o palancas de accionam iento, 
p ro v is ta s  de sendos brazos in te rn o s  a r tic u la d o s  cada



*

4 4346

*

5.

10.

15.

20.

25.

uno, a tra v é s  de p iez as  in term edias a i s la n te s ,  a unos 
contadores o puentes rodan tes que se apoyan co n tra  
unas gu ías arqueadas formadas en l a  pared de una cav i­
dad o vaciado que posee en cuerpo del in te r ru p to r ,  e s­
tando colocadas a l  f in a l  de dichas gu ias unas p le t in a s  
de conexión unidas a lo s  oportunos bornes que rec iben  
lo s  conductores de dos c i r c u i to s ,  uno de e l lo s  p r in c i­
p a l y o tro  a u x i l ia r  o de arranque en e l  caso de e le c tro ­
m otores, figurando en e l  e je  de l a  m anecilla  que co rre s ­
ponde a e s te  á ltim o  c irc u i to  un re so r te  que l a  o b lig a  
a l a  permanente desconexión y poseyendo además d icha ma­
n e c i l l a  un d isp o s it iv o  apropiado de tope p a ra  que, a l  
e je r c e r  sobre e l l a  una p res ió n  manual, la s  dos maneci­
l l a s  se muevan conjuntamente y c ie r ra n  a l  mismo tiem­
po sus re sp ec tiv o s  c i r c u i to s ,  m ientras que a l  cesar 
aq u e lla  p re s ió n , l a  m anecilla  de l c irc u i to  a u x i l ia r  
se independiza de su contigua y pasa , en v ir tu d  de su 
re s o r te ,  a l a  gasede desconexión, permaneciendo la  pa­
lan ca  re s ta n te  cerrado e l  c irc u ito  p r in c ip a l  h a s ta  tan ­
to  no se acciones manualmente p a ra  e l  cese completo de 
l a  a lim en tación .

2. In te r ru p to r  de desconexión parcialm ente 
autom ática.

La p resen te  memoria consta de s ie te  ho jas fo ­
l ia d a s  e s c r i ta s  a máquina por una so la  ca ra .

Barcelona, a 21 de octubre de 1954.
Luis GIRALT CABELLAS

p .a .
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