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10.

MODELO
DE
UTILIDAD

a favor de Don JUAN ROS VENDRELL, de nacionalidad espa-
flola, residente en Tarrasa (Barcelcna), calle San Se-
bastidn, n® 152, por "TENSOR AUTOMATICO DE HILOS APLI-
CABLE A MAQUINAS TEXTILES".

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidén se refiere a un tensor
para hilos aplicable & mfquinas textiles, especialmen-
te urdidores, el cusl se caracteriza por su completo
automatismo, obteniéndose con el mismo un tensado uni-
forme de dichos hilos independientemente de la fuerza
de arrastre con que los mismos trabajen, pues las di-
ferencias durante el traslado de estos Yltimos vienen
compensados gracias &l propio tensor, & la salida del
cugl el hilo se mantiene en la posicidn requerida

pare las ulteriores operaciones a que el mlsmo ha de
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someterse.

Como es sablido, existen varios tipos de tenso-
res utilizados en la industria textil, mds todos ellos
adolecen de graves inconvenientes, nacidos ya sea de
su especial constituclén o provocados por averfas en
su funcionamiento, propias del empleo de resortes, con-
trapesos y similares.

Con el tensor sutomdtico objeto de la invencidn
se eliminan de raiz todas estas dificultades, ya que
el tensado del hilo se lleva a efecto de forma suave
segura sin roturas ni tracciones que puedan perjudi-
car las fibras. Zsencislmente, dicho ?ensor estd cons-
titufdo por un soporte de material y dimensiones ade-
cuadas, provisto de una pluralidad de bogquillas para
paso del hilo y de un balancin dotado de otras boqui-
llas intercaladas entre las primeras, cuyo balancin
se mantiene constantemente presl onado por un resorte
de fuerza graduable, y va dotado de un émbolo amor-
tiguador para hacer suaves los movimientos que el pro-
pio hilo imprima a dicho balancin. E1 hilo que se pre-
tende tensar se hace pasar por todas las boquillas
mencionedas, adoptando el mismo una forma en zig-zag
més o menos acusada segin sea la flojedad del mismo
a la entrada por la primera boquilla del dispositivo.
Esta lfnee en zig-zag absorbe mayor o menor longitud
de hilo y hace que é€ste, 2 la salide del dispositivo,
tenga siempre una tensidn uniforme, independfente de

la que tenfa a la entrada. Tal tensidn puede regular-
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se por medio del proplo resorte que errastra el balan-
cin, obtenidndose tal graduacidn simplemente despla-
zando el punto de apoyo del citado muelle a lo largo
del soporte fijo del tensor.

Pare la mejor comprensién de la presente memo-
ria descriptiva, se acompafia un dibujo en el que, tan
86lo a tftulo de ejemplo, se representa un caso préc-
tico de realizacién de un tensor automdtico de las ca-
racterfsticas apuntadas.

En dicho dibujo, la figura 1 es una vista en
planta del tensor con un hilo tradbajando a la mixima
tensidén inicial; la figuras 2 corresponde & una vista
similar a la anterior pero con el tensor actuando so-
bre un hilo extremadamente flojo; y la figura 3 es
una vista en alzsdo seccionado por la linea III-III
de la figura 1.

Este dispositivo estd constitufdo por dos pie-
zas principales, de las cuales la -1- es fija y cons-
tituye el soporte del conjunto, poseyendo los medios
adecuados -2- para su monteje en la correspondiente
méquina. La pieza restante la forma un balancin -3-,
con el gque se halla enlazado un resorte helicoidal
-4~ de posicién variable a lo largo de une escotadura
apropiada -5- practicada en una de las paredes de di-
cho soporte -l-, en cuya escotadura se traslada fije
en el lugar conveniente, un botén -6-, unido al in-
dicado resorte -4-, gue, por su otra extremidad, se

halla solidarizado al balancin -3~ por un punto si-
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minado por el eje =T-.

En las dos paredes extremas del cuerpo sopor-
te -1~ van dispuestas sendas boquillses -8- y ~9-, la
primers para entrada del hilo a tensar -1C- y la se-
gunda, para la sallds del mismo completamente tense-
do. En el interlior de esta misma pieza -1l-, y soste-
nidas por otras tentas paredes debidamente distribufs
das, figuran otras boquillas interiores -11-, entre
las cuales se intercalen las -12-, dependientes de
tabiques solidarios del balanefn -3-, gque, en uno de
gus extremos, presenta un cilindro -13- dentro del
que se aloja un émbolo ~1l4- enlazado a través del ti-
rante -15-, con la parte fija del soporte general -l-.

Este cilindro -13~ y émbolo -1l4- constituyen
un sistema neumdtico que tiene la misién de dar suavi-
ded alos desplazamlentos del indicado balancin -3-,
el cual, eventualmente, puede disponer en la extre-
midad opuesta a la explicada, de otro c¢ilindro -16-
para recibir un segundo émbolo similar al descrito.

Como se aprecia en la figura 3, el balancin
-3~ estd abierto en su totalidad para permitir el pe~
go del hilo -10-, el cual atraviesa tanto las boqui-~
llas fijas -8-, -9~ y -11l- como las méviles -12-.

El funcionamiento del dispositivo explicado
es, en lineas genersles, el siguiente:

De acuerdo con la presién a ejercer sobre el

hilo a tensar -10-, se situa el botdn -6~ en el pun-
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to correspondiente & lo largo de la escotadura -5- prac-
ticade en le pared longitudinal del cuerpo soporte
-1l-, lo que se realiza simplemente desenroscando dicho
botén -6- y roscdndolo una vez establecida la posi-
cidn.

El hilo -10- se introduce en todas las bo-
quillas del aparato, y cuando la tensidén de aquél es
méxima, la misma fuerza ejercida por el citado hilo
mantiene el balanefn -3- en la posicidn indicada en
las figuras 1 y 3 contrarrestando la traccidn del re-
sorte -4-, mds cuando dicho hilo se afloja, automé-
ticamente entra en accidn el muelle -4-, el cual la-
dea el balancin -3~ haciéndolo pivotar sobre su eje
-T7-. Ello da lugar a que el hilo -10- siga una linea
en zlg-zag mds o menos pronunciada, producida por el
desplazamiento de las boquilias méviles -12- respecto
& las fijas -8-, -9- y -11-. Este zigzagueado arrastra
el hilo y le absorbe longitud, corrigiendo el afloja-
miento gue el mismo presentaba a la entrada por la bo-
quilla -8-, consiguiéndose as{ que el hilo a la sali~
da por -9- posea la tensidén deseada.

Las variaciones de tensidén a la entrada del
hilo -10- al aparato producirén, por consiguiente,
desplazamientos més o menos acusados del balancin -3-,
pero €stos siempre actuardn sobre el referido hilo.

Para que las tracciones y liberaciones del hi-
lo -10- se efectuén con la méxima suavidad, queda

provisto el grupo neumdtico formado por el cilindro
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-13- y émbolo -1l4-, que evitardn que el balancin -3-

obre bruscamente al entrar o0 ceder hilo y &l arras-
trarlo.

Como se comprende, el tensado del hilo se rea-
liza al obligarle a seguir en su desplazamiento wn re-
corrido méds o menos tortuoso o guebrado, el cual po-
dréd ser méximo cvando sea meyor la flojedad y minimo
o nulo (1inea recta) cuando el precitado hilo penetre
en el dispositivo con la suficiente tensién para con-
trarrestrar totalmente la fuerza del resorte gradua-
ble -~4-.

Serdn independientes del objeto de la inven-
cién los materiales, formas y dimensiones de los dis-
tintos componentes del tensor déscrito, ndmero de
boquillas de paso, caracterfsticas del sistema neumé-
tico vy de la disposicién tractora del balancin, siem-
pre gue las variaciones que se introduzcan no afecten

a su esencialidad.

NOTA

Se reivindica como objeto del presente mode~
lo de utilidad:-

1. Tensor automdtico de hilos aplicable a
mdguinas textiles, de especial utilizacidn en urdi-

dores, que se caracteriza esencialmente por el hecho
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de estar constitufdo por un cuerpo soporte de material
forma y dimensiones variables, provisto de dos paredes
extremas en las que van montadas sendas boguillas para
entrada y salida del hilo a tensar, as{ como de otras
paredes o tabigues interiores debidamente distribuf-
dos, en los que figuran otras tentas boquillas para
conduceidn de dicho hilo, hallédndose dotado ademds él
soporte mencionado de los medios convenientes para su
fijacién a 1la miquina correspondiente, y figurando den-—
tro del mismo, debidamente articulado por su parte
media, un balancin provisto de paredes con boquillas
que vienen a intercalanrse entre las fijas referidas,
cuyo balancin estd euipado, por una perte, con un re -
sorte de posicidn variable dispuesto unido 2 un punto
del mencionado balancin fuera del de articulacién de
éste vy a un botdn corredero a lo largo de una esco-
tadura précticada en una pared del soporte general,
cuyo botén puede inmovilizarse para variar la fuerza
de traccién del indicado resorte, y, por otra parte,
con un sistema neumdtico determinado por un cilindro
solidario del propio balancin y por un émbolo enlazado
a través de un tirante, con la parte fija del conjunto,
teniendo lugar el tensado del hilo por la inclinacidn
mds o menos acusada del balancin dentro de su soporte,
inclinacidén que determina una l{nea en zig-zag més o
menos quebrada de dicho hilo que transcurre a través
de las bogquillas fijas y mdviles todo ello de ascuerdo

con su estado de flojedad iniecial, variando la posi-



¢idn del balancin, que se halla solicitado siempre por
su resorte graduable, en consonancia con la propia
tensidn del hilo & su entrada en el dispositivo.

2. Tensor automgtico de hilos aplicable &
miquinas textiles.

La presente memoris consta de ocho hojas fo-
liadas escritas a mdguina por una sola cara.

Barcelona & once de octubre de mil novecien-

tos cincuenta y cuatro.
Juan ROS VENDRELL
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