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MEMORIA DESCRIPTIVA

Las grapas a que se re f ie re  e l  presente modelo 
de u t i l id a d ,  aplioablea para la f i ja c ió n  de p iezas en las 
máquinas-út i  1, son de gran sim plicidad ccn a titu tiv a  y efe& 

10 tiv id a á  p rá c tic a , puliendo configurarse para es tab lecer una 
so la  f ija c ió n  o para  dos fijao ionee sim ultáneas, conservan­
do la  misma fundamental!dad constructiva*



<— 2  —

En la  adjunta hoja de dibujos aparecen represm tadat
la s  grapas que nos ocupan, mostrándolas respectivamente en
p lan ta  y de lado la s  F ig s . 1 y 2, estando configuradas paray de ladouna so la  f i ja c ió n ; y también respectivamente en p lan ta  la s  

5 F ig s . 3 y 4# estando configuradas para una f ija c ió n  doble.
De acuerdo con lo  representado, constituyen la s  

grapas de refereno ia  una espiga 1 que yendo roscada y f i ja d a  
a  una base 2, a tra v ie sa  a  la  grapa propiamente dicha 3 por 
una abertu ra  c o lisa  o e n ta lla  4 p re v is ta  en acue lla  a  t a l  

10 e fec to , pudlendo t s l  grapa 3 desplazar a lo  largo de la  me&. 
clonada espiga y c o lis a r  t  rana ve raalm ent e en tra  loa lím ites  
que estab lece la  e n ta l la  4 re fe r id a , dándose la  circunstan­
c ia  de i r  g ijada  en la  cabeza o extremidad l ib ra  5 de l a  e^ 
piga 1, una palanca excéntrica 6 maniobrable par la  manive­

la  la  7 , cuya excentricidad actúa d irec ta  o indirectam ente so­
bre la  c a ra  su p erio r de la  grapa, estando é s ta  su je ta  a  
la  acción de un muelle 8 que tien d a  permanentemente a  man­
te n e r  a l a  grapa 3 ap retada contra la  palanca.

La grapa 3 presen ta  su cara in fe r io r  de apoyo coa r  
20 t r a  la  p ieza a s u je ta r , con p e r f i l  g adecuado para e l lo ,  

solo en un lado (F igs. 1 y 2 ), s i  e s tá  cpnfigurada para 
efectos u n ita r io s , o en ambos s i  lo  e s tá  para efec tos do­
b le n . Bn e l  primar caao, en d irección  opuesta a l  brazo de 
trab a jo  ex is te  un apándice 10 qpa ae apoya contra un tope 

25 11 de a l tu ra  regulable y para e l  manejo de la  grapa se ha
p rev isto  un mango 12 so lidarizado  a  e l l a .

La f ija o ió n  de la s  p iezas se lo g ra  por presión pr& 
greaiva de la  palanca excéntrioa 6 directam ente o in d irec ­
tamente transm itida  a  la  ca ra  su p erio r de la  grapa 3 , ha- 

30 oiendo tra b a ja r  a é s ta  por ambos lados y a n iv e l ,  e s ta b le -
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ciando óete por mediación d e l tope regulable 11 a l e s  de 
efeotoa simplee. o con elementos In terpuestos a l aon nece­
sarios# en e l  osao de sujexión doble.

'En la  ejecución p re s tio s  d e l modelo según quede 
descrito* podrá ae r  cualquiera apropiado e l  p e r f i l  o forme 
de aua órganos componentes, la s  dimensiones re la t iv a s  da 
datos* le  longitud de l a  e n ta l le  que por colisam ianto pe^ 
mita e l  desplazamiento tran sv e rsa l de la  grapa propiamente 
dicha y e l  gradó de excentricidad de la  palanca preaora.

N A.

Se re iv in d ica  como objeto d e l presente modelo 
de u ti l id a d :

1 2 Grapas de f ljao ió n  de piezas en máquinas- 
ú ti l*  carac&erlzadas por c o n s ti tu ir la s  una esp iga  (1) que 
yendo roscada y f i ja d a  a una base (2) * a tra v ie sa  a la  gis. 
pa propiamente d icha (3) por una e n ta l la  (4) p re v is ta  en 
aquella  a t a l  efecto* puliendo t a l  grapa d e a liz a r  a  lo  
largo de la  mencionada espiga y c o l is a r  transve realmente 
en tre  los lim ites que establece la  e n ta l la  (4) referida* 
dándose la circunstancia de i r  f i ja d a  en la  cabeza o ex­
tremidad l ib re  (5) de ña eaplga (1)* una palanca excán&gL 
oa (6) maniobrable por una manivela (7)* cuya ex c e n tr ic i­
dad* para e je rc e r  preaión* actúa direotamenta o in d ire c ta ­
mente Bobre l a  ca ra  superior de l a  grapa* estando óata su­
je ta  a la  acción de un muelle (8) cuya tensLón tiende per-
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manentemente a mantener a la  grapa (3) apretada co n tra  la  
palanca preaora.

2 Í . -  Grapa a de f ijac ió n  de piezaa en máquinas- 
ú t i l ,  según 1 ), pudiendo laa grapas propiamente dichas (3) 
e s ta r  oonfiguiadae para e je rc e r  una so la  sujeción o para 
e je rce r  dos sujeciones simultáneamente, existiendo en e l  
primer caso en d irección  opuesta a l  brazo de tra b a jo , un 
apándiee (10) que se apoya contra un tope (11) de a ltu ra  
regu lab le  y también un mango (12) para f a c i l i t a r  su mane­
jo .

38 .- GRAPAS DE FIJACION DE PIEZAS EN MAQUINAS-
UTIL.

Y todo cuanto afeóte a la  esencialidad  de lo moa 
trado en los adjuntos dibujos y descrito  en la  presente me­
moria que consta de cuatro hojas fo liadas y mecanografiadas 
por una so la  ca ra .

Barcelona, 2 febrero 1.954.
CONSTRUCCIONES RADIO EI&CTR0 MECANICAŜ . S.A. C.R.E.M.S.A.
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