
4Ü2 7 S

MCDELO D E  U T IL ID A D

por "O rapas paro lo  f ija c ió n  da plazco en móquinaa'-út i  1*.
o fav o r do CONSTRUCCIONES RADIO ELECTRO MECANICAS, S . A. -  

JÍ.S  JL ., dom iciliada en Msnroaa, C arre tera  do Vich, Z35.

5 MEMBOMA B B S C M n iV A

Lae grapoa o que so re f ie re  e l  presente modelo 
de u t i l id a d ,  destinadas o la  f i ja c ió n  de p iezas en la s  m¿- 
q u in a a -^ lñ  pora a e r  tra b a  jadea, aon de gran se n c il le z  coma, 
t i tu t iv o  y e fec tiv idad  p rá c tic a , pudiendo config iro rae  paro 

10 efeotoa olmploa o para  efec tos doblan, conservando la  misma 
fundamentalidod co n stru c tiv a .

En l a  hoj,o de dibujos que aoempañe a  la  presento
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memoria# aparecen representadas la s  grapas que nos ocupan, 
mostrándolas respectivam ente en planta, y de lado la s  F iga . 1 
y 2* estando conf igura das  para  e fec to s sim ples; y también 
r e a c t ív a m e te  en p la n ta  y de lado la s  F ig a . 3 y 4 , estando 

5 configuradas para  e fec to s dobles#
Constituye esencialmente la s  gafas de re fe re n c ia  

una espiga l  que yendo roscada y f i j a d a  a  una base 2# pre­
sen ta  $ i la teada su  p a rte  superior en  la  que rosna una a ¿eli­
da tu rca  3# ex istíebdo  en tre  base y tu e rc a  la  grapa p rop is- 

10 monte dicha 4 que puede deplazarse a  lo  largo de le  espiga 
1 que la  a tra v ie sa  y también o o lia a r  tranaversalm ante en tre  
determinados lím ite s  que estab lece l s  abertura e o lia s  5 por 
l a  qus pasa la  espiga# viniendo im pelida l s  grapa 4 con t e a  
fenol* s  se r  separada de la  base# por la  acoión de un muelle 

15 6; l a  re fe r id a  grapa 4 presenta su cara  in fe r io r  de apoyo
contra la  pieza a  s u je ta r  un p e r f i l  7 adecuado para alio#  
solo en un lado (F iga. 1 y 2) s i  e s tá  configurada para  efec­
to s  simples# o en ambos (F iga. 3 y 43) a i  e s tá  configurada 
para efectos dobles.

20 En e l  prim ar oaao# en d irección  opuesta a l  brazo
de trabajo# exiate  un apóndice 8 que se apoya con tra  un tope 
9 de a l tu r a  regu lab le  y para e l manejo de la  grapa ae ha pr& 
v is to  un mango 10. sdaptabls a  dioho apándice paaabdo por l a  
perforación  tra n sv e rsa l 11.

25 Da f ija c ió n  de la s  plezaa ae lo g ra  por preaión da
la  tuerca  3 contra la  grapa 4# haciendo tra b a ja r  a  é s ta  par 
ambos lados y a n iv e l estab le  dándo lo  por mediación dal to ­
pe regulable f  a i  ea  de efectos sim ples o oon elementos da 
in te rp o sic ió n  a i son necesarios# en e l  oaao de su je d ó n  doble 

30 En 1# ejecución p rác tica  d e l modelo según queda

^  2 -



d esc rito  podrá s e r  cualquiera apropiado a i  p e rfil, de ana 
p iezas, l a  magnitud re la t iv a  de á s ts a  y la  longitud d^ía* * 
abertura que por eolisem iento permite e l  desplazamiento trang. 
v e rsa l de la  grapa propiamente d ich a .

N 0 Z A

Se re iv in d ica  como objeto del presente modelo de
u ti l id a d :

13*-* Grapps para la f i ja c ió n  de p iezas en máquinas- 
ú t i l ,  caracterizadas por e l  hecho de c o n s t i tu ir la s  una 
espiga (1) qpe yendo roscada y f i ja d a  a  una base (2 ), 
p résen la  f ile te a d a  su parte  superio r en la que rosos una 
só lida  tueros (3 ), ex istiendo  e n tre  base y tue rca  da grapa 
propiamente d i oha (A) puditndo de aplazarse e lo  le tgo  de 
le  mencionada espiga y también c o lia a r  transversalm ente en­
t r e  determinados lím ite s  que estab lece una abertu ra  o d ia s  
(5) p rev is ta  a  t a l  e fec to  en la grapa, por la  que pesa 
la  espiga* viniendo impelida aqueU a (4) con tendencia a 
aer separada da la  basa* por la  acción de un muelle (6 ).

2 3 .-  G rapes para  la  f i ja c ió n  de p iezas  en má­
q u in a s -ú til, según 1)* pudiando la  grapa propiamente d i­
cha e s ta r  configurada pare efectos sim ples o para efec­
to s  doblas* ex istiendo  en e l  primer caso, en d irección
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opuesta #1 brazo de trabajo# un apáhdioe (0) que ae apoya 
contra un topa (9) de a l tu ra  regulable y también un mango 
(1CP para f a c i l i t a r  eu manejo.

321- GRAPAS PARA LA FI JACIO? DE PIEZAS EN MAQUINAS-
5 UTIL:

Y t*do cuanto afecte  a  la  esencialidad  de lo  mos­
trado en loa adjuntos dibujos y d esc rito  en la presente me-* 
msria que consta de cuatro hojas fo lia d a s  y mecznografiadaa 
por una so la oara .

Barcelona, 2 febrero  1.954.
CCNST HJCCIONBS RADIO EBSCTRO MECANICAS, S JL . C.R^BJM.SJL.
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