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VEMORIA TESCRIPTIVA

del MODELO IE UTILIDAD, por 20 afios, solicitado a favor de

Don Enrique G A L A N Noguel, de nacionalidad Espafiole ,

res dente en Barcelona, ‘calle de San Eusebio numero}%is, por
* UN DISPOSITIVO BASCULANTE ",

E1l presente Modelo de Utilidad hzce referencia & un dis -
positivo besculante, especialmente indicado pera el ecopla -
miento de motores a mdquire s herramientas de todas clases .

Ee muy frecuente en los talleres e industriea en g@neral-

el acclionemiento de las mdquimas herramientas o de cueslquier

.. otm olase de méquinas, por medio de embarm dos con los co -~

rrespondientes juegoe de poleaé. y correas y en el caso parti
culer de tratarse de méquinas herramientas de los correspon-
dientes conos de polezs para varier las welocidades de la mi
quine,

Tel disposiocidn presenta el inconveniente de que el embe-
rrado tiene que funclionar movido por un motor de wra poten -~
cla sufiociente para accloner todas las médquines & la vez,pe~

ré como tal circunstancim se 44 rares veces en un taller, el
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motor generalmente funciona & una mited o menos de la mitad
de la plena cargas, trabajando por consiguiente con un eco
geno  muy bajo y consumierdo por tanto unea gran cantided -
de energia reactiva, ‘

Ia soluciéy ideal para solucionar este inconweniente |,
congiste en el empleo de motores individuales, obteniéndose'
adends la ventaje de suprimir lzas grandes tirades de co -
rrea, sumsmente caras de manuténcidn y nunce bestante bien
tensades, lo que origina une pérdlda de potencia y wloci -
dad por deslizemiento de la corra,

Sin embarge el acoplémiento directo del motor a la mdqui
na herramienta presenta también la dificulted de mentener -
bien tensede la correa y ds poder cambiarla a la vez sobre-
el ocono de welocidades,

E1l recurrente ha ideado y puesto en prédctica un disposi-
tivo basculante que solucione lds inconvenientes citados ,
pués permite un fécil acoplamiento del motor individusl e
cada méquine y a2l mismo tiempo mantiene perfectamente tensg
da la correa, la cuml puede canmbiarse sobre el cono de velg
cidades.

Consiste esenclalmente en un bastidor fomado por dos ngr
files peralelos unidos transversalmente entre sf y determi~
nando un plano aue forma un dngulo diedro, en una de ocuyas-
caras quedan dispuestes cuatro gufse correderas para suje- -
oidn de un motor gue acclona un eje con ocono de poleae, las
cuales a su vz tmnsmiten el movimiento a una méquine, 8
la cual quede unido el dispositivo por uno de los extremos—
del bastidor contando con medios para bascular sobre dicha-
unién y poder cembiar fécilmente la posicidén de la correa -

que a cciona la méquina y que queda tensada por el peso del

-~
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propic dispositivo,

Se caracterize easte dispositive porqué queds unido edemés
2 la méquina herremiente que a ccionm, por medio de dos vari-
llas o berras artioculadas entre sf y ocuyos extremos libres -
se unen respectivemente a sendos pivotes dispuestos en le mé
quine y en uno de los perfiles del bastidor, contando una de
las varilles o barm oon una paleénce accioneble & meno pert.
doblar la asrtioculecién formeds por ellasg y hacer basoular el
dispogitivo sobre su pivote de unidén scercdndolo de esta me-
nera & la mdquine para cambiar le posioidn de la corree de
acclonamierto,

Finelnente se caracteriza este disposl tivo porqué el cono
de poleas del miemo es accionado por el motor por medio de
une tremsmisién con con corres trapezoidal,

En los dibujos de 1a hoje adjunta y & titulo de ejemplo ,
e representa un cam particuler de realizacién prdotiea -
del dispositive objeto del presente Modelo de Utilided, mos-
trando la figura 1, uns vista de conjunto, la figuras 2, un
alzado esquemético del dispositivo basculante unido a la mé-
quine y finalmente, la figura 3, un detalle de la unién er-
ticulada entre el dispositivo basculante y la méquine: herres
mienta accionade por medio del miemo.

Siguiendo los disefios vemos como el dispositivo queda ocons
tituido por dos perfiles de fundioidn ~l- unidos entre s{ -
por medio de las varillas -2~ y determinando un pleno en -~
forma de dngulo diedro gracias al dngulo -3- que formen los
propioe perfiles,

Dichos perfiles -~l- quedan unidos por uno de sus extremos
-4~ @ la médquine -5- en tanto que en el extremo ome sto =6~,
queda dispuesto une je -%- que lleva un ocono de polees =8 y
en uno ds sus extremos una polea trapezoidel -9« que es ac -
clonade direotamente por el motor eléotrioco ~10-~ el cual que
da fijado sobre 1los perfiles -~l1- por medio de 4 guiaa,doav '
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de ellas ~1ll- en el sentlido longitudinel del dispositivo y otras
dos -12. en sentido transversal, con lo cual el motor ~10.. puede
situarse en le posiocidn exacta para que su polea -l3- ataque di-
rectamente a la poles -9~ y ademds al poder correr les gufss ~12
sobre las guias -ll- puedan te nsarse las correas trapezoidalee -
=l4= 8 la medide que se desee,

Desde el cono de poleas -8~ se tmansmite el movimiento &l ocg—~
no de poleas -15- dispuesto en la mdquina hermmiente por medio-
de una correa plane ~16-, la cuel puede cambierse & polee he -
ciendo baecular el &ispositivo sdbre la unién ~5'= por medio de
las varillas articulades ~17- y «1l8= una de les cueles «17- gque-
de unida e un pivote dispwesto en uno de los perfileg -l- tal cg
mo indica la figu.i'a 3, en tanto que la otra verilla o perfil -18
ge une también por medio de un pivote ~19- dl cuerpo de la méqui
ne «Se,

De esta manera y por medio de une palanca -20- se dobla 18 -
articulacién formede por las varillas «17- y -18- scercéndose el
dispositivo basculante e la méquins en la forme que indica le 1f
nea de trazos de la propia figure 3, con lo que el eflojarse 1la
correa -l6- es posible cembierfdcilmente la velocided ,

Se construird el dispositivo basculante descrito con los mate_ ‘
riales apropiados a cada uno de los elementos que 1lo integran ,
veriando sues dimensiones, forma y acabado y en g neral cuanto hé
altere, cambie o modifique la esencislidad del mismo,

wrmmeomzzzs N 0 T A ssecosscsme

Se reivindice como objeto de este Modelo de Utilidads

A 18,~ Un dispositivo b'sculante, que egencialmente consiste en un
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bastidor formado por dos perfiles paralelos unidos transveréal -
mente entre s{ y determinando un plano que forme un édngulo die -

dro, en una de cuyms ocaras quedan dispwestas 4 guifas corm deras
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para sujecién de un motor gue accioma un eje con cono de po-
leas, el cual a su vez tmnsmite el movimienmto a um méqui-
ne a la cuel queda unido el dispositive por uno de los ex -
tremos del bastidor, contando oon medios para basculer sobre
dicha unién y poder cambiar fécilmente la posicién de la co-
rrea que acciona la méquina y que queda tensad® por el peso-
deX propio dispositivo,

22,- EI1 propio dispositivo basculante, de la reivindicacién-
1s,, que se caracterizs porqué quedes unido ademés, e la mé -
quina herramients que aceciora, por medio de dos varillas ar-
ticuladas entre sf y cuyos extremos librew se unen, respeo-
tivamentes a sendos pivotes dispuestoe en le méquins y en uno
de los perfiles del bastidor, @ntando una de las wvarillas o
perfil con una palance g ccionsble a meno pare poder doblar -
la & rticulecién formede por,ellas y hecer basculaer el dispow
sitivo sobre =u pivote. de unién acercéndolo de e gta manera a
la méquina pera ambier de posicidén ls correse de accions -
miento.

32, E1 pmwplo dispositive basculante, segin las reivindiofe
cions s anterfores, se caracteriza porqué ¢l cono de poleas -~
del mismo es accionado por el motor por medio de una trensmi
sién con correa trapezoidel,

42,- E1 propic dispositivo besculante, segin la reivindice -
eién 16,, que se caracterize porqué les gufas sobre las que
gse fije el motor estarén dispuestes en sentido transverssl.
al dispositivo y @& su vez quederén unidas a otras doe gufee-
dispuestas en sentido longitudineT del diepositive y solidee
rios con 61 a fin de colocar el motor en la posicién conve -

niente y tensar la corree trapezoidal que transmite el movie
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miento el cono de poleas planas,

52.~ E1 propio dispositivo tasculente, segin less reivindl -

caciones anteriores, que se caracteriza porqué lz articula~

eidn para acercario @ la méquine presenta la varilles de unién
140 & une de los perfiles del dispositivoe roscade y provista de '

dos tuercas tensoras para reguler le longitud de la articu -

lacién,

68.— Un dispositivo basculante,

Consta la presente memoria deseriptiva de seis hojas folim -

145 das escritas por una sola cars,

Barcelona, 18 de Noviembre de 1,953,

P. A,
M. L. MORA
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