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Es sabido que partioularmente en los tdximetros
o instrumentos indicadores del precio de l& carrera de un auto
pdblico un dispositivo adecusdo hace soltar una leva o palan-
o2, la ocual medimnte el muelle de que estd provista imprime
un empuje & un engransje de dientes de skerrsa, acoplado conve.

nientemente al primer disco o rodillo de un sistema& numersador

que lleve los ndmeros correspondientes a la indicacidn del praT
clo.

Es sabido tambidn que el dispositivo en ocuestidn,
auncue en si mismo sencillo, presenta el gran lnconvenliente
de dejar libre el engransje de dientes de sierra en el momento
que precede &l disparc de la palanoe, de¢ donde resulta posi-
ble, mediante maniobras adecuadas, imprimir &8l ocitado engrana;
jo un ulterior avance, falseando de este modo la indicesidn.

Es ademds seblido que pera evitar tal inconveniente
y &l mismo tiempo para evitar la acelermscidn sibita del grupo
de los numeradores & oconsecuencia del empuje recibido, se re-
ourre s artificios mecdnicos, como palancas subsidiarias de
blogueo que aotuan oportunamente y similares, los cuales hacen
pesados y complicados estos dispositives sin aportaf, sin em-
bargo, la garantf{a de un funcionamiento duradero.

Fl objeto del presente modelo de utilidad es el de
suprimir palaneces u otros ertificlos andlogos adecuados pars
prestar un empuje instantdneo & un measanismo de avance puesto
en libertad en el instante considersado, sustituyéndolo por un
mecanismo que sea permanentemente solidario del grupo de dis-

008 y de rodillos indicadores y Qque en el momento oportuno im.
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prim& un movimiento graduslmente creciente y luego graduslmen .
te deoreciente, y por tanto la energfa de partida ¥ les acele-
reoiones consiguientes al empuje recibido sean graduales, rea:
1izdndose de este modo un movimiento de ocardoter sinusoidal,
sin agregar ni intervenir érganos auxiliares para elvdesbIOqueo
y suaesivo blogueo del grupo indicador.

Rl dispositivo se reprasenta en forma esquemftios
en el adjunto dibujo.

El eje 1 63 el 8je que recibe el movimiento de la
rusda del auto o del movimlento de relojerfa, segén el dispo-
sitivo conocido de los tédximetros. ¥l engranaje 2 solidario |
de aquél transmite el movimiento 81 engrensje 3 montado en el
perno fijo 4. Sobre el engraneje 3 y unido con 61, va montado
un exedntrico 5 que durante su rotacidén obliga & levantarse
suces ivamente & log trinquetes 6 y 7, cuyos pernos 8 y 9 son
fijgs.

En el mismo eje 4 vé montedo un disco 10, gue lle=
va el diente 11, entre el gue se aloja uno de los dos trinque:
tes 6 o 7. Entre el exoéntrico 5 y el disao 10 se dispone un
muelle espiral 12 f£ijo por una parte al perno 13 montado sobre
el disoco exodntrie 5, y por el otro extremo al perno 14 del
diseo 10, de modo que durante la rotacidn del engrans)e 3 y
oonsigulent emente del disco exg ntrico 5 solidario del mismo,
8l citado muelle 12 tendrd que arrsllarse, obligando &l disco
10 a oprimir, o mejor & apoyarse mediante el rebajo 11, sobre
uno de los trinquetes 6 o 7. Pero suando el disco excédntriao
b gire, levente sucesivemente los tringuetes oitédos 6y "7
aotuando sobre los pernos 15 ¥y 16 y el diseo 10 arrastrado

por el muelle 12, ejecuta rdpidamente una rotaseidn de 1800,
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haste eloanzar lg detencidn originada por el trinquete corras.
pondiente; o en otras palabras, el disco exgéntrico 5 al girar
ha levantado al tringuete 6 y el disco 10 gue se apoymba sn
digho trinquete, ha ejeoutado una rotasidn de 180°%, srrastra-
do por el muelle 12 que se habia tensado por efecto de la ro-
tacidn del disco exeéutrico 5, deteaidndose confre el trinquete
7 y es{ sucesivemente, mientras el disco excéutrico B al girar
tensa el muelle 12 y levanta los trincuetes que detienen al
diseo 10.

A cada rotacidn del disco 10 gire en igusl grado
el disao exoénirico 17 solidario de aguel y el cual & su vez
haoe glrar del modo conocido al oruz de mslte 18 que ejecute-
ré una fase de 90° partiendo de la posiaién de reposo, 20sle-
rando luego su movimiento para volver gradualmente a la posi-
6idn de reposo segin la ley conocoida. '

La orug de malta 18 vé4 montada sobre el perno fi-
§Jo 19 y es solidario con ella el engrenaje eilindrico o de
otra forma adecuada 20, el ocusl con la debida relacién trans-

mite su movimiento al grupo de los numeradores 21.
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Se reivindioca la prioridad de la solioltud de pa?
tente Italiana N® R.Ve. 62/139, del dfa 19 septiembre de 1952,
& los efeotos de esta golicituds

Este modelo de utilidad, consta de las siguilentes
relvindicacioness

1% . Mejoras en la construcaibn de tdximetros y
otros ingtrumentos aptos pars avanzar & intervalos de tiempo
prestablecidos un aumerador gue 1indica el precio de un servi.
elo u otra indicacidn andloga, carac:erizadss por un dlsposi.
tivo que lleva un mecanismo para hager avanzar el numerador,
meécanismo que estd siempre rigidamente acoplado ason el mismo
numerador, Ge modo gue aun durante el avance no exista ni un
instante, en el gque las dos partes, humerador ¥ mécanismb
fle aseionamiento del &vanae, se encuentren libres entre s{ y
en aptitud de sufrir influencias extraefias o exteriores.

23 . Mejoras segin lo reivindicedo en el punto 1%,
caracterizades porgue el aocionamiento del avance se realiza
mediante la rotacidn de un disco provisto de retencidn, el
cugl gira 180° por medio de un muelle, para detenerse coutia
un trinquete; el cual se levanta por la rotascién de un dlseo
excdntrico, para liberar el citado disco.

32 . ife joras segin lo reiwindicado en los puntos
12 y 28, caraoterizadas porque los Gaos tringquetes van dispuesa

t08 & 180o y ol excéntrico los acciona susesivamente durante

su movimiento.
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4% . lie Joras segin lo relvindlicado en los puntos
18 & 38, caracterizadas porcue el exeéntrico al girar teuse
el muelle espiral, cuyo extremo vd fijo al disco de accione.
miento del avence del numerador, de modb que al liberarse el
eoitado disco0 a contcecuencia de levantarse los trinquetes,
avance con disparo instantdneo.

58 . MeJoras segdn 1o reivindicado en los puntos
18 & 4%, ocaracterizedas porque entre la rotacién del disoco
que avangzé eon disparo, y el numerador indicador se golooa
una oruz de malta, por lo cual le transmisidén del movimiento
& los dlseos indiocadores se realiza segin la ley del movimien
to de este particular mecanismo y no greoias & un empuje ins.
tantédneo.

68 - Mejoras en la oonstrucoidn de texfmetros y
otros instrumentos aptos para avanzar & intervalos de tiempo
Prestablecidos un numerador que indlce el preaic de un servie
clo u otra indloacibn andloga.

Sbgﬁn se desaribe y reivindies en esta memoria
deseriptive.-

Se detalla e 1lustra gon 108 planos ¢ue & la mis -
mae sSe asompatian.

Y que constu de einso hojes, foliedas y esoritas

a médquine por una sola de esus caras.

Medrid, a 43§57 1453
GUILLERMY RO
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