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M O D E L O  
D B

U T I L I D A D

por "UN DISPOSITIVO PARA HACER ANDAR EN FBRMA NATURAL LOS JUGUETES 

REPRESENTATIVOS DE BIPEDOS Y CUADRUPEDOS", & favor de Don Gabriel 

CID RODRIGUEZ, de nacionalidad española, domiciliado en Madrid, 
"Arriaza, ne 10".

MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente modelo de u tilid a d  se re fie re  a un d isp ositivo  para 

hacer andar en forma natural los juguetes representativos de bípedos 

y cuadrúpedos.

Los diversos intentos realizados hasta ahora para conseguir en 

5 lo s juguetes representativos de muñecos y m ím ales bípedos y cuadrú­

pedos el movimiento natural de marcha no han tenido áx ito , y a lo  mas 

que se ha llegado es a que, con la  destreza del que lo  maneje, pueda 

obtenerse un remedo rudimentario e inconstante de ta l  movimiento. En 

general, lo s  modelos ex isten tes hasta e l presente (siempre re fir id n - 

10 donos a lo s  que oarecen de mecanismo de cuerda y se valen solo de su 

propio trazado) suelen andar en plano in d in ad o , en descenso, apro­

vechando l a  acción de l a  gravedad como medio motor, y por e llo  sus 

reoorridos son lim itados, y eso cuando e l periodo de oscilación  es 

óptimo en relación  con la  c itada fuerza de grave<*aa que e l plano le 

permita aprovechar, y llegan  a caer pronto por i r  aumentando la  am-15
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p litu d  ds dicha oscilación  la t e r a l ,  o bián va disminuyendo hasta 

quedarse en reposo l a  fig u ra .

El presente invento viene a reso lver e l problema medial te un d is­

positivo  sen oillo  y económico, imitando e l movimiento de andar en ta- 

5 le s  juguetes en forma ta l que re su lta  sim ilar a l r e a l ,  y e llo  conse­

guido en forma segura y regu lar, constituyendo para la  in fancia un 

recreo agradable y educativo.

Las características esenoiáLes del presente invento son:
a) imitar perfectamente el movimiento de locomoción natural de 

10 bípedos y cuadrúpedos
b) independizar el movimiento de looomooión de los períodos de 

oscilaoión influidos por la  inclinación del plano en que anden
c) que e l movimiento se produce oonstante y regularmente mien­

tra s  se t i r a  del juguete por un p io lín , o se le  empuja, o se le  aga-

15 rra  en cualquier o tra  forma.

d) que el juguete, con e sta  invenoión, anda lo  mismo sobre un 

plano horizontal que sobra uno in d in ad o , sean cual sean la s  imper- 

feooiones de su su p erfic ie , y en e l plano in d in ad o  puede marchar 

en ascenso o en descenso

20 e) no posee en su mecanismo rueda alguna

El fundamento del presente invento e s tá , en dotar a lo s p ies o 

patas del juguete representativo de muñeoos o an im des, respectiva­

mente, sea bípedo o cuadrúpedo, de una su perfic ie  de apoyo sobre e l 

suelo alabeada en forma ta l  que su generatriz sea  reota mientras que 

25 sus d irec tr ice s son m ix tilín eas, l ig a r  elásticamente determinado pun­

to de cada pata o pierna a l extremo de una palanca de primer óruen 

cuyo punto de giro e stá  en un elemento so lid ario  del cuerpo de l a  f i ­

gura en ouestión, y que ta le s  patas o piernas g iren , en una pequeña 

amplitud angular alrededor de pivotes o e je s  asimismo dispuestos ade­

cuadamente en e l cuerpo de la  fig u ra .30
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En l a  combinación del alabeado de l a  su p erfic ie  de apoyo de 

eada pié soore e l  suelo oon el desplazamiento en g ire  angular de 

l a s  extremidades a l se r  impulsada l a  fig u ra , radlea l a  esencia del 

invento, pudiendo el elemento e lá stico  de enlace de cada miemoro 

oon l a  palanca actuar por tensión o por Compresión, ya que su fin a­

lid ad  es simplemente adelantar a cada uno de ta le s  elementos de a- 

poyo en e l  momento oportuno, y por e llo , asimismo, l a  posición del 

e je  de giro  de l a  c itada palanca de primer género, a cuyos extre­

mos se  enlazan lo s mencionados medios e lá s t ic o s , puede se r  en cual­

quier punto del plano diametral del cuerpo de l a  figu ra  que lo  per­

m ita. La posioión de patas en lo s  juguetes representativos de ani­

males podrá se r  exterior o in te r io r  a l cuerpo, de acuerdo oon l a  

rea lid ad , siendo e l d ispositivo  s im ilar  en uno u otro caso .

para poder explioar detalladamente l a s  c a ra c te r ís t ic a s  del in­

vento y su funcionamiento, se aoompaña a l a  presente memoria una 

lámina de dibujos en l a  que se ha representado algunos casos de re­

alización  que se citan a títu lo  de ejemplos no lim ita t iv o s .

En lo s  dibu jos:

La f i g .  1& muestra en perspectiva e l d isp ositivo  aplicado a un 

bípedo, indicándose en lín ea  da puntos e l contorno del cuerpo

La f i g .  2b es el d ispositivo  aplicado a un cuadrápedo, en sec­

ción diametral alzada.

La f i g .  3  ̂ es un d eta lle  de pié dotado del medio alabeado ca­

ra c te r ís t ic o  del inevnto, y

La f i g .  4b es una representación en perspectiva oaballera de 

l a  superfcié  alabeada de apoyo correspondiente a un pié izquierdo.

Las mismas le t r a s  indican elementos que juegan papel s im ila r .

Vamos a explioar e l  d isp ositivo  en su parte fundamental o sea 

referido  a l a  manera de accionarse un par de extremidades, yá que 

cuando se tra ta  de representaciones de mas de un par, hay una l i -
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gazón por b ie la  articu lada  entre l a  pata accionada de cada oostado 

y l a  no accionada, a s í  que esta sigue lo s  movimientos de aquella.

Refiriéndonos puás a la s  fig u ra s 1 * y 2B, A son la s  patas del 

juguete, g ira to r ia s  alrededor del e je  B, pero en giro loco respecto 

5 a l  mismo, cuyo eje B es so lid ario  del cuerpo de l a  figu ra  y perpen­

d icu lar a su plano diam etral; C son la s  zapatas o piás so lid ar iza ­

das oon lo s extremos l ib r e s  de l a s  c itad as patas JL. En un punto D 

de cada pata a accionar, y oeroa del e je  B, se enganoha e l  medio 

e lá stico  Jg (muelle, goma o sim ilar) que enlaza dicha extremidad 

10 con cada uno de lo s  extremos de l a  palanca de primer género F que, 

en su posición media, queda perpendicular a l plano de sim etría de 

l a  fig u ra  en cuyo plano e stá  situado su e je  da giro  a .

En l a  f l g .  3& se d e ta lla  e l trazado de zapata H de pié izquier** 

do, siendo sim étrico el de l a  de pié dereoho respecto a l plano me- 

15 dio de l a  fig u ra . En esta  f i g .  3  ̂ se supone l a  zapata in sc r ita  en 

un pa#*Mlelepípedo indicado en lín ea  de puntos para mejor poner de 

m anifiesto dioho trazado. Se ve que l a  supericie  alabeada de apoyo 

es l a  N, P, R, cuya generatriz  es rec ta  mientras que sus directr: 

oes son m ix tilín eas, dando a s í  lo s  p e r f ile s  o secciones transversa- 

20 l e s  0-0-0 o p o sterio r extrema, 1-1-1. 2-2-2 . . . 6-6-6 extrema ant( 

r io r , indicando l a  flech a M la  direooión del movimiento de tr a s la -  

oión que se ha de dar a l  juguete por el medio adeouado, sea tiran ­

do de é l o empujándolo por cualquier procedimiento de agarre. Esta 

figu ra  nos muestra claramente que, e l juguete en reposo caerá hacia 

25 uno u otro costado.

El funcionamiento es como sigu e : supuesto e l juguete en reposo 

y por tanto cargando su peso sobre l a  p ata , o patas de un lado, a l 

in ic ia r se  su movimiento, por arrastre  o impulsión dada por e l usu­

a r io , esa fuerza, a l hacerlo avanzar, hace que aquella pata, o pa- 

30 ta s , quede retrasada decido a l rozamiento del piso sobre l a  sUpar*
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inicie alabeada de apoye, coya retención ob liga  a dicha pata a g i­

ra r  hacia a trá s  un ángulo determinado, de poca amplitud, y el tra­

zado de l a  c itada superfio ie  alabeada da como resultado una eleva­

ción progresiva del centro de gravedad del conjunto que, a l fin a l 

de dic&o desplazamiento angular produce una oscilación  o vueleo de 

l a  fig u ra  hacia e l lado opuesto, y oomo l a  pata, o patas, de este  

lado opuesto se encuentra entonaos adelantada por e l giro experi­

mentado por l a  palanoa F por l a  acoión de lo s  medios e lá stico s  E, 

t a l  posición adelantada s itú a  a l a  menoionada pata, o patas, en po­

sic ión  conveniente para asumir l a  función de retenoión y desplaza­

miento angular hacia a trá s  que antes desempeñó l a  del lado de o r i­

gen, iniciándose oon e llo  otro paso, y a s i  sucesivamente mientras 

dure l a  acoión de a rrstre  de l a  figu ra  o su impulsión.

La cabeza del juguete, según muestra l a  f i g .  2 * , es indepen­

diente del cuerpo y se l i g a  a este  por un e je  L que permite a la  

cabeza g ir a r  un poco a uno y otro lado completando a s í  l a  ilu sión  

de marcha sim ilar a l a  realidad  en cada caso . Bn I ( f ig .  2&) se in­

d ica una tapa que permite el acceso a lo s  medios in terio res del 

d isp o sitiv o .

Como ya indicamos, l a s  zapatas son sim átrioas respecto a l pla­

no medio de l a  figu ra  a  sea  respecto a su plano de sim etría , y a s í  

re su lta  uniforme el ritmo de marcha. Tales zapatas pueden formar 

cuerpo oon l a  extremidad a que pertenecen, o i r  simplemente adheri­

das oomo pieza independiente a l a  re fe r id a  extremidad en l a  parte 

en que e sta  deba apoyar en el suelo , viéndose en l a  f i g .  4 * e l de­

ta l le  de un pié provisto con su zapata.

El invento, dentro de su esencialidad , puede ser objeto de reaU 

-zaoiones que d ifieran  en d eta lle  de la s  indicadas como ejemplo, y 

a l a s  que aloanzará igualmente l a  protección que se reoaba. Así, el 

tamaño y perfilado del juguete podrá ser el que convenga en oad%b3&
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facerse  con la  c lase  de m ateriales apropiados a su p a rticu la r  cometi­

do en el conjunto, ap licarlo  a cualquier c lase  de juguetes represen­

tativo s de fig u ra s que anden en l a  realid ad , u t i l iz a r  como elemento 

e lá stico  de enlace de pata a palanoa bien sea muelle, goma o m aterial 

sim ilar que obre por extensión o por compresión, que l a  zapata tenga 

directamente l a  forma de l a  extremidad pecu liar de l a  figu ra  represen­

tada, o que su su p erfic ie  de apoyo alabeada se adhiera a la  c itad a ex­

tremidad por cualquier medio y, en f in , in troducir cuantas modifica­

ciones sean convenientes dentro del e sp ír itu  y alcanoe de la s  reiv in­

dicaciones.

D escritos el objeto y u tilid a d  de l a  invención, lo  que se declara 

como no divulgado ni practicado en España, comprende l a s  re iv in d ica­

ciones sigu ien tes!

1&.- Un d ispositivo  para hacer andar en forma natural lo s  juguetes 

representativos de bípedos y cuadrúpedos, a l ser  arrastrados o impul­

sados por una fuerza, caracterizado porque, una pata, o pierna, de ca­

da lado puede desplazarse una relativamente pequeña amplitud angular 

en plano sensiblemente paralelo  a l de sim etría  de l a  fig u ra , girando 

alrededor de un eje por su extremo superior, cuyo e je  es so lid ario  del 

cuerpo de dicha fig u ra , mientras que el extremo in fe r io r  de l a  citada 

pierna o pata se apoya sobre el suelo según una su perfic ie  adecuadamen­

te alabeada, y porque, un punto de l a  citada extremidad cercano al aje 

de pivoteo de l a  misma, se enlaza elásticam ente con uno de lo s  extre­

mos de una palanca de primer grado cuyo eje  de giro es asimismo so l i­

dario del cuerpo de l a  fig u ra , siendo la  misma palanca la  que recibe 

en cada uno de sus extremos los enlaces e lá stio o s  de amoos lad os.

N O T A



1 .-2 *.-  Un dispositivo, según la  reivindicación 18, caracterizado 
porque, la  superfcie alabeada de apoyo aoore el suelo de una pata o 
pierna de cada lado es de generatriz transversal recta y de directri­
ces mixtilíneas, siendo simétrico el trazado de la  de cada lado res- 

5 pecto al plano de simetría de la  figura.
38.-  un dispositivo, según la  reivindicación 18 , caracterizado 

porque, estando en reposo el conjunto, la  palanca de primer género 
que recibe en sus extremos los correspondientes elementos elásticos 
de ligazón con la  respectiva pata o pierna, resulta perpendicular al 

10 plano de simetría de la  figura y con su punto de giro en este plano, 
tendiendo los citados enlaces elásticos a impulsar hacia adelante a 
la  pata o pierna a que están ligados, y siendo esta tendencia conse­
guida por tensión o por compresión del mencionado elemento, consis­
tiendo este enlaoe elástico en muelle, goma o medio sim ilar adecua- 

15 do.
48.- Un dispositivo, según la s  precedentes reivindicaciones, ca­

racterizado porque, al arrastrar o impulsar el juguete, el alternati­
vo apoyo que va teniendo en la  pata o pierna de uno y otro lado crea 
un rozamiento de la  respectiva superfioie alabeada sobre el suelo lo 

20 que da como resultado que dicha pata o pierna se retrase hasta que 
al final de su desplazamiento angular la  forma del alabeado vuelque 
el conjunto al lado opuesto cuya pata asume entonoes la  funoión de rj 
tendón por rozamiento desde la  posición adelantada que ocupaba en re­
lación oon el giro de la  palanca motivado por el retraso de la  prime- 

25 ra, continuando dioha acción alternativa mientras dure el esfuerzo 
de arrastre o de impulsión comunicado a la  figura por el usuario.

58. -  Un d isp o sitiv o , según la  reivindicación 18, caracterizado 

porque, s i  es mas de una l a  pata de cada lado , como ocurre s i  se tra­

ta  de juguete representativo de un ouadrúpedo, esas patas de cad9&ad< 

30 están unidas entre s í  por medio de una b ie la  artiou lada a e l la s .
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6 * . -  D ispositivo , segdn la s  precedentes reiv indicaciones, carac­

terizado porque; l a  oabeza es independiente del cuerpo y g ira to r ia  

sobre un eje situado aproximadamente en e l centre del cuello y por 

encima del oentro de gravedad de l a  cabeza para provocar l a  oscila**

cho cuerpo.

7 3 .-  d ispositivo  para haoer andar en forma natural lo s jugue­

tes representativos de bípedos y ouadrdpedos.

Segdn se descriue y relvindioa en la  presente memoria que consta 

de ooho hojas fo lia d a s  y e so rita s  a máquina por una so la  cara y de 

una lámina de dibujos*

Madrid, a 8 de Mayo de 1953*

5 cidn de e stá  ultima en armonía ccn l a s  o scilacion es la te ra le s  de d i-
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