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MEMORIA DESCRIPTIVA
del Modelo de U tilidad que, por 80 años pana Espada y sea 
Po sesiones, se so lí oíta a favor de DON RAUL LAUARANNE 0RT1H , 
de nacionalidad espadóla, domiciliado en TARAZOBA (Zaragoza - 
España), José Antonio ndm. 14, por: * JUNTA UNIVERSAL RARA 
LA UNION BE DOS EJB9*.-
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El presente Modelo de U tilidad se re lia re  a en sistema 

de junta universal a rticu lada , para v e rifica r la  unión de 
dos ejes que han de tra b a ja r  oon inclinaciones basta de 48*, 
También se puede adaptar a un e je  que siendo f i jo  en una -  
jun ta , tiene que desplazaree en cualquier dirección para ha ­
ce r g ira r  o tra  maquinaría o pieza separada del oentro o oon 
desnivel de 45* como máximo.

Uda hoja de dibujos que i lu s tra  es ta  memoria, ofrece 
un despieoe de los elementos que integran la  junta, asi 
como diversas fases de su montaje.

La figura 1* muestra dos vista de la  ró tu la .
La figura 8* representa en alzado y por su parte supe­

r io r  uno da los cuerpos de la  junta.
La figura 3* re f le ja  en la  misma disposición a l elemen­

to restan te .
La figura 4* ofrece la  primera fase del montaje de la
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ròtula. #n la  a rticu lac ió n .

La figura 5* ea la  segunda fase da dicho acoplamiento.
La figura 6* presenta los t re s  elementos en la  in ic ia ­

ción de la  teroera fase.
La figura 7* muestra la  cuarta y d i t i  ma fase por dos 

de la s  caras.
Las figuras 8* y 9* son dos ejemplos de inclinación 

de la  junta articu lada .
Está constituido e l  oonjunto por una ró tu la  B con seo-- 

oíón esfé rica , la  cual tiene practicada dos canales c que 
se cruzan en ángulo recto de modo que el fondo de lm misma:! 
crea la  superficie de un núcleo F, dos de cuyas caras dia­
metralmente opuestas y situadas en la  intersección de las 
dos canales c itadas, forman sendas zonas planas g oon an­
cho equivalente a la  teroera parte del diámetro de la  piezt 
mientras la s  restan tes constituyen cuatro superficies ^  se­
mi c ilin d ric a s .

El cuerpo D con cuyo acoplamiento se in ic ia  la  prime­
ra  fase del montaje de la  articu lación , es una pieza c i l i n ­
drica que tiene practioada en su cabeza un rebaje cóncavo 
j? donde van dispuestos en sentido diametral dos planos H, 
cayos bordes forman e l esquema de un espacio c ircu la r I  oor 
tado por su parte sqpenor de modo que constituye una aber­
tu ra  K equivalente también a la  tercera parte de su diáme­
tro ,  mientras que en la  zona superior va centrada una canal 
y para separar los plenos H.

El otro cuerpo L que complementa la  junta universal, 
tiene idénticas ca rac te rís tica s  que el ya desorito , pero e l 
plano M situado en la  superficie cóncava B, carece de la  
canal J con que va provisto en e l  cuerpo D.

El montaje de la  articu lación  se verifica  del modo s i ­
guiente:



La ró tu la  B ha de encabaras en el cuerpe B, lo  que 
exige HLtoarla previamente da modo que la s  zonas planas 
E del ndoleo F presentan sos respectivas superficies a 
los bordes de cada plano H, empujándola entonces sin  d i f i ­
cultad hasta el funde del rebajamiento cóncavo 5 para con­
c lu ir  a s í  la  primera fase (F lg.4*).

Inmediatamente se in ic ia  la  segunda (F ig.6*), para lo 
que basta g ira r  la  ró tu la  B a fin  de que la s  superficies 
planas E, queden situadas en sentido perpendicular respec­
to  a l centra de la  sena cóncava 3, de modo que la  abertura 
g  practicada entre io s  planos H constituya en relación con 
la  sena plana E -ahora en nivel in fe r io r-  un conducto P.
A continuación tien e  lugar la  te rcera  fase (Fig.6*) duran­
te  l a  cual se s itd a  el cuerpo L en ángulo recto respecto 
a los otros elemeitos de la  jun ta , orientando la  abertura 
y  en dirección a la  ró tu la  ^  da modo que un extremo del 
plano K pase a través del oonduoto P, mientras su o tra  ex­
tremidad penetra en la  canal C desplazándose sobra la  zona 
plana E opuesta, a f in  de que al espacio o ircu la r I  se aco­
ple a l a  superficie A del ndoieo.

La cuarta ta.se fTig.7*) que tntraRa eL to ta l  acopla­
miento de la s  piezas^ consista en impulsar a l  cuerpo ^  con 
objeto de que e l mismo provoque el giro de la  ró tu la  B Peía 
cambiar l a  posición de la s  zonas planas E, a  f in  de que no 
puedan separarse loa diferentes elementos de la  junta# per­
m ití ánde simultáneamente que ósta adopte la  inclinación que 
se estime necesaria.

Descrita la  naturaleza y objeto de éste Modelo de Uti­
lidad, se declara que lo s pantos cuya propiedad y explota­
ción exclusiva se  s o l ic i ta  por 20 años an te r r i to r io  espa­
ño l están incluidos en la s  siguientes
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80.-

65.-

90 .-

95.-

100.-

105.-

110.̂

HEI7INDIOAOIOBES
l^ .-Ju n ta  universal para la  unión da dos ajea , oaraoteziza- 
da porque consta de una ró tu la  con sección esfá rioa , en la  
cual van practicadas doa oanaiea que ae ornean en ángulo 
recto y cayos fondea respectivoa constituyen la  superficie 
del adela de la  miaña, forman zonas aenicilincLrieaa eroep- 
to  en la  intersección de laa doa canalea, donde opuestas 
díametraímente hay dos zonas planas oon ancho que equiva­
le  a la  te rcera  parte del diámetro de la  esfera . 
a* .-Junta universal para la  unión de dos e jes, segdn la  re i­
vindicación 1 ^  caracterizada porque en l a  cabeza de un cuer­
po cilindrico  va practicado un rebaje cóncavo, de cuya su­
p e rfic ie  y en sentido diametral parten dos planos que forman 
een sus bordea un espacio c ircu la r, quedando separados los 
mismos por su parta in fe r io r  mediante una canal, mientras 
que por la  superior los separa una aberara equivalente a la 
teroera parte del diámetro que tien e  dicho espacio c ircu la r. 
Para encajar la  oaheza del oitade cuerpo cilindrico  en la  
ró tu la , se introduce ásta por la  abertura que separa ambos 
planos, de modo que los bordes de estos resbalan por las  
dos zonas planas del ndolao hasta que la  superficie de la  
esfera lleguen a i  fondo cóncavo, girándola luego para que 
diohas partes planas se situán perpendicularmente a l centro 
de la  concavidad, formando la  in fe rio r un conducto en rela< 
oión oon la  abertura que separa los dos planos por la  parte 
b a ja .-
3* .-Junta universal para la  unión de dos e je s , segdn las  
reivindicaciones 1* y 2*, caracterizada porque e l cuerpo 
complementario da la  a rticu lac ió n  por el lado opuesto l l e ­
va un solo plano que sobresale diametralmente del fondo de 
un rebajamiento cóncavo situado en la  cabeza de dicha piez¿¿ 
formando e l borde interno de éste  plano un espacio c ircu la r 
abierto por su parte superior en un te rc io  de su diámetro.
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Para acoplar la  cabeza de ¿ate cuerpo en el reato da la  
ja c ta , ae di apone el mismo de modo que ib cae ángulo recto 
en re lación con a l  otro cuerpo ya encajado en la  ró tu la , a 
f in  de que la  abertura quede orientada bacía la  canal, dando 
lag arta  qne en extremo de dicho plano pase a travós del eox- 
dnoto que forma la  separación in fe rio r de loa planos del 
otro cuerpo junto oon l a  correspondiente zona plana del nd- 
oleo, mientras la  o tra  extremidad penetra en la  re apeo t i t a  
canal de la  ro tura para resbalar aobre la  zona plana opaca - 
ta ,  con el ü n  de que la  superficie del ndeleo de la  rótu­
la  ae acople en el espacio c irc u la r que forma el borde del 
plano# Bango ae impulsa ¿ate cuerpo, provocando e l gixo de 
la  ró tu la  para cambiar la  posición de laa  zanas planas, lo  
qpe impide qpa puedaa separase loa t re s  elementoa¿ a l pro­
pio tiempo que ¿atas doptan entre s í  la  inclinación conve­
niente#
d ^ .- "JUETA DNITEBaAL PARA LA. UIMON BE DOS E JB 3-.-

Tal como queda descrito en la  memoria que antecede 
que consta de cinco hojas numeradas y mecanografiadas a laa 
que ae acampana o tra  de dibujos para au mejor comprensión.-
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