|11dad que, por veinte afios, se solicita para Espafia y sus -

,ponente de balandeo que a'barqua wna superfiole de trabajo -

MEMORIA DESCRIPIIVA

ieorreapandiente a la solioitud dé registro de Modelo de Utg

Oolonieas, a favor de Don Ledislao ARAMBURU ZABALA, de naoig
nalided espafiola, residente en Eibar (Guipfiscoa), —

p o r
HOBIZML DR MESA ¢

pi.do, as{ como que cen elles se prodezoa un movimiento cof~

'que sea, por lo menos :Lgml y, pnterontemente, algo mgyor
ique el plato de ﬂjaoﬁ.‘u M ia pioza a mecanizar,

&

mmm-m-mug=n--m :

Las méqninaa planaadoms mgﬂarm que sus movimientos -
- ver’smnl ¥ horizontal sean i&e&hl, y el primero lento o rf

. Pare lograr tales muﬂ.’tﬁdu de manera segura y perfeota,
se ha. S.dcado y xouluaao la nueva méquina planuaera hor.l—ﬁr;-
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: zacién se representa, con oaraeter no limitativo, en log -

,izante sobre cojlinetes tesforosos (8), que permiten su movi

- 2 =

ria desoriptiva y uno de ouyos posibles e jemploa de reali-

didbujos adjuntes.

La Fig. 1% es una vista de perfil de la méquina, con oor|
étes parciales qné muestran todo su mecaniamo interior, y -
la Fig., 28 ea una vista en plapta, por A~B, mostrando el -
mecanismo de avance lento o centesimal, |

Congta esencialmente de una base‘(l), sobre la ousl va i
'Ja la columna (2), mediante torniiloa (3) y un plato megné
tioo (4),"tipo eclipse®, de 1m6n permanente, sobré el que +
se gitia la pleza = meocanizar,
| Unida al cumerpo (2), va la carcasa (6), que eontieno ol +

Qmotor y la muela de trabajo (7), dispuesta en forma degli-

miento vertical y radial, en el sentido indicado por las —
5fleohas._ ‘ ' 7
' Para lograr el movimiento radial se emplsa el mango (9)_#
para el vertical se actfia el husillo (10), mediante el vo-
élante (11); Este movimiento vertical puede ser lento orré-
Epiao. La Fig; 1s nmuestra la méquina_en poasicién de movimiexn
to répido; 7
El movimiento lento o centesimal, ée consigue mediante el
Zjuego del sin fin (12) y la rueda (13), la cual tiene un qﬁ
vimiento vertical limitedo, que se obtiene mediante la pa—
;lanoa (14), y al subir ls rueda (13) queda solidaria,del -
1eje medisnte el pasador (15). Acclonando el botén (16) se .
glogra el movimiento lento o centeaimal a cuyo efecto dicho
botén lleva una graduaciénm que permite planear las piezas -
dentro de las tolerancias admisibles en &ste tipo de méAqui-
'nas. En la Fig, 28 puede apreciarse el dispositivo COTT 8~
pondiente a éste movimiento centesimal,

Como puede observarse en la Fig. 18, la carcasa (6) esté
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hermeticemente cerrada, salvo las ventanas (17) destinadas
ga la rofrigéraciﬁn del motor, y el eje de éate (18) esté prote
gldo oontra 1a'1ntroduc016n‘de polvode esmeril, desgastes,-
eto., mediante el cierre laberfntico que efeotilan entre si
el plato portamuelas y la arandela de sujecifn del rodamiqﬁ
to a bolag (20) que, con el (19), sostiene el eje (18),

La columna (2) esté a su vesz protegida medisnte mn guard
polvo de goma flexible (21), sujeto a la oarcasa (5) mediéI
te la abrazadera (22), y con la tapa (26), sujeta por los 4
tornilles (27), para‘la perfecta defensa de los Srganos vii
<tales de la méquina. | ,
 Pare la protecoién del operario y del gnardapolvo (21), 4.
contra la accién de las particulas. incandescentes que se -1
desprenden durante el trabajo, esté previste la defénsa ted
lesofpioa formada por las plezas (23) y (24), la primera -
?de las cuales se filja, deslizémdose gobre ella la (24) en 4
Esentido veitioal, més o menos segiin aconseje el desgaste d¢
ila piedra, y fijéndose mediante logs tornillea (25),
? Como es natural, este ejemplo de realizacifn podré ser -
‘alterado en detalles secundarios de materia, forma y dimend
.siones dentro de 1os‘p:inoipios generales de la méquina, -+
tal y momo han quedado desoritos y representadoa;
| | 7 N 0T 4

EN RESUMEN: E1 Modelo de Utilidad que, por veinte afics, <
ge solicita para Espafia y sus Colonias, ha de Trecaer sobre

1as siguientes reivindicacionea:

| 1ls:— v NUEVA MAQUINA PLANEADORA HORIZONTAL DE MESA W, -
puesta de una bage sobre la cual se fiaa un plato magnétio
de imfn permanente, para goporte de la pieza a meoanizar,
:una columna sobre la ocual ge montan los dispositivos de mo-
;vimiento de la muela y sus correspondientes medios de pro--

tecolibn, que se caracteriza porque el movimiento horizontal
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‘de recaer el Modelo de Utilidad que, por veinte afios, se s

0 radial &6 congigue por la actuacién de un mango dispnestq
'en. la oarcasa que contiene el motor y la muela, giratoria -
.sobre cojienetes foaforosos de la_columna goporte, y el vqﬁ
tical, puede ser lento o répido, para formar un componente,
de balanceo que abaiqne una superficie de trabajo.igual 0 -
mayor que la del plato magnético, :

28:- " NUEVA MAQUINA PIANEADORA HORIZONTAL DE MESA %, se-

glin reivindicacifn 18, que se caracteriza porque el movimien
to vertical répido Qe logra mediante el juego de un sin—fil
¥y una rueda, ouyo deaplazamiento se limita’mediante una po
lanoca, fijéndose con un pasador a un husillo vertical actug
?&o por un volante en la parte superior;
} 383~ * NUEVA MAQUINA PLANEADORA HORIZONTAL DE MESA *, ge-
igﬁn reivindicaciones anteriorés, que ge caracteriza porque
para el movimiento vertical lento o centesimal, se actda ug
botén, que actia sobre el jJuego segiin reivindicacién éa, -
fcuando el pasador esté-desanganchado, y que estd provisto 4
de una graduacifn que permite planear las piezas dentro de

5las tolerancias admisibles,

48:- Por filtimo, se relvindica como objeto sobre el que I

lioita para Espafia y sus Colonias,
| P o r
| NUEVA MAQUINA PIANEADORA HORIZONTAL DE MESA * |
| Todo conforme queda expresado en la presente Memoria desd
§criptiva gue congta de cuatro hojaa egoritas a méquina por
guna sSla cars y planos gue se acompaﬁan;-

| Madrid, 8 de Enero de 1,953,
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