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MELORIA DESCRIPTIVA 

p a ra  s o l i o i t a r  

ILODELO IE  UEILIDAD 

en

E S P A i,' A 

por VEINTE aßos

p o r "DISroSITIVC PORTAMAPAS AUTOMATICO"

A notnbre de: Don Faustino MONREAL TRIEF, de naoionalidad 
espaiiola,

d o m io iliad o  en : BARCELONA, c a l l e  L o r e to , num. 6 0 .

E l objeto de la  presente so lic itu d  de Modelo de 

U tilidad, se refiere a un dispositivo portamapas automàti­
co cuyas ca rac te rística s de novedad le confieren la cualidad 
de aportar a la función a que se destina la  ventaja de per­

m itir la consulta de mapas, guias de carreteras, itin erarios
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e o t ., que se desee en la zona o sección correspondiente a 

oada oaso, sin  deformaciones de lo s mapas o guias, oon to 

da comodidad, rapidez y amplitud.

Efectivamente, hasta ahora los mapas y guias de 

carreteras están oonstituidoa por hojas plegadas cuya u ti 

lizaoión, sobre todo en ruta, resu lta engorrosa y oon de­

trimento del m aterial, acabando por destruirse re lativa  - 

mente pronto.
Oon e l d ispositivo que se preconiza la  oonsulta 

es muy cómoda sin  detrimento de laB hojas de mapa y con - 
gran amplitud debido a ser v isib le  por los dos lados de - 

la  lámina.
En los adjuntos planos se ha representado una - 

realización del Modelo que se preconiza apreciándose que

La figura. 1 muestra una v ista  en corte del d is­

positivo ,
La figura 2 es una v ista  de frente del mismo y

La figura 3 es una v ista  p arc ia l detallada del 

meoanismo de mando, retención y disparo.

Se fundamenta e l modelo en determinar e l arro­

llamiento de una hoja de mapas o guias sobre dos tambores 

(1) y (3) de los que e l  primero va montado g iratorio  so­

bre un e je  (3) f i jo  a la  ca ja  envolvente (4) mientras - 

que e l otro tambor es susceptible de ser mandado por un 

mecanismo de accionamiento, retención y disparo.
El tambor (H  es giratorio  sobre e l  e je  (3) -

que se monta f i jo  sobre la  caja (4) con e l  cual va liga­
do por medio de un resorte (6) f i jo  por un extremo a l  e je 

y por e l otro a l  tambor, oon lo cual áste  e s tá  permanente 

mente solicitado en e l  sentido de determinar e l  a rro lla -
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miento del mapa sobre é l .

E l mapa va guiado por la  oaja hacia e l  otro tam 

bor, pasando por la  zona aplanada (7) dotada de doa ven­

tanas, una por cada lado, protegidas o no por pantalla - 
40 transparente.

E l segundo tambor (3) va so lidario  a l  pidón (8) 

que engrana con la  rueda (9) montada sobre e l eje (lo) -  
con realoión de multiplicación, o sea que e l tambor lleva 

mayor velocidad angular que e l e je  (10).
46 E l piñón (8) va solidario  con la  pieza (11) -

dotada de una muesca en la  que es susceptible de entrar - 

un saliente de que va provista la  pieza deslizante (18) - 
dotada de una oorona dentada que se prolonga en engrana­

je  a x ia l. Esta pieza va normalmente aplicada por la  ac- 
SO ción del resorte (13) contra la  pieza de arrastre  (14) -

engranando oon lo s dientes de la  misma. La pieza (14) - 

es mandada por la  manivela (1S) e impulsada por e l  resor 
te (16) de mayor fuerza que e l (13) con lo que normalmen­

te e l  salien te  de la  p ie z a .(18) e stá  engranado en e l  en- 

66 trante de la  pieza (11).

La coxona dentada de la  pieza (18) e n g a tilla  - 
oon e l f le je  o freno (17) que permite su giro en un sen­

tido que es correspondiente a l arrollamiento del mapa en 

e l tambor (2) pero la  retiene e impide su giro en e l  con 

60 tra r io .
En e sta s  condiciones, para hacer pasar la  hoja 

arrollada del tambor (1) a l  (8) basta imprimir movimien­

to giratorio  continuo a la  manivela (IB) determinando e l 
arrastre  del tren de engranajes (8) , (9) y e l giro del 

6B tambor (2) venciendo la acción del resorte (6) del tambor

-  3 -
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(1 ).
E l accionamiento de la  manivela puede ser d is­

continuo en medias vueltas o fracciones de vuelta pues e l 

sistema de engatillamiento de la  pieza (14) hace que sus 

dientes arrastren  en sentido de giro a la  pieza (18) pero 
quedan lib res para g irar en sentido contrario.

Para volver atras e l  mapa basta presionar lige­

ramente la  manivela con lo que e l  resorte (16) vence la - 
acción del (13) y obliga a s a l ir  e l salien te de la  pieza 

(18) del entrante de la  (11) con lo que a l  tambor (8) que­

da libre y entra en juego e l  resorte (6) que a rro lla  e l  - 

mapa sobre e l tambor (1 ).
Este Modelo es susceptible de realización en - 

cualesquiera formas, m ateriales, tamaños, o d o re s, guias, 

mapas, localidades, lugares y, en general, admite toda ola 

se de modificaciones de detalle  en tanto que ó stas no a l­

teren su fundamento.

N O T A

Se reivindica:
1 * .-  DISPOSITIVO PORTAMAPAS AUTOMATICO, carac­

terizado por que se determina e l  arrollamiento de una ho­

ja  de mapas o guias sobre dos tambores de loe que uño va 
montado g iratorio  sobre un e je  f i jo  a la  caja envolvente, 

mientras que e l otro, paralelo a l  anterior es susceptible 
de ser mandado por un mecanismo de accionamiento, reten­

ción y disparo;
8R.- DISPOSITIVO PORTARIAS AUTOMATICO, oarao- 

te rizado por que lo s tambores descritos en la  reivindica­

ción anterior van montados p ara le lo s en una caja envolven 

te que sirve de guia a l  desplazamiento d e l mapa, a ouyo -
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efecto presenta una zona central aplanada dotada de dos - 

ventanas o aberturas, una a cada lado, protegidas con pan­

t a l la s  transparentes:
S*.-.DISPOSITIVO POBTAMAPAS AUTOMATICO, caracte­

rizado por que e l tambor arrastrado va montado g iratorio  - 
sobre e l e je  f i jo ,  y ligado a ¿1 por medio de un resorte - 

helico idal que se f i j a  por un extremo a l e je  y por e l otro 
a l  tambor, oon lo cual este queda permanentemente so lic ita ­

do en e l sehtido de arrollamiento de la  hoja de mapas sobre 

ó l;
4^ .- DISPOSITIVO POKPAMAPAS AUTOMATICO, caracte­

rizado por que e l  tambor de arrastre va montado f i jo  sobre 
un eje g iratorio  en e l  oual va un piñón, que engrana en re- 

laoión de multiplicación con una rueda de mayor diámetro - 

montada sobre otro e je  paralelo a l  anterior, yendo la  rue­
da dotada de una pieza so lid aria  dotada de un entrante en 

e l  que oabe un saliente de que va provista otra pieza, dejB 
lizante sobre e l  mismo e je , y dotada de una oorona dentada 

con endentaje periférioo y a x ia l en plano inclinado;
5 " .-  DISPOSITIVO PORTAMAPAS AUTOMATICO, caracte­

rizado por que la  pieza deslizante tiende a ser separada - 

de su posición de acoplo por un resorte de menor tensión - 
que otro que mantiene a ambas piezas unidas y en gatilla  oon 

e l  endentaje a los dos dientes de la  pieza de arrastre  man­
dada por una manivela montada basculante para por presión - 

poder liberar e l  acoplamiento;
63.- DISPOSITIVO PORTAMAPAS AUTOMATICO, caracte­

rizado por que la  rueda provista de endentaje vá retenida 

por e l engatillamiento producido por un f le je  que permite 

su giro en sentido de arrollamiento del mapa sobre e l  tam-

- S



33428
y

bor de arrastre , pero no en e l contrario;

7 ".-  DISPOSITIVO PORTAKAPAS AUTOMATICO,

Tal y como se ha descrito en la  Memoria que an­

tecede, representado en e l dibujo que se acompasa yapara 

los fines que se han especificado.
Consta la  presente Memoria descriptiva de se is  

hojas e sc r ita s  a máquina por una so la  cara.

Madrid, 14 de Noviembre de 1962.
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