IEKORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
10DELO TE URILIDAD
en
Espyisla
ypor VEINTE afios
por "DISPOSITIVO PORTANAPAS AUTONATICO™

A nombre de: Don %&ustino'EONREAL‘TRIEP, de nacionalidad
. espsaliols, _

domiciliado en: BARCEIONA, calle Loreto, nim. 5O.
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El objeto de 1s presente solicitud de liodelo de
Utilidad, se refiere & un dispositivo portamepas autométi-
oo ouyas caracterigsticas de novedad le confieren las cualidad
de aportar a la funcién & gue se destina la ventaja de per-
mitir la consulta de mapas, guias de carreteras, itinerarios
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ect,, que se desee en la zona o seceidn correspondiente a
cada caso, 8in deformaciones de los mapas o guias, con to
da comodidad, rapidez y amplitud.

Efectivamente, hasta ahora los mapas y guias de
carreteras estdn constituidos por hojas plegadas cuysa uti
lizaeién, sobre todo en ruta, resulta engorrosa y con de~
tiimento del material, acabando por destruirse relativa =-

mente pranto,

Con el dispositivo que se preconiza la consulta -

es muy cémoda sin detrimento de las hojas de mapa y con -
gran amplitud debido a ser visible por los dos lados de -
1a lémina; '

En los sdjuntos planos se ha representado una -
realizacidn del Modelo que se preconize apreciandose que

La figurs 1 muestra una viete en corte del dis-
positivo,

Ja figura 2 es una vista de frente del mismo y

Lo figurs 3 es una vista parcial detallada del
mecenisme de mando, retencidn y diapuro;

_ Se fundamenta el modelo en determinar el arro-
llaniento de yna hoja de mapas o guies sobre dos tambores
(1} y (2) de los que el primero va montsdo giratorio so-
bre un eje (3) fijo a la caja envolvente (4¢) mientrzs -
qus el otro tambor es susceptible de ser mandado por un
meoanisno de accionamiento, reteneidn y diaparo;

Bl tembor (1) es giratorio sobre el eje (3} -
gue se monta fijo sobre la cajae (4) ocon el oual ve liga-
do por medio de un resorte (6) fijo por un extremo al eje
y por el otro al tambor, con lo oual éste estd permenente
uente sclicitado en el sentido de determinar el arrolle-
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miento del mapa sobre €1,

El mapa ve guiade por la caja hacis el otro tam
bor, pasando por la gone aplanada (7} dotada de dos ven-
tanas, una por céda lado, protegidas o no por pantalls -
transparente;

El segundo tazuwbor (2) va solidario al pindn (8)
que engrana con la rueda (9) montada sobre el eje (10} -
gon realcién de multiplicaocidn, o sea que el tambor lleva
mayor velocidad angular gque el eje llb):

El pifion (8) va solidario con la piezas (11} -
dotada de una muesea en la que es susceptible de entrar -
un saliente de que va proviste la pieza deslizante (12) -
dotada de una corona dentada que se prolonga en engrana-
je axial: Epta pieza va‘normalmente aplicada por la ao-
eidén del resorte (13} contra la pieza'de arrastre (14) -~
engrenenlo con los dientes de la misma, Ia pieza (14) -
es mandada por la manivela (15) e impulsada por el resor
te (16) de mayor fuerze que el (13) con lo que normalmen-
te el saliente de la pieza (18) estd engranadc en el en-
trante de la pieza (11);

Ia cowna dentada de la pieza (12) angagilla -
oon el fleje o freno (17) que permite su giro en un sen-
tido que €8 correspondiente al grrollamiento del mapa en
el taubor (8) perc la retiene e impide su giro en el con
trario.

En estas condioiones, para hacer pasar la hoja
arrollade del tambor (1) al (21} bésta imprimir movimien-
%o giratorio continuo a la manivela (15) determinando el
arragtre del tren de engranajes (8) , (9) y el giro del
tambor (2] venciendo la accién del resorte (6] del tembor
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| El accionsmiento de la menivels puede ser dis-
contimio en medias vueltas o fracciones de vuelta pues el
sistenma de engptillaniento de la pieza (14) hece que sus
dientes arrastren en eeniido de giro a la piezs (12) pero
quedan libres pare girai en senfido contrario.

Para volver atras el mapa basta presionar lige-
ramente la manivela con lo que el resorte (16) vence la =
aceién del (13) y obliga a salir el saliente de la pleza -,
(12) del entrante de la (1l) con lo que al tambor (2) gue-
dn 1libre y entra en juego el resorte §6) que arrolle el -
mapa sobre el tanbor (1): | ]

Este lodelo es susceptible de realizacidn en -
cualesquiera formes, materiales, tamafios, colores, guias,
mapas, localidades, 1uéares ¥y, en general, admite toda cla
se de modificaciones de detalle en tanto que éstas no al-
teren su fundamento;

mimie NOTA -f-:-

Se reivindica:

1#:- DISTOSITIVC PORTAMAPAS AUTOMATIOO, oarac-
terizado poi que 8e defermina el arrollaﬁienfo de une ho-
ja de mapas o guias sobre dos tambores de los que uno ve
nontado giratorib gsobre un eje fijo & la ezjs emnvolvente,
mientras que el otro, paralelo al anterior es susceptible
de ser mandado por un mecanismo de accionamiento, reten-
cién y disparo;

| 29:- DISPCSITIVO PORTANAPAS AUTOMATICO, ocarso-
terizado por que los tambores descritos en le reivindioz-
oién enterior van montados paralelos en una caje envolven

te‘que Birve de guia al desplagamiento del mapas, a ouyo -
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efecto presenta una zona central aplanada dotada de dos -
ventanas o aberturas, una a oada lado, protegidas con pen-
tallas transparentes;

5ﬁ:-.DISPOSITIVO PORTAMAPAS AUTOMATICO, ocaracte-
rizado por &ue el tamhbr'arraafrado va montado giratorio -
gobre el eje fijo, y ligado a €1 pof medio de un resorte -
helicoidal que se fija por un extremo al eje y por el otro
al tambor, con lo cual este Queda permanentemente solicita-
do en el sehtido de arrollamiento de la hoja de mapas sobre
é1; |

49:- DISPOSITIVO PORTALAPAS AUTOMATICO, caracte-
rizado por éue el tambor de arrsstre va monbado fijo.aobre
un eje giratorio en el oual va un pifién, que engréna eh re~
la0ién de multiplicacién con una rueda de meyor didmetro -
montada sobre otro eje paralelo 2l anterioi, yendo la rue-
da dotada de una pieza solidaria dotada de un entrante en
el que‘cabe un saliente de que va provista otra piesza, des
lizante sobre el mismo eje, y dotada de una ocorona dentada
con endentaje periférico y axial en plano inolinsado;

5ﬂ:_ DISPOSITIVO PORTAMAPAS AUTONATICO, caracte-
rizadb por éue la pieza deslizante tiende a ser separada -~
de su posicidn de acoplo por un resorte de menor tensidn -
gque otro que mantiene a ambas plezas unidas y engatills ocon
el endentaje a los dos dientéa de le pieza de arrastre man-
dada por una menivela montada bzsculante pars por presién -
poder liberar el acoplemiento;

eﬂ:_ DIBPOSITIVO PORTAMAPAS AUTOMATICO, caracte-
rizado por que la rueds provista de endentaje vé retenida
ror el engatillamiento producide por un fleje que permite
su giro en sentido de arrollamiento del mepa sobre el tam-

-
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bor de arrsstre, pero no en el contrario;

7%,~ DISPOSITIVO PORTAMAPAS AUTOMATICO,

Tal y éomo sé ha deaérito en 1a Memoria gue an-
tecede, representade en el dibujo que 8e acompefia ¥ para

los fines que se han especifiocado.

Consta la presente liemoria descriptiva de sels

hojas escritas a méguine por una sola cara,

Madrid, 14 de Noviembre de 1952.
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