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El presente modelo de utilidad se refiere a un dispo~
sitivo para la fijacidn de piezas de lebor o endlogos en par~
tes sujetadores, por ejemplo, mesas de méquines, que coptiene
un miembro tensor de dos brazés que se tense mediante une ins-
telacibn de tornillo que engrsna en la parte sujetadora de
tal modo que el mismo con uno de sus brazos se apoya, pOr me~
dio de uné instalecidén compenssdora, en ls parte sujetadora,
Yy conwel otro brazo prenss a la pliezs de labor contra la par-~
te sujetadore.

En dispositivos conocidos de esta clase consiste la
instelacién de tornillo en un perno roscado gque, 0 bien es
atornilleble en la mese tensora y con su cabeza bresiona aobre
el miembro tensor, o bien engrena con su cabeza en una ranurs
de la mese tensora, donde el miembro tensor se aprieta por
une tuerce de este perno roscado. Pars obtener un gran elecan-
ce de tensidén de abrazo en estas ejecuciones, el perno rosca-
do tliene gue elegirse muy largo. Pero esto es desventajoso
porque al fijer plezas de labor bzjas une parte considerable
del perno rogcado 0 bien sobresale por el lado inferior‘de la
mesa tensors o sobresale sobre el dispositivo y perturba la
libertad de movimlientos de la mesa tensora respectivamente
del porta-itiles. Para evitar este estado inconveniente se-
liente, los pernos roscesdos en cada caso tienen que ajustarse
lo nés exactamente posible a las dimensiones de la pieia de

labor, 1o que exigirie un gran mimero de permos roscados de
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‘tes, esto es porque tiene eplicacidén un tornillc compensador y

-diferente longitud y su frecuente cambio y por ello es desgfavo
rable desde el punto de vista de las necesidades de maeterial y
de tiempo de trabajo.

Ee ademés conocido que le instelacién de tornillo con-

| elete en un manguito roscado y en un miembro de tornillo enros

ceble en este manguito, donde el miembro de tornillo esté pro-

visto, aproximademente en'toda su longitud, de rosce y el tala

| dro del manguito como m'inimo esté comstitufdo eproximedemente

con le misma longitud que la parte de rosca del miembro de

tornillo. Tembién este instelacibén muestra todevie inconvenien

la parte tensora no puede désplazarse con respecto el eje del
miembro de tornillo. El miembro tensor trabaje por 2o tento
por medio del tornillo de compensecidn cooperando con la esce~
lera de muescas pare 1lo cual se requieren dobles ejustes. Pri-
meramente el ajuste de la escalera de muescas y en segundo lu-
gar el del tornillo.

El objetivo del presente modelo de utilidad es evitar
los anteriores inconvenientes y cresr un dispositivo de fija-
¢ién que, con las minimes dimensiones exteriores, posee un al-
cance de tensidn especislmente grande, sea de servicio féoil y
répido y cuyes partes individuales formen una unided siempre

reunide.

Una forme de construccidn especialmente conveniente
del dispositivo de fijacibén segin el modelo de utilidad se ob-i
tiene porque el miembro tensor estéd dispuesto sobre une parte
inferior tranaverselmente al eje longitudinal de la instala-
cibén de tornillo, que estd alojado giratoriemente alrededor
del eje longltudinel de la instalscidn de tornillo y por medio
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jdor en forma de escalones que iguelmente estd alojado oscilable
é mente elrededor del eje 1ongitudinél de la insteleacibén de tor-
|ni110.

; talecidn conocide le bese inferior en forma de escelones no es

de su saliente coopere inmediatamente con un miembro compense-

e utilizacién de une base inferior pare el miembro ten

gor en forme de emscalones es conocida ya en sf, Pero en la ins-

oscilable elrededor del eje de la instelacidn de tornillo, si-
no que estéd dispuesta en un extremo del miembro tensor de modo
giratorio suelto. El eje de giro de le bese inferior sobresale
aqui por encima del miembro tensor. Tal disposicién, sin embar-
go, tiene también el inconveniente srribae mencionado de gque,
con el fin de obtener un gren alcance de tensidén de abercamien-
to, el eje de giro tiene que estar comstituido correspondiente-
mente lergo y por ello actie perturbedoramente sobre le liber-
tad de movimiento del porta~ditiles.

En el dibujo esté ilustrado un ejemplo de ejecucién
del objeto del modelo de utilided y muestran:

Les figures 1 y 2 el dispositivo en viste general y
viete desde erribe.

Las figuras 3 y 4 otras dos posicliones del dispositivo
de fijecién. ‘ _

El dispositivo de fijacién segin 1aé figuras 1 y 2 con+

tiene un miembro tensor 10 de doe brezos que coopera con un
tornillo 12 de cebeza que engrane en un manguito 14, E1 manguiT
to 14 muestra un reborde 16 que esté situado en une ranure 18 |
de la perte sujetadora 20, por ejemplo, de une mesa de méquina‘
El manguito es aqui por lo menos eproximademente ten lergo co-

mo la perte de rosca del tormillo 12 de cabeza. Alrededor del
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eje longitudinal de la instalaecibn de tormillo 12, 14 estd si-

tuada giratoriamente una instalacién compensadora. Este consis-
te en une parte inferior 2é que estd situada entré el extremo
superior del manguito 14 y el miembro tensor 10, de tal modo
gque la misma abraze con una depresién 23 al extremo superior
del menguito 14. Un brezo 24 saliente hacia abajo, de ls mrte
inferior 22 coopers con un miembroc compensador 26 de forme es-—
calonede que puede oscllarse alrededor del manguito 14. Un
muelle 28 tiende a sostener la parte inferior 22 conjuntamente
con el miembro tensor 10 contra la cabeza de tornillo 12.

En el miembro tensor 10 estd prevista unae hendidura
longitudinal 30 para el paso del torunillo 12 de cabeza que ha~
ce posible la regulacifn del miembro tensor 10 con respecto &
la parte inferior 22 transversalmente al eje longitudinal de
la instslacién de tormillo 12, 14. Este posibilidad de regula-~
e¢ibén esté limiteds por dos solapas 32 dirigides hacla arribs
de la parte inferior 22 que coopers con correspondientes to-
bes 34 del miembro tensor 10.

Al fijar una pieza de labor 36 situade sobre la mese 20
de méquine hey que colocar la instalacidn compensadora 20, 24
¥ 26 & una alturs correspondiente al tamefio de la pileza de la-
bor y accionar la instalecién de tornillo por apriete del tor-
nillo 12 de cabeza hasta que por el brazo libre del miembro
tensor 10 quede tenseda fijemente la pieze de labor 36.

En la figura 1 estéd mbstrado el digpositivo de fija~-

¢idén en posicidn que corresponde & la minime alturs de pleza

de lebor. En la figurs 3, por contrario, esté ilustrado el dis

positivo al tensar fijemente une pleza de labor 36a que es ca-
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s1 doble de grande que le pleza de lsbor 36 en la fig, 1. El

alceance de tensidn de sbarcamiento del dispositivo de Tijecién.

puede, sin embargo, agrenderse todavie nméds, sl segin la figu~
ra 4 pare tenser fijenente uns pieze de lebor 36b se utilize
el brazo 38 protuberante del miembro tensor 10. En esto le gl-
tura de le construccidn del dispositivo sclo es 1oco i&yor que
la albure wmisme de la plezw de Jlebox.

Mnelmente debe menciponerse gue les pertes individus-
les del dispositivo, a consecuencia de su constitueién y &is-
posicién conveniente forman une unided constentemente reunida,

por 1lo que se hs posibilitado un trebajo rédpido y féeil,
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El rreociite modelo de utilidad comprende las siguien-

tes reivindicecioness

l.~ Dispositivo pers la fijacidn de piezas de lebor
o endlogos en partes sujetsdorss, por ejemplo, meses de miqui-
nas, que contiene un miembro tensor de dos brazos, Que nedien-
te una instalacién de tornillo que engrana en la parte sujeta-
dora, se tensa de tel modo gue el rismo con uno de sus brazos,
por medio de una instelaclén compensadors, se epoye en la par-
te sujetedora y con el otro brezo presiona la plezs de lebor
contre le parte sujetadora, en lo que la instslacidn de tornid
llo congiste en un menguito roscado y e un wiembro de tornillio
atornilleble en este nmenguito, donde el miembro de toxnillo
estd provisto de rosce enh aproximedcrente tode su longitud y
el taledro del manguito estd congtituldo por lo mehos aproxi-
medamente con le misme longitud que le rerte de rosce del
miembro de torunillo, caracterizedo porque el ndenbro ten.sor
estéd dlspuesto cjusteblemente en sentido trensverssl vl eje
lovgitudinel de la instulecidén de tornillo sobre une perte in<
ferior que estd alojadu giretoricmenie slrededor del eje lon-
gitudingl de la instelecibn de tormillo y por medio de su sa~
liente coopers imediatamente con vn miembro compensador en

forma de escaleones el cual iguaslmente estd slojado de meners

ogcileble alrededor del eje longitudinel de le instulecidn de

tornillo. |

2,= Dispositivo segin le reivindicacién 1, caracteri-i
zado porque en el miembro tensor estéd previste une shertuore |
i
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ejecutada en forme de una hendidura longitudinel para el pgso
del miembro de tormillo.

3o= Dispositivo segin le reivindicacidn 2, caracteri-
zado porque el miembro tensor muestrs por lo menos dos super-
ficies de tope que cooperan con corresporndientes contra-super-
ficies de la parte inferior y limiten la zone de sjustzbilidad
del miembro tensor. -

4.~ Dispositivo segn las reivindicaciones 1 a 3, ca-
racterizado por un muelle dispuesto alrededor del eje longi-
tudinel de la instalacién de tornillo que prenss la perte ine
ferior con el miembro tensor contra la cabeza del miembro de
tornilio.

Se= Dispositivo seglin las reivindiceaciones 1 y 2, ca=-
racterizado porque la parte inferior muestrs une depresidn en
la gue puede penetrar parcislmente el mangulto roscado.

6.~ Dispositivo segln laus reivindicaciones 1 y 2, ca-
recterizedo porgue el mangulto roscudo en su extremo inferior
muestra un suplemento en formea de bridu con €l gque puede in-
sertarse en renuras correspondienfemente constitui{das de la
parte sujetadore.

7.~ Dispositivo pars la fijacibén de piezas de lsbor
o anélogos en partes sujetadores, por ejemplo, mesas de méqui-~
nas.

Seglin se describe y reivindica en la presente memoria
deseriptive y se llustra con los dibujos gque a las mismas se
acompsiian.

Conste esta memorie de siete hojas folladas y‘escritas

a méquina por una sola de sus caras,

Madrid, a 12 de Noviembre de 1952.
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