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La presante eosodora, de grapa forzada, presenta on el 
campo de comedoras do forma de tenasa on sensible progreso, 
pasa consigas con sos mecanismos de giro, la posibilidad de 
Soltar entre si todas las partes de la oosedora, dejando 
enteramente asequible oualquier logar de la misma, bien sea 
para la sarga de grapas, bien para evitar on posible encaa- 
qoillamiento o on examen prolijo de todas sos piernas. Además 
tedas las piases per sos giros quedan separadas, pero ne 
sueltas, sisado por este motivo imposible un extravia invo­
luntario de ninguna pieaa. NI total montaje y desmontaje se 
roaliaa en unos posos segundos. A esta faoilidadude manejo 
reivindica tambián algunos extremes de construcción realiza­
dos simplemente y con fortuna.

Descripoián y fuaeioaamiamto.- Las figuras representan: 
La 1 y 2 el alzado y planta del conjunto en su posioián de 
trabaje. La Fig. 3 en trazo continuo el aparato con el en­
ganche bl puesto en posición de cierre o transporte, ocu­
pando el menor espacie posible y factible de adoptar cuando 
al caaa dal trabaja y la parte punteada loa giroa de les 
brazos en el movimiento de la apertura de sus partee. La 
Fig. 4 la perspectiva del encaje para el cierre de la ceec- 
dera. Las Figs. 5 y 6 representan el alzado y planta dal 
ape ye inferior y ouporior de lae grapillao. En linca conti­
nua, en eu posición do trabajo y en linea punteada en ou



posición de apertura. La Fig. V #1 conjunto del expulsor do 
grapas en dibujo perspectiva.

B1 brazo fijo A sonata de un perfil do forma especial 
representado en el dibujo, que tiene un eje aS para el otro 
brazomóvil B y otro ojo at para el conjunto del apoyo infe­
rior y superior de grapas C y D. Bn sunparte inferior un en­
caje para el yunque al y apoyo de yunque aZ que a a hacen so­
lidarles del brazo por aedio de dos remaches aS.

Bl brazo móvil B, de perfil eimilar al anterior, se ha­
ce solidario son éete por medio del eje a5. Bn su sena cen­
tral 11 a va al rodilla bi y em su parte posterior un enganche 
bl con su eje y resorte bZ y bZ, respectivamente.

B1 apeyO íinferier de grapas D esta formado por una forma 
do U abierta on su parto atporior y que lleva en un extremo 
los agujeros para el paso del oje a*. Bn su parta opuesta, 
es decir, la delantera, se ha obtenido una calida de grapas, 
doblando las ramas laterales de la B en dC y la parte infoO 
rior de la U en dd. Bn d8 ee ha dispuesto un agujero para la 
rosca o remache de dZ que sirve de apoyo al conjunto del ex­
pulsor Fig. 7 y en dZ un remaohe que haoe solidario con el 
apoye inferior el recorte de lámina di. que mantiene el apa­
rato en cu posición elevada.

Bl apoyo superior de grapas 0 constituye una especie de 
cajón de figura expresada en el dibujo, abierto por la parte 
inferior y que lleva en a4 loa agujeree para el paeader eje. 
La leag&eta el de forma de escuadra está sostenida por poeta­
dos o4 y eZ, padiendo extraerse al exterior por una poqueda 
maniobra de tracción al exterior que la libera do sus enca­
jes. Un muelle de lámina oZ efectúa la elevación de este 
apoyo superior hasta ol límite peradtidopor el que en su pe-
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alción da trabajo actúa en oda y en au poaioión do aportara, 
proaioaado an dirección do la flecha y, en poaioión cdb. Bato 
Koollo do lóadna o2 actúa do apoyo aupé rior do grapaa en aa 

delantera y limita aa carao roa ando con la lengüeta el.
K1 expulsor E fig. 7 oonatitaye ana U que lleva dea ora- 

jotaa o$ con agajoroa que permiten el paco al paaaíbr oB y 
una a aliente e7 para actuar a mano aobre él en el mamante de 
la carga de grapillaa. Zebra el pecador va enrollada en re­
corto eZ que hace topo en el engasaba ed de forma de ene en­
cuadra que lleva una canal eS que ae aloja en dZ.

Bn la posición de la Fig. 1 el aparato ee encuentra en 
disposición de funcionamiento, para lo cual beata apretar 
entre loa dedeo y la palma de la mano, loa dea bracea A y B. 
En cata prealón del braco móvil B eacila aobre el eje aZ y en 
au giro el rodillo bd que puede rodar aobre el eje bS pre­
alona aobre el apoyo a upe rior da grapaa oO al que hace oa ol­
lar alradedor del eje ad*-

Debido al reaorta o2 que ee muy auperior en fuerce al 
recorte di, óate cede en primer lugar y el conjunto e-D dea- 
oienda en au posición relativa indicada en la Fig. ly Z haa- 
ta proeionar cobre el yunque el apoyo inferior de grapa* B. 
Bntoneea cede el recorte aZ y emplean a actuar la lengüeta 
el que en eu deaoenoe arrastra una grapa dentro do la canal 
dispuesta a oato ofeoto dd, presionando y efectuando el co­
sí 4o de cata grapa aobre el yunque. Al euepender la preaión 
de la mano, ambos reoortoa di y oZ llevan eua reapeetivoa 
amosniamoa a au posición inicial; ol expulsor el empuja el 
conjunto de grapaa a dd dejando al aparate en diapoelción de
un nuevo ooaido.
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Lee giros del braeo móvil B y en conjunto C-D a# efectúan 
libroMnto y no tienen engancha do ninguna oleoo, calvo al do 
cierro, constituido por la pieza ti ?ig. 4, aplicable única­
mente cuando él transporte c en la interrupción áel uso del 
aparate.

La separación del apoye inferior D del apoye superior C 
ee efectúa preeionando en e4 en oda y él resorte oí eleva di­
cha apoyo superior hacia arriba en lo que permite dicha ra­
sarte. Se puede proseguir A  giro a mana, hasta un límite 
aproximado a loa ISO*. Sirve asta separación para efectuar 
la carga de grapas preeionando hacia ole aja ai el expulsor 
por e7 y tamblón para peder al alcance del exterior todo al 
interior del aparato.

RBIFV I N D I C A C I O N E S

1*.- Una nueva cocedora a hace de grapa formada, de forma 
tenaza, datada de mecanismo de giro que le permiten abrir y 
soltar todas sus partes, caracterizada por un mecanismo de 
gira en das brazos, formando tenaza, ol inferior conteniendo 
el yunque y eje del apoye inferior y euperior do grapas, y él 
atperler son sjs oomán, rodilla giratoria praaionador y en­
gancha.

2*.- Una nueva cocedora, como la da la reivindicación 
anterior, caracterizada parque el mecanismo do giro del apoyo 
inferior y euperior do grapas ee mantiene en su posición de 
trabajo mediante un engancho en un enchufe, realizándose la 
apertura con sólo proelenar ol citado engancho a o4.

S*.- tha nueva cocedora, según las rsivlndicaeisnes an­
teriora* , caracterizada por un apoye inferior do grapas de
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astruotura simplificada, ecnatituide porcuna U A# chapa fu­
tida, ouyoa labios lateralee están doblados, como aainiama 
al inferior formando al paaa da la grapa, ccnatituyenda al 
tepe del expulaor na pitán atemlllado a ranaahado.

40.- Una nueta eaaadara, aagún raitindioaoionas antarle- 
rea, caraoteriaada par nn apoyo superior da grapea, eonstltui- 
Ao por una campana abierta par au parte inferior, que lleta 
una lengüeta en forma da aacuadra, fijada en posición ain au­
xilia de tomillaa ni remachas en dea saliente a de la  miaña 
campana, podiendo extraerse a voluntad en oaao de rotura; un 
raeorta de lámina que actúa de apoyo euperior de grapaa y que 
mantiene a la lengüeta separada de lea grapaa an au posición 
da raposa.

5*.- Una amata coaedora, carao teriaada per an eaqmleer, 
de forma do esouadra que sirte de ap̂ ŷ  y fi jaoión en el ape- 
yo inferior da grapaa y suya oola penetra antro ol pao ador y 
alapoye inferior, oacuadra qao al tiempo que airto da tapa del 
expulsor, efectúa al engancha entra al epaya aaperier o infe- 
rior de grapaa.

6*:- "UNA NUEVA OOSEDORA A BASE DE GRAPA FORMADA, EN
FORMA DE TENAZA, DOTADA DE MECANISMOS DE GIBO QUE LE PERMITE 
ABHER Y SOLTAR TODAS SUS PARTES".
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