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MODEILO
DE
U ILIDAD

a favor de Don ALEERTO GRAU ROVIRA, de nacionalidad es-
pafiola, residente en Barcelona, calle Séneca, T, poé
"MECANISMO ACCIONADOR DE ELEMENTOS COMPLEMENTARIOS EN
JUGUETES MOVIBLES", :

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a un mecanismo

accionador de elementos complementarios, que sirve dk ba-

se pare dar variados movimientos a figuras y otros o%je-
tos similares en los juguetes de tipo movible accionﬁdos
por fuerza motrig ovde.traccién. ‘

El objeto de la invencidn consiste esencialmente
en uno o més ejes provistos de varias excéntricas y hne
polea unida por une trensmisidén al eje o ejes de las rue-
das del juguete, que al girar les da movimiento, acc#onan—

do por palancas, brazos o similares, los elementos c&mple—
i
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mehtarios del juguete. _

Para la mejor comprensién de cuanto se indice en
la presente memoria descriptiva, se acompafia un dibhjo
en el que, esquemdticamente y tan e8élo a titulo de éjem—
plo, se representa un caso prédctico de realizacién del
objeto de la invencién :

En dicho dibujo, la figura lrepresenta un eéqpema
del mecanismo accionador; y en las figuras 2, 3, 4 y 5,
diversas fases de sus movimientos, en vistae transversal.

En el sludido dibujo, el objeto de la invenéién
estd constitufdo (figura 1) por un eje horizontal -1-,
sostenldo en sus extremos a unos montantes -2- y prévisto
de varies exoéntrices -3-.

En uno de sus extremos estéd montade una poléa -4
que es accionada por medio de una transmisidén -5- unida
el drbol de la ruede -6-. |

Este mecenismo es puesto en movimiento, al éirar
le rueda impulsada por fuerza motriz o de traccién,jpor
medio de ls transmisidén, gque actuando sobre la poleé,

hace funcionar el eje haciendo girar las excéntricas que

. obrando sobre las palancas, brazos ¢ similar, dean movimien-

t0 & los elementos complementariocs del juguete. ;

En la figuras 2, la excéntrice -3- corresponde a
posicidén fija, estando el mecanismo parado. Al poneﬁse en
movimiento, la excéntrice -3~ gira sobre el eje -1—§accio—
nando la palanca o brazo -T- unido perpendicularmenﬁe e la
figura u objeto complementario -8-, estando ambos aﬁticu—

i

lados al armagdén por el punto -9'-~ que al quedar lagexoén-
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trica en posicién invertida -3'~ sostiene a la palaﬁca
-T- en posicidén inclinada y asoma a2 la parte exteribr
del juguete a la figure -8'-. Al iniciar la excéntrica
«3'« el movimiento descendénte y Tecuperar su posicién
primitiva ~3=- la palanca -7'- ha descendido, quedando
el elemento complementario —-8'~ en su anterior posioién
-8-. é
En la figura 3, puede observarse la excéntrica
-3~ acclonando sobre la palanca o0 brazo ~10- colocaaa
en posicién inclinade y articulada por =ll- al armaéén
y unide sl elemento complementario -12- (cabeza de #nimal
asomando al exterior). E

Al funcionar el mecanismo, la excéntrica —3L
efectia un movimiento de giroc sobre el eje, quedando en
posicidn invertida -3'~, La palanca o brazo adquiere la
posicién ~10'~, permitiendo retroceder por su propia pe-
so al elemento complementario -12'- al interior del?ju—
guete. ;

En la figure 4 puede observarse el mismo mo%i-
miento que en la figura %, con la variante de que 1& pa~
lanca 0 brazo -10- estd monteda en sentido inversoL o)
sea, en la parte inferior y al quedar 1a excénxricai-B—
en posicién invertida -3'- queda la palanca o brazo?en
posicién inclinada -10'-~ al retroceder el elemento pomp
plementario -12'~ |

En la figure 5, la excéntrica -3- en un movimienr

to gotia en sentido horizontel sobre el soporte -13-

produciendo sobre el mismo un movimiento de vaivén.!En
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su posicién fija mahtiene al elemento complementarip
-12- unido al sopofte -13-, asomendo al exterioer.

Al describir la excénirica -%- su“movimient5 de
glro sobre el eje, acciona sobre el soporte -13—‘em£djén—
ddlo hacia el interior del wehiculo, deslizéndose‘ebte
gsoporte -l3- sobre el fijo ~1l4-,

Por las anteriores descripciones se comprenhe
que este mecanlsmo acclonador con eje provisto de a%oén—
tricas, o en forma de cigliefial, puede servir de bas; para
dar variedad de movimientos a figures u otros objet%s
complementarios de los juguetes de tipo movible acciona—
dos por fuerza motriz o de traccidn. ?

Se comprende gue seré independiente del objéto
del presente modelo de utilidad el material empleadb en
su construceidn, dimensiones y todo cuanto no afecté e

[

la esencislided de le invencidn.

FOTA
Se reivindica como objeto del presente modeio
de utilided:- i
l. Mecanismo accionador de elementos complehenr
tarios en juguetes movibles, comstituido por un ejezpro-
visto de excéntricas y una polea enlazada por una t@ans—
misidén e une o méds ejes de las ruedas del juguete,éque

a2l girar pone en movimiento al eje y a las excéntrﬁcaa
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solidarias del mismo, que &cc¢ionan por paleancas, brhzos

o similar, los elementos complementarios.

2. Mecanismo accionader de elementos complemen—
tarios en juguetes movibles, segin la reivindicaciéﬁ an-
terior, que se caracteriza por el hecho de que el eﬁa ac—
cionador de los elementos complementarios, ea de tipo ci-
glefial, accionando igualmente por pslancas, brazos 0 simi-
lér, los referidos elementos complementarios. |

5. Meocanlismo acclonador de elementos compleien—
tarios en Jjuguetes movibles. -

La presente memorie consta de cinco hojas fblia-

das, escrites por wuna sole cara.

Barcelona, a 9 de julio de 1952.
Alberto GRAU ROVIRA
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