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por ITJDí-ZJ AMOS 

en D S i  A N a

por: " DISIOSITIVO DD ILiILES "

a nombre de: COHlAKlA ESlANOLa BlíICSSOH, S .  A ., de n acio­

nalidad española,

dom iciliada en: lüDRID, Conde de Xi._u.ena, n 13

El ob jeto  de la  presente so lic itu d  de Hondo ce 

U tilid a d , se reT iere a un d isp o s it iv o  para ta la d ra r  r a i le s  

une presenta novedades, tanto co n stru ctiv a s como de concep­

to , pae le  confieren  l a  cualidad de ap ortar a la  función a 

5 ene se destin a l a s  na n ta ja s  de su pean sim plicidad  <_ue ev ita
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av e r ia s  y a ta sa o s , de cu centrado p erfec to , de su traba jo  

cómodo para e l usuario y de so p o s ib ilid a d  de puesta fuera 

de se rv ic io  en caso de urgencia y en forma rap id ísim a.

El d isp o s it iv o  de que se t r a t a  e sta  destinado a ía  

e i l i t a r  el taladrado del núcleo del c a r r i l ,  a p ie  de obra, 

con toda seguridad y con p rec isió n  abso lu ta en euanto a 

centrado.

En e s ta s  condiciones, es n ecesario  contar con un 

d isp o s it iv o  de poco peso, de manejo se n c illo  y de fu n cio­

namiento seguro, y a e s ta s  c a r a c te r ís t ic a s  tr a ta  de s a t i s ­

fa c e r  e l  Modelo que se preconiza en l a  presente so l ic i tu d .

Se basa o fundamenta e l modelo en s i tu a r  en p osi- 

oión correcta  un portabroeaa animado de movimiento g i r a ­

to r io  proveniente de (tos ruedas dentadas de d ife ren te  nu­

mero de d ien te s , que accionan a sendos piñones ig u a le s , 

uno de lo s  cuales a r r a s t r a  en forma permanente y con p o s i­

b ilid a d  de deslizam iento a l  e je  o esp iga  del portabroeas, 

m ientras que e l otro rosea con dicha e sp ig a . l a  d ife ren cia  

de trímero de d ientes en l a s  ruedas de mando determinan una 

d ife re n c ia  de velocidad angular en lo s  piñones mandados, 

lo  que provoca forzosamente un deslizam iento lon g itu d in al 

en la  esp iga que avanza o retrocede, según sea e l  sentido 

de g iro  impreso.

Este mecanismo va montado en un soporte que es 

capaz de d e s l iz a r  sobre un par de gu ias que se terminan 

por l a  parte delantera en una U in v ertid a  en coya base se 

in se r ta  un to rn il lo  de r e g la je ,  Dichas gu ias se f i ja n  por 

l a  parte p o ste r io r  y mediante un endentare de in m oviliza­

ción , sobre un soporte que se apoya, a su vez, sobre l a s  

t r a v ie s a s ;  siendo e l  montaje c itado  su scep tib le  de corree-
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elón mediante to r n il lo s  de ap rie to  y canal de r e g la je .

Un mecanismo rápido de enclave y desenclave per­

m ite, en caso de urgencia, r e t i r a r  rápidamente todo el d i s ­

p o s it iv o .

En e l adjunto plano se ha representado una forma 

Re re a liz a c ió n  uel Modelo ejecutada de acuerdo con lo s p rin ­

c ip io s  expuestos. En l a  fig u ra  1 se muestra una v is t a  de 

costado y en la  f ig u ra  2 se indica una v is t a  mitad desde 

a t r á s  y mitad en sección  según á-B.

Como puede ap re c ia rse , e l  d isp o s it iv o , co n siste  

en un port,abrocas -1- montado en e l extremo de l a  esp iga 

-2- l a  cual va animada de movimiento g ir a to r io  impreso por 

l a  chaveta - 3 -  montada en e l mecanismo receptor -4-, yendo 

dicha esp iga roscada sobre e l mecanismo receptor -5 - .

lo s  mecanismos receptores -4- y -5- van montados 

d e s liz an te s  a lo  lar^-o de l a s  gu ias -6- ' ue se terminan 

por del nte en U in vertid a  llevando e l to r n il lo  de r e g la je  

-7- en su "base. Por su parte p o ste r io r  se in sertan  mediante 

e l  ondentaje -8- en e l  soporte -ü- son to le ran c ia  de p o s i­

ción v e r t ic a l  f i j a b le  por medio de lo s  t o m i l lo s  -10-.

El accionamiento va montado en so p o rtes f i j o s  a 

lo s  mecanismos receptores -11- y -18- en cuya parte  supe­

r io r  se montan dos ruedas dentadas para transm isión  por 

cadena -15- y -14- de l a s  t.ue la  primera tiene un cíente 

mas !. uo l a  segunda. Cada una de e s ta s  ruedas transm ite a 

lo s  piñones mandados -15- y -16- por medio de transm isión 

de cadena, llevando l a  cadena correspondiente a l a  rueda 

-15- un d isp o s it iv o  ten sor -17-.

Las ruedas -1 "-  y -14- son accionadas por la  mani­

vela  -18-, teniendo l a  rueda -14- d isp o s it iv o  de enclave y
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Las palancas -SO- y - S i-  en combinación con la  em­

puñadura -22- cumplen l a  doblo fono ion do retención  a l  re tro  

ceso del mecanismo y de provocar e l re tro ceso  rápido del mis 

70 mo en caso de urgencia.

La d ife ren c ia  de velocidad determinada por e l d i s ­

tin to  numero de d ientes de l a s  ruedas -13- y -14- se traduce 

en avance o retroceso  de l a  esp iga -2- con lo  cual l a  broca 

montada en e l portabrocas -1- ta la d ra  en su caso e l  alma del 

75 c a r r i l ,  habiéndose centrado e l  d isp o s it iv o  por medio de lo s  

to r n il lo s  -7- y del d isp o sitiv o  -10-.

S i  se bloquea l a  rueda -14- entonces e l  avance o 

re tro ceso  de l a  broca es mas ráp ido , u tilizán d o se  esto  para 

aproximar la  herramienta antes de empezar e l tr a b a jo . Lacro 

SO se desbloquea la  raeda -14- que queda lig a d a  a l  e je  de l a

manivela y e l  trab a jo  de l a  broca se e fectú a  con avanee re ­

gu lar len to .

Bste Modelo e sv re a liz a b le  en cu alesq u iera  m ateria­

l e s  y tamaños adecuados, siendo su scep tib le  de ad m itir  toda 

05 c la se  de m odificaciones de d e ta l le , siempre que á staa  no 

a lte ren  su fundamento.

_ N ____ O____ 'lf____

Los puntos e sen c ia le s  que se re iv in d ican , por se r  

propios y nuevos, para que sean ob jeto  de e ste  Modelo de 

90 U tilid ad , en España, por veinte años, son lo s  s ig u ie n te s :

1 .-  D isp o sitiv o  de ta la d ra r  r a i l e s ,  caracterizado  

por que e sta  compuesto de un portabrocas animado de movi­

miento g ira to r io  por un mecanismo que hace - i r a r  a la  e sp i­

ga en que dicho portabrocas va montado, eon to le ran c ia  de 

$8 deslizam iento lo n g itu d in a l, roscando dicha esp iga en otro
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mecanismo animado de velocidad d is t in ta  que e l p)rímero, con 

lo  anal se produce un movimiento de avanee o re troceso  según 

sea e l  sen tido  de g iro , proviniendo e l accionamiento de lo s 

mecanismos c itad os de dos ruedas dentadas, de l a s  que una 

tien e  un diente mas que l a  o tra , montadas sobre un soporte 

y lig a d a s  a lo s  pifiones mandados por medio de transm isión

por eadena.

H. -  D isp ositivo  de ta la d ra r  r a i l e s ,  caracterizado  

por que lo s  mecanismos receptores van montados su scep tib le s 

105 de deslizam iento sobre gu ias que so terminan por delante en 

forma de U in v ertid a , llevan  en la  base de la  U to r n il lo s  

de r e g la je  y se in sertan  por a t rá s  y con in te rp o sic ió n  de 

endentaje de inm ovilización  en un soporte <..ue se apoya en 

l a s  t r a v ie s a s ,  llevando d isp o s it iv o  de corredera y to r n il lo s  

110 de -erosión que aermite regu lación  de posic ión  en cuanto a

a ltu r a .

3 .  - D isp o sitiv o  de ta la d r a r  r a i l e s ,  caracterizad o  

por que l le v a  un mecanismo compuesto por dos pa lan cas, una 

de e l l a s  en h orqu illa  y prolongada por una empuñadura, que

115 determina e l  enclave y tope de re tro ce so , o bien provoca e l 

re tro ceso  rápido de todo e l mecanismo en caso de urgencia.

4 .  - D isp o sitiv o  de ta la d ra r  r a i l e s ,  caracterizad o  

por que sobre lo s  mecanismos recep to re s, se montan lo s  so ­

portes del e je  de l a s  ruedas de mando, de la  que una tiene

1R0 un diente mas que la  o tra , son accion ab les por una manivela, 

y l a  menor posee d isp o s it iv o  de en g a tilla  miento y lib e rac ió n  

respecto  a l  eje común.

5 .  - D isp o sitiv o  de ta la d ra r  r a i l e s ,  caracterizad o  

por la  transm isión  do l a s  ruedas a lo s piñones de lo s  meea-

1¿5 Riamos recep to re s, por medio de cadena y ten sor.
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6 .-  DISPOSITIVO LE TALADRAR RAILES,

Todo e llo  t a l  y eorno se describe en la  Demolía pue 

antecede y se representa en el alano ad junto. y a lo s  fin e s  

in d icados.

Consta la  presente Lemoria D escrip tiva  de s e i s  hojas 

e s c r i t a s  a aát.u.ina, por una so la  de sus c a ra s , y de una 

ho&a doble de d ib u jo s.
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