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M O D E L O  
D E

U T I L I D A D

para "MECANISMO APLICABLE A MAQUINAS DE ENGRAPAR PORTATILES", 
a favor de Den José Hernández Vidal, de nacionalidad eapaRola, 
domiciliado en Barcelona, calle Berta, 69, bajoa.

MEMORIA DESCRIPTIVA

; ;

MI* modelo de atilidad ae refiere a an meoâ -
niamo aplicable a máqainaa de engrapar portátiles.

Él modelo proporciona an meoaniamo eapeoialmente apli 
cabla a lea aáq^lnae de engrapar atilizadaa para clavar pape 
lea y elementoa lamínarea aimilaree aobre superficies, median 
te el qae ae hace macho máa aegaro y eficaz aa fanoionamiente^ 
debido, principalmente, a la racional diapoaioión de ana pie 
zaa, y al corto nómere de elementoa móviles qae se caentan 
entra áataa.

La realización mecánica del modelo para la conaeca 
oión de catea efectoa comprende, dentro de ana máquina de la 
claae citada, ana corredera qae lleva fija la oáchiíla de 
empaje para laa grapas y eatá relacionada con nn reaorte qae 
tiende a empajar al conjunto, de manera qae el extremo Atil 
de dicha ouohllla lle#ze a aobresalir al exterior de la máqai 
na en la zona de aplicación* de aqaellaa, cemprendiendo
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dicha oerredera, un vastago ooneotado a ólla pe? un medio 
elástico, que tiende a mantener al conjunto citado de mg 
ñera que dicha cuchilla no sobresalga de la mencionada zona 
en la posición normal de reposo del mecanismo, y úna mués 
ca lateral en la que juega el extremo de un diente relacio 
nado con una palanca de mando para empujar a dioha correde 
ra en el sentido contrario al de aplicación de una grapa, 
cargando a dicho resorte hasta un momento en que dioha mués 
oa se zafa del extremo de dicho diente, desplazándose el 
conjunto móvil en sentido contrario, para fijar una grapa 
en función de la energía acumulada en dicho resorte.

El acoplamiento de dicho diente con la palanca de 
mando, ee efectúa mediante loe dispositivos de limitación 
de giro y medios elásticos más adecuados a cada caso partí 
oalar de máquina.

Tara facilitar la explicación, se acompasa a la pre 
sante memoria descriptiva, una lámina de dibujos, en los 
cuales se ha representado un caso de realización, que se 
oita únicamente a titulo de ejemplo no limitativo del carác 
ter del invento, oon referencia a la siguiente descripción.

En los dibujos:
la figura es una sección longitudinal, parcial, da 

una máquina de engrapar, dotada del mecanismo que se desorl 
be.

Este mecanismo comprende una corredera -1-, montada 
en forma corrediza eh guias -2-, que forman parte del ouer 
po de la máquina, la cual comprende, igualmente, una guia 
-3- para una provisión de grapas -4-, que son empujadas en 
el sentido indicado por la flecha -5-, por medio de un dia 
positivo de avanoe convencional, de manera que tiendan a de
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'" i í.sambocar en una oanal -6-, que sirve para acompasarlas, una 
a una, hasta el punto de fijación.

la corredera -1- está relacionada con un fuerte re­
sorte -7-* que se apoya en un punto fijo de la máquina* ten 
diendo a haoer desplazar a aquella en el sentido indioado 
por la flecha -8-. Este desplazamiento, no obstante, está 
limitado por la presencia de un váatago -9-, dispuesto 
paralelamente a dioho resorte y sobresaliendo ligeramente 
por la parte inferior de la corredera, de manera que se apoye 
normalmente contra una pieza tepe -10-. Esta disposición tie 
ne por objeto que la cuchilla - U -  para la impulsión de las 
grapas y clavarlas en el punto deseado, la cual está fija a 
dicha corredera por medio de un tornillo -12-, no sobresalga, 
normalmente, de la cara inferior -13- de la máquina, destina 
da a descansar sobre la superficie donde tiene lugar la fija 
oión. No obstante, cuando la corredera -1- avanza rápidamente 
contra la pieza -10-, según se describirá más adelante, la 
combinación de las energías correspondientes al resorte -7- 
y a la inercia del conjunto que se mueve, es suficiente pera 
determinar la deformación de un medio elástioo -14-, que r^ 
laciona a dicho vástago oon la corredera en cuestión, hacían 
do que la cuchilla -11- se desplace hasta más allá de su p.a 
alción normal de reposo, contribuyendo a olavar profundamente 
la grapa. Después del impacto, vuelve a mandar el medio elás 
tioo -14-, devolviendo al conjunto a la posición indicada en 
la Fig.

La corredera -1- presenta una muesca lateral -15-, en 
la que encaja un diente -16-, montado en disposición articula 
da en un eje -17-, previsto en el extremo de una palanca de 
mando -18-, oscilante en el punto -19-. Un medio elástico -20-
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tiende a mantener a la palanca citada en una posición eleva 
da. Un segando medio elástico -21*-, tiende a hacer girar al 
diente -16- Mi el sentido de la flecha -22-, oayo giro resal 
ta limitado por la presencia de un esoalón de tope -83- con 
el que tropieza una oola -24- de dicho diente. Se comprende 
que aotnando sobre la palanca -18- en el sentido de la flecha 
-25-# el diente -16- elevará la corredera -1-, comprimiendo 
al resorte -7-. A partir del momento en que la cola -24- del 
diente -16- tropiece con el escalón -23-# el extremo libre de 
la pieza -16- se desplazará resbalando por la superficie 
-26- de la muesca -15-, hasta llegar a escaparse de élla, en 
cuyo momento el resorte -7- se distiende violentamente impul 
aando a la corredera -1- y a la cuchilla -11-, para empujar 
y clavar una grapa que previamente había resultado colocada 
en la canal -6-.

Bl modelo, dentro de su esencialidad, podrá ser lle­
vado a la práotioa en otras variantes de realización que di 
fieran en detalle de la indicada únicamente a titulo de ejem 
pío ilustrativo para la precedente descripción, y a las oua 
lea alcanzará igualmente la protecoión que se recaba. Podrá# 
pues, ser construido en cualquier forma y tamaño, empleando 
para su fabricación los materiales más adecuados a cada caso 
particular de aplicación, combinados del modo más conveniente 
para el logro del fin propuesto! por quedar todo ó U o  compre# 
dido dentro del espíritu de las presentes reivindicaciones.



Descrito al objeto y utilidad del presente modelo, 
lo cual se declara como no divulgado ni llevado a la práoti 
oa en EspaRa, comprende las siguientes reivindicaciones!

1^.- Mecanismo aplioable a las máquinas de engrapar 
portátiles, de la clase que comprenden una guia Para una pro 
visión de grapas, elásticamente empujadas para desembocar en 
una canal transversal para su desplazamiento, una a una, y 
olavado en una superficie de aplioación, en función del moví 
miento de una cuchilla contenida en dispoaioión deslizante en 
dicha canal y mecánicamente relacionada con una corredera de 
mando, caracterizado porque dicha corredera está vinculada a 
un medio elástico, que tiende a desplazarla en la direcoión 
de trabajo, hasta que dicha cuchilla sobresalga de la cara 
inferior de la máquina, y con un segundo medio elástico, co¿ 
parante con un váatago que encuentra tope con una pieza limi 
tadora de la carrera de dicha corredera, para mantener a djL 
cha cuchilla en una posición de reposo, sin sobresalir de la 
máquina, coya corredera comprende una escotadura en la que 
juega ¡tn diente articulado al extremo de una palanca oscilan 
te mediante concurso de medios capaces de determinar el accio 
namianto de dicho diente, actuando sobre la citada muesca, 
para desplazar a la corredera, cargando al medio elástico 
citado en primer lugar, y Para hacer que el referido diente 
se zafe de dicha muesca, permitiendo la distensión de dicho 
medio elástico, para clavar la grapa situada en,dicha canal.
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2!.- Mecanismo aplicable a las maquinas de engrapa? 
portátiles.

Seg&n se describe y reivindica en la presente memoria 
descriptiva# que consta de seis hojas# foliadas y esoritas a 
máquina por una sola cara# acompasadas de una l&mina de dibu 
jos.

Madrid, a 2P de marzo de 1952.
JOSE HERMBBZ VIDAL.

uAwa SERN
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