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HODE 1’- 0
DE
USILIDAD
pare "MECANISMO APLICABLE A MAQUINAS DE ENGRAPAR PORTATILES®,
a favor de Don José Hem.‘apdez Vidal, de naoienandﬁ espafiols,
domiciliado en 3ucolona, calle Horta, 69, bajos.

MEMORIA DESCRIPTIVA -

- modelo de u#d.liw u refiere a un meoca~
t-;mud.nas de nn&upnz peﬂ&tilea.

n ..
osbls » 1&
les ¥ olemafos laminms aimilms tebro superficies, medi.n

niumn :

;mnxaionsummmim especialmente apli

5 as gngupar wtilizadas para olavar papg

. te 6l que se hace mucho nmis seguro y efiocaz su funoionamiente,

debido, principalmente, a la racional disposiocidn de sus pie
sas, y al eorto niimero de elementos mbviles que se cuenten
entre batas.

La realizacibn ;necénioa del modelo para la cmwg._

cibn de estos efeotos comprende, dentro de una mﬁquma‘deila’“
clase citada, ung corredera que lleva fija la cuchiila de
empuje para lss grapes y estad relacionada con un ruér‘ce Que
tiende & empujar al conjunto, de manera que el extrem;m dtil
de dicha ouchilla llegue a sobresalir al exterior de la m&qu_{

na en la sona de aplicacibn, de aquellas, comprendiendo
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dicha correders, un vhstago oonectado a 5lla por.un medio
eléstico, que tiende a mantener al conjunto oitado de mg
nera que dicha cuchilla no sobreesalga de la mencionada zona

en la posicibn normal de reposo del mecanismo, y una niqg

oa lateral en la que juega el extremo de un diente relacio

nado con una palanca de mando para empujar a dicha correde
ra en el sentido contrario al de ailioaoibn de una grapa,
cargando a dicho.rasorte hesta un momenio en que dicha mues
oa se zsfa del extremo de dicho diente, desplazandose el ;
conjunto mdvil en sentido contrario, para fijar una grapa
en funcibdn de la energla acumulade en dicho resorte.

Bl acoplamiento de dicho diente con la palanca de
mando, se efectfia mediante los dispositivos de limitscibén

de giro y medios elfsticos més adecuados a cada oaso parti

oular de maquina.

‘Para facilitar la explicacibén, se acompafia & la pre
sente memoris descriptiva, una‘iémina de aidujos, en los
cuales se ha representado un ceso de realizacibn, que se
cita Gnicamente a titulo de ejemplo no limitativo del carhiec
ter del invento, oon referencis a la aigulente déacripbibn.

En los dibujos:

lg figurs €8 una seccibn longitudinal, parcial, de
ung migquine de engrapar, dotada del mecanismo que se desori
ba.

Bste mecanismo comprende una correders -l-, montada
en forma corrediza en gulas -2-, que forman parte del ouer
po de le méquina, la cual comprendg,‘igualmente, una guia
=3~ pars uns provisibn de grapas -4-, que son empujadas en
el sentido indicado por la. flecha -5-, por medio de un dis |

rositivo de avance convencional, de manera que tiendaan ade
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sembocar en una canal -6—. Que sirve para acampanariiag ﬁna
a una, hasta el punto de f£lijacibn.
Le corredera ~l- esthi relacionada con un fuerte re~

sorfe ~7-, que’se apoys en un punto £ijo & la mhquina, ten

diendo a hacer desplasar a aquella en el sentido indicado

por la flecha -8-. Rete desplazamiento, no obsfanxe, eatd
limitgdo por la presencia de un vﬁatégo =9=, dispuesto

paralelamente a dicho resorte y sobresaliendo 1igeramente

~ por la parte inferior de la corredera, de manera que se apoye

normalmente contra uns pieza tope =10-, Eata‘diarosioi&n tie
ne por objeto que la cuchilla -1l~- para la impulsibn de las
grapas y clavarles en el punto deseado, la cual esth fija &

dicha corrodofa por medio de un tornillo ~12-, no sobresalga,

normglmente, de la cara inferior -13- de le miquina, desting

ds a degoansar sobre la superficle donde tiene lugar ls fija
cifn, No obstante, cuando la corredera -l-'avanza.r&pidananfe
contra la pieza ~10~, segin se desoribirf mhs adelante, la
combinacidn de las energlas correspondientes al resorte -7-
y a la insrcia del cdnjunmo que se mueve, es suficiente para
determinar la deformpcibn de un medio elhstioco =~lé-, que Ze
lsciona & dicho vhatago ocon la corredera en ousstibnm, haéi&g
40 que la ouchilla ~11- se desplace hasta més allfh de su pg‘

sicibn normal de raposo, ebntribuyendo & clavar profundamgﬁte

_ la grapa. Despubs del impacto, vuelve a mandar el medio elés

tico -14-, devolviendo al omjunto a la posicibn indiceda en.
la Plg. | |

Im correders -l- presenta una'muesca lateral -15-, en
la qQue encajs un_dienta -16-,'mon£ano en diaposicibn-artioulg
da en un eje ~17~, previsto en el extremo de una palanca de

mando ~18~, oscilante en el punto ~19-. Un medio elhstico =20~
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tlende a mantener a la palanca ciltada en una rbaicf&n elézg

ég. Un segundo medio elfistico =21~-, tiende a hacer girar al
diente =16~ en el sentido de la flecha ~22-, ouyo giro resul
te limitado por la praeanbia de.un esoalbn de toyé *B3- éon”
el que trepicza ana coOla 724- de dicho diente. Se oémprande

que agotuande sobre la palahcé ~18~ en el sentido de la flecha

=25=, el dlente ~16~ elevarf la correders ~l-, comprimiendo

el resorte -7-. A partir del momento en que la colag =24~ del
diente =16~ tropiece con el escaldn -23-, el extremo libre de
la pieza =16~ se deaglazarﬁ resbalando por la superficie
~26~ de la muesca -l5-~, hasta llegar a escaparse de élla, en
cuyo momento el resorte -7- seldiatiende violentamente impul
sando a la corredera ~l- y a la cuchilla -1l-, para empujar
y olavar una grapa que_previamenta habia resultado colocada
on le canal 6. '

El modelo, dentro de su,eéencialidad,'podr& ser lle-
vado & la prhctioca en otras variantes de realizacidnm que di
fieran en detalle de la indicada Qnicamente a titulo de ejem
plo ilustrativo para la precedente desoripcibn, y a las oug
les alcanzar§ iguslmente la protecoibn que se recaba. Podri,
pﬁaa, ser construfdo en oualquisr forma y tamafio, empleando
para su fabricacién los ﬁaxeriales m&s adecuados & cada caso
paiticular de aplicacibn, combingdos del modo m&s conveniente
para el logro del fin propuestos por quedar todo él;o.oomyzqg“
dido dentro del eapiritu de laaﬂpreaentea‘reivindiogoiohoa. o
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NOT A

Desorito el objete y utilidaed del presente modelo,
lo cual se declara como no divulgado ni llevado a la préocti
ca en Espafia, comprende las siguienfee reivindicacicness

18 .~ Mecaniamo aplicable a las mbquinas de engrépar

~ porthtiles, de la clase que oomprenden una guia Pars una p:g'

 visibn de grapas, eléaticamente empujades para desembocar en

una canal transversal pars su desplazamiento, una a una, y

olavado en una superficie de aplioamcibn, en funcibn del movi

miento de una cushille contenida en disposiocibn deslizante en

diche canal y mecéinicamente relacionada con una corredera de
mando, caracterizado porque dicha corredera esth winoulada a
un medio elbatico, que tiende a desplazarla en ia'direocibn
de trabajo, hastae ﬁue dicha cuchilla sobresalga de la ocara

inferior de la méquina, y con un segundo medio eléstico, cog
perante con un vastago que encuentre tope con una pieza limi
tadora de la carrera de dicha corredera, para mantener a ai
cha ouchilla'en una posicién de reposo, ein sobresalir de la
miquina, ouya ocorredera comprende una escotadure en la que

juega pn diente articulado sl extremo de una palanca oscilan

te mediante concurso de medios capaces de determinar el accig

‘naniento_de dicho diente, actuando sobre lea citada muesoa,

‘Para desplazar a la corredera, éargando al medio elfstico

citado en primer lugar, y para hacer que el referido diente

se zafe de dicha muesca, permitiendo la distensibén de dicho
medio el&etico, para clavar lp grape situeds en,dicha canal.
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28 ,~ Mecanismo apliceble a las miquinas de engrapar
porthtiles.

Seglin se demoribe y reivindica en ls presente memoria
descriptiva, que consta de seis hojas, foliadas y esoritas a
maquina por una 8ola cara, acompaﬂadas'de un; l8mins de dihg

joa.

Madrid, g 29 de marzo de 1952.
JOSE HERNANDEZ VIDAL. .
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