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MEMORIA DESCRIPTIVA 
para s o lic i ta r

M 0 D S L O/ D E U T I  L I  D A D 
p a r  VEINTE ajaos

éa B S p A R A
por: "UN NUEVO EXTRACTOR, PARA POIBAS, RODAMIENTOS, 

CASQUILBOS Y CUALQUIER CLASE DE PIEZAS SUJETAS 
A EJES*

a nombra da: Don ANTONIO SECO ÍH%SUBZ, de nacionali­
dad egpaSola,

domiciliado en: PASAJES (Guipúzcoa), Avenida de Nava­
rra , na 18. ̂  ̂  ̂  ̂ $ a-—

El objeto de la pregante so lic itud  de Modelo 
de Utilidad se re ite re  a un nuevo extractor para poleas, 
rodamientos, cásquilloa, y, en general, de cualquier 
clase de piezas su jetas a e jes, que presenta noveda­
des, tanto constructivas como da concepto, que le con-
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fia ra  la  cualidad de aportar a la función a que se 
destina los siguientes Beneficios o ventajas:

a .-  Gran uniformidad, precisión y velocidad de 
cierre  y aperturas de sus garras;

10 b .-  Accionamiento en una sola dirección y con
un solo tipo de rosca,

c .  * oran simplicidad y rObusted, y
d. -  Bajo costo de construcción.

El Modelo de que se tra ta  tiende a constitu ir 
15 un ú t i l  sencillo , seguro y fá c il  de Manejar indispon* 

sable en los ta lla re s  mecánicos, e léc trico s, garajes 
y, en general, para todos los trabajos en que se Race 
necesario la  extracción de piezas ajustadas a ejes 
sin m altratar las  partes sensibles. con e l  d isp o slti-  

30 vó que se preconiza, t a l  extracción se verifica  auto­
máticamente con la  mayor suavidad y en un mínimo de 
tiempo.

Conocidos son loa tipos corrientes de sacacubos 
y aparatos análogos con patas f i ja s  que solo sirvan 

35 para plaza* de dimensiones determinadas, y aquellos 
otros que con patas móviles sirven para extraer pie­
zas da d istin to s tamaños, pero que a l no tenar al 
control de las garras entre sé  y con e l conjunto del 
aparate, se pierde tiempo, por no ajustarse dichas 

So garras automáticamente a la  pieza a extraer y también 
en su accionamiento por la  len titu d  que presentan y 
la  necesidad de buscar e l  centro matámátlco para que 
efectúe la  extracción de todas las partes por igual, 
trabajo que automáticamente rea liza  e l extractor que 

35 cuyo certificado se s o l ic i ta .
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Consista e l extractor de polaaa, rodamientos y 
piezas ajustadas a loa ejea, cuyo Modelo de u tilidad  
ae s o l ic i ta ,  según puede apreciarse en e l dibujo que ae 
acompasé, en trea  garrea -5 - provistas en sus extremos 

40 de uSaa -11- que permiten a l  aparato aprisionar las 
poleas a extraer y eatan unidas por sus otros extremos 
a una tuerca -3- perfectamente triangu lar y equilátera 
por medio de balones -4 -, Estas garras en su extremo 
superior van su je tas a la tuerca aquilatara -3 -, por 

45 medio da bulones -4 -, y un tercio de la  misma garra 
su jeta  por medio do p letinas -8 - , a l an illo  in fe rio r 
-6 -, e l cual se acopla a l  husillo tuerca -2 -, por una 
contratuerca -7 - , clave del dispositivo; e l husillo  
tuerca -2 -, roseado en una sola dirección en sus dos 

50 terc ios del tamaño permite de esta forma al se r accio­
nado por medio del mango -9 -, la  abertura y cierre da 
las garras a la  pieza a extraer; de esta manara se en­
cuentra a l extractor dispuesto para trab a jar a l dar 
paso por e l in te rio r roscado en una sola dirección del 

55 husillo  tuerca -2 -, a l husillo  axtraotor -1 - , que efec­
túa e l ataque del eje donde la pieza se encuentra em­
butida automáticamente; accionando óste husillo  ex­
tra c to r  por medio de la  palanca -13- sobre su panto 
de ataque -10-, en e l  que se encuentra entallada ana 

60 bola de acero al cromo que ofrece la resistenc ia  de 
extracción a la  fricc ión .

Fácil es comprender e l funcionamiento de óste 
extractor; a l  accionar a l mango -9 -, e l husillo  tuer­
ca -3 -, gira sobre s í mismo y hace que ascienda el 

65 an illo  -6 -, que a su vez por medio de la s  p letinas
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-8 -, recojo las  tre s  garras a la  vez, aprisionando 
la  pieza a áxtrgap por medio da sos anas -11-, dispues­
to y perfectamente adaptado a la  pieza que se desea 
sacar, se acciona siempre ea e l  mismo sentido e l  hu­
s i l lo  extractor -1 -, haciéndolo descender hasta que 
su punto de staqpa -10- ejerza presión sobre e l  eje 
y siguiendo accionando para obligar a la extracción.

Eha vez efectuada la extracción la polea o ro­
damiento queda aprisionado por las garras -5 -, bas­
tando con g ira r e l husillo  tuerca -2- en sentido con­
tra r io  para que la pieza sea retirada de les  garras
-5 -.

Es importante la sencillez del extractor de 
poleas y rodamientos que se desea patentar, ya que 
solo tiene un sentido de rosoa, tanto en su husillo  
tuerca -2- que acciona la s  garras -5 -, a l  a b rir  y ce­
r ra r ,  como e l husillo  extractor -1 - , que efectúa e l 
ataque, debido todo ello  a la  sencillez  de una con­
tratuerca -7 - que perfectamente fijada  gira en loe 
dos sentidos a l aprisionar y so lta r la  pieza extraida, 
según se deta lla  en los dibujos que se acompañan.

La figura 1, representa e l aparato visto  en 
pió y con un corta por A -  B para mejor apreciar su 
sencillez  del mecanismo con una sola rosca, y

La figura 2, representa e l aparato visto  an
planta.

Este Modelo as realizable en cualesquiera for­
mas y tamaños adecuados, pudiéndose rea liza r an toda 
clase de materiales adecuados y siendo susceptible de 
modificaciones de detalle que no alteren  su fundamento.
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Los pontos esenciales, que se reivindican, por ser 
propios y nuevos, para 4ue sean objeto de este Modelo 
de Utilidad* por veinte anos, en España, son los a i-  

100 gpientes:
1 ,-  un nuevo extractor, para poleas, rodamien­

to s , caequillos y cualquier clase de piezas sujetas a 
ajes, que se caracteriza por un husillo  tuerca provis­
to de un Mangó perpendicular a su eje en su parte su- 

10U perlor, con objeto de comunicar movimiento da rotación 
en dos saRtidos y ademas estar roscado dste husillo  
tueros en Un soló sentido en su exterior y en la  infe­
r io r  también del Mismo sentido y menor diénetro; esta 
rosea acciona una tuerca roscada y a un an illo  sin ros­

n o  ea de forma de e s tre lla  triangular y perfectamente equi­
lá te ra , la  tuerca superior sostiene por sus extremos 
a Ins tros garras y a l an illo  in ferio r sujeta estas 
mismas por aedlo de p le tinas y ejes que permiten e l 
c ie rra  y la  abertura automática de las  tre s  garras al 

118 unisono en un mínimo de tiempo y e l otro husillo  ex­
trac to r empuja a l eje por medio'de una bola de aceró 
a l  cromo entallada ea su extremo produciendo fuerzas 
extractivas de la pieza a separar, paralelas a l e j e  y 
e q u id is ta  tes entre s i .

ISO 2 .-  UN NUEVO EXTRACTOR, PARA POLEAS, R0DAMI3N-
TOS, CASQÚILLOS Y CUALQUIER CLASE DE PIEZAS SUJETAS 
A EJES.

Todo e llo  t a l  y como 3e describe an la  Memo­
ria  que antecede y se representa en e l  plano adjunto,
y a ios finas expresadas.

Consta la  presante MamarlabDescriptiva de 
cinco hojas, escritas a máquina, por una sola de sus
cansa y una hoja de dibujas.

Madrid, 28 da
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