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M O D E L O  

D B
U T I L I D A D

Para . "UN DISPOSITIVO PERFECCIONADO PARA EL MOVIMIENTO DE MU 
SECAS Y JUGUETES SIMILARES", a  favor de Don Alfonso Sabías 
R aíz, re s id en te  en Baroelona, e a lle  Xucló, na 8 .

MEMORIA DESCRIPTIVA

E l modelo de n t i l id a d  que se describe y re iv in d ic a  se 
r e f ie r e  a  nn d isp o s itiv o  perfeccionado para  e l  movimiento de 
muñecas y juguetes s im ila re s .

Son conocidos lo s  d isp o s itiv o s  que proporcionan^en 
la s  muñecas andadoras e l  movimiento l a t e r a l  de l a  cabeza, a l  
propio tiempo que sus p ie rn as adoptan lo s  movimientos propios 
de l a  marcha.

El p e tic io n a r io , en an te rio re s  r e g is t ro s ,  ha logrado 
que lo s re fe rid o s  movimientos oonsl&buyan a l  juego de lo s ojos 
dando a s i  mayor sensación de re a lid a d  en lo s  movimientos y ac 
t i tu d e s .  ;

S in  embargo? no queda completo e l  conjunto de movi­
mientos p o s ib le s , puesto que en lo  actualm ente conocido¡ lo s. 1brazos permanecen inm óviles y , por ó l io , so lo  s irv en  para sos 
ten e r l a  muñeca por l a  mano.



No ob stan te , e s ta s  muñecas pueden e s ta r  oonduoidas, 
sea por un soporte c e n tra l  que la s  haga marchar en aparlen  
o la  l ib r e ,  como por ejemplo, en un escenario , o b ien  se r 
conducidas por un andador que puede term inar en un mango 
asidero  para su manejo, o b ien  estando sentadas pueden, 
por e l  simple movimiento de lo s  brazos, r e a l iz a r  e l  de l a  
cabeza y o jo s . Bs d e c ir , que se ap rec ia  l a  necesidad de que 
e l  d isp o s itiv o  combinado, comprenda también e l  movimiento 
de lo s  brazos y que Inversamente e l  movimiento de lo s  b ra­
zos se  traduzca en e l  movimiento de l a  cabeza. En e s ta  par 
t ic u la r id a d  se basa e l  modelo de u t i l id a d  que se describe , 
e l  cu a l comprende un d isp o s itiv o  para movimiento de lo s  
brazos en combinación eon e l  movimiento de la s  p iernas y 
cabeza, o bien  e l  so lo  movimiento de lo s  brazos que propor 
ciona a  su vez e l  movimiento da l a  cabeza.

Para f a c i l i t a r  l a  ex p licac ión , se acompaña a  l a  pre 
eente memoria ana lámina de d ib u jo s, en l a  cua l se ha repre 
sentado un caso de re a liz a c ió n , que se  c i t a  únicamente a t i  
tu lo  de ejemplo.

En e l  d ibujo:
l a  f ig u ra  la  re p rese n ta , en alzado , e l  conjunto del 

d isp o s itiv o  para accionamiento de p ie rn a s , brazos y cabeza, y 
l a  f ig u ra  2a m an ifie s ta , en análoga rep resen tac ión , 

e l  movimiento exclusivo de los brazos y cabeza.
Consiste e l  modelo en disponer la -e sp ig a  -1 - ,  proion 

gaoión h a d a  a r r ib a  de l a  c ruceta  -2 -  del mando de la s  p ia r  
ñ as , en forma t a l  que co n stituy a  una c ru ce ta  su p erio r -3 - , 
en l a  cual enoajan loa extremos - 4 -  de la s  esp igas acodadas 
-5 -  en que rematan loe e je s  -6 -  de lo s  b razos. A si, pues, 
ahora, es to s brazos no se lig a n  en tre  s i  por ninguna t i r a  o

y



cordón e lá s t ic o , sino  que cada uno de ó llo s  tie n e  en propio 
c o jin e te  -7 - y su  e je  -6 -  remata en l a  esp iga acodada antea 
c i ta d a . S in  embargo, e l  sistem a es compatible con l a  l ig a  
zón e lá s t ic a  en tre  brazos, esencialm ente conocida.

Cuando solamente se t r a te  de que loa: brazos y cabeza 
tengan movimiento, prescindiendo de la s  p ie rn a s , cual es e l  
caso de muñecas sen tadas o muñecas imitando niños de pecho, 
o que la s  p iernas tengan accionamiento d is t in to ,  entonces, 
según F ig . 26, l a  c ru ce ta  -3 -  tie n e  su prolongación según 
una espiga -8 - ,  h ac ia  abajo , ouya esp iga es apoyada sobre e l  
travesado - 9 - ,  en e l  cual t ie n e  adecuado ta la d ro  para cons­
t i t u i r  su rangua para e l  g iro . El sistem a de movimiento afee: 
t a ,  en e s te  caso, a  l a  p a rte  su p erio r del cuerpo de l a  muñe 
ca. La base de l a  cabeza se f i j a  en l a  prolongación o esp i­
ga -1 0 - de l a  c ru ce ta  - 3 - .  E l vástago - 8 -  puede prolongarse 
más abajo del travesado -9 - ,  y formar un apéndice de manio­
b ra  -1 1 - (indicado de t r a z o s ) ,  para poder r e a l iz a r  e l  mando 
desde e l  e x te r io r , en un punto conveniente d e l cuerpo de l a  
muñeca. También e s te  apéndice puede h a lla rs e  vinculado a l  vás 
tago -8 -en  un punto in term edio , t a l  como e l  -1 2 -, para  los 
mismos f in e s ,

E l modelo, dentro  de su esen c ia lid ad , puede se r  l l e ­
vado a l a  p rá c tic a  en o tra s  formas de re a liz a c ió n , a la s  que 
a lcanzará  igualmente l a  pro tección  que se recaba . Podrá, pues, 
co n s tru irse  en cua lqu ie r forma y tamaño, empleando para su f a  
b ricac ió n  lo s m ate ria les más adecuados; por quedar todo é llo  
comprendido dentro del e s p í r i tu  de la s  re iv in d icac io n es .
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N O T A

D esorito e l  ob jeto  y u t i l id a d  de l a  invención, lo  
que se dec la ra  como no divulgado n i  p racticado  en Espada, 
comprende la s  s ig u ie n te s  re iv ind icac iones!

1 3 .-  Un d isp o s itiv o  perfeccionado para e l  movimiento 
de mude cas y juguetes s im ila re s , ca rac te rizad o  por compren­
der un montaje de lo s  dos b razos, sobre e je  propio o respec 
t iv o ,  ex is tiendo  en e s te  e je  medios de re la c ió n  que lo  vineu 
lan  a  una c ru ce ta  o Amplio o ja l  o sc ila n te , que se extiende 
desde un costado a l  o tro  d e l cuerpo de l a  muñeca a  l a  a l t a  
r a  apropiada para proporcionar a lo s  re fe rid o s  medios y , en 
consecuencia, a l o e  b razos, un movimiento a l te rn a tiv o  semejan 
te  a l  a d ia r , estando e s ta  o race ta  re lac ion ada  directam ente 
con l a  c ruce ta  in f e r io r  para e l  movimiento de la s  p iernas y 
cabeza, o b ien  se r  dicha c ruce ta  l a  que proporciona con ade­
cuada prolongación e l  movimiento l a t e r a l  de l a  cabeza, con in  
dependencia d e l de la s  p iern as; la s  cuales pueden no moverse 
o r e a l iz a r lo  por o tro s  medios.

23 .- Un d isp o s itiv o  según l a  a n te r io r  re iv in d icac ió n , 
en e l  cu a l, ouando l a  c ru ce ta  sup erio r se h a l la  vinculada a & 
c ru ce ta  in f e r io r  o de movimiento de la s  p ie rn a s , se forma e l  
d isp o sitiv o  preferentem ente, oon un solo  alambre o v a r i l l a  
doblado de manera que presen te la s  dos crucetas y l a  espiga 
o tramo v e r t ic a l  que term ina en l a  base de l a  cabeza, siendo 
todo e s te  sistem a g ira to r io  alte rnativam ente a un lado y o tr a

3 3 .-  Un d isp o s itiv o , según l a  re iv in d icac ió n  13, en e l  
cu a l, cuando l a  c ru ce ta  superio r es independiente del movimien



5.

. 10.

15.

to  de la s  p ie rn a s , d icha c ru ce ta  forma preferentem ente dea 
prolongaciones v e r t ic a le s ,  una hacia  ahajo, para f i j a r a s  
sobre un travesado soporte y  rangua de g iro , y o tra  hac ia  
a r r ib a , para acop larse en l a  base de l a  cabeza, comprendían 
do l a  prolongación v e r t ic a l  in f e r io r ,  en cu a lq u ie r punto 
de l a  misma, un travesado  a u x il ia r  o palanca b medio an&lo 
go que sobresale  a l  e x te r io r  a  través del cuerpo dél mude 
oo, para e fec tu a r l a  maniobra de mando propia para e l  moví 
miento in d i oado.

4 6 .-  Un d isp o s itiv o  perfeccionado para e l  movimiento 
de mudeoas y s im ila re s .

Seg&n se describe  y re iv in d ic a  en l a  presen te  memoria 
d e sc r ip tiv a , que consta de cinco h o jas , fo lia d a s  y mecanogra­
fia d a s  por una so la  ca ra , acompadadas de una lámina de dibu 
jo s .

Madrid, a  17 de enero de 1952. 
ALFONSO SUBIAS RUIZ.

p .a . tSEHH MRAUJbi
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