


Lo invención a que se r e f ie r e  le  presente H enoria, 

constituye uno novedad in d u str ia l  con c a r a c te r ís t ic a s  y ven- 

t a j as que l a  hacen merecedora d e l p r iv i le g io  de exp-lotaoión
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exclu siva  que por e l la  se s o l i c i t a ,  de acuerdo con la s  p re s­

cripcion es que e stab lece  e l vigente E statu to  de le  Propiedad 

In d u s tr ia l  de 26 de J u l io  de 1929, tex to  refundido, pu b lica­

do e l 30 de A bril de 1930.

E ste  mecanismo supone un sistem a para transform ar e l  

movimiento elter& etivo  en rotgt-orio , o v ic e v e rsa , en el que 

se  confunden lo s  e je s  de ambos movimientos.

Su f in a lid a d  es proporcionar a l a  in d u str ia  un medio 

se n o illo  de conversión de e sto s  movimientos, con l a s  carac­

t e r í s t i c a s  in d icadas de c o in c id ir  ambos e je s ,  no teniendo 

que r e c u r r ir  a l empleo de engranajes cónicos u o tro s  s i s ­

temas para lo g ra r lo  s i  se emplea e l  sistem a de b ie la  y ma­

n iv e la , por d e ja r  e ste  sistem a lo s  e je s  defasados 90S.

La invención se  d escrib e  oon l a  ayuda de lo s  d ibu jo s 

que se  acompañan, por lo s  que se  ad v ierte  que e ste  mecanis­

mo consta de un o ilin d ro  (A),  sobre ouya su p e r f ic ie  se  ha 

ta lla d o  un surco  que se a ju s ta  e una curva de forma s in u so i­

d a l ,  d e sa rro lla d a  en dicha su p e rfic ie  y de un volante (0)', 

que g ir a  sobre lo s  co jin e te s  (G),  por e l  in te r io r  de lo s  

ouales se d e s l i s a  e l c ilin d ro  (A ).

E l volante l le v a  un p ivote  in te r io r  (D ), introducido 

por e l  conducto ( I ) ,  en cuyo f in a l  se a to r n i l la  y que te r ­

mina en una pequeña rueda de diámetro ig u al a l  ancho del
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su rco , por e l  cual se d e s l iz a *

E l o ilin d ro  lle v e  además dos g u las ( E) en lô .. extremos, 

que le  impiden g i r a r  por medio de lo s  topes ( F ) ,  pudiéndo­

se  mover con e l lo  so lo  a ltem ativa< ien te . Los c o jin e te s  van

montados sobre un soporte (H ).

E l funcionamiento de e ste  sistem a es e l s ig u ie n te :
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-Si una sinuso ide (o  curva semejante) se  tra s la d e  en 

un plano en el sen tido  (A-B) ( f ig u ra  2 - ) ,  su  in tersección  

con una rec ta  (C-D), s itu ad a  en e l  mismo plano e„ un punto 

( * 3 ) que se mueve alternativam ente desde -(3) hasta (F)#

Por tan to , s i  d esarró llan o s e s ta  curva sobre l a  su p e r f ic ie  

e x te r io r  de un c ilin d ro , trasudo sobre e l l a  un surco-guia 

en ei que introducimos un p ivote  (A) y ponenos e l  c i l in ­

dro en movirniento c ir c u la r  sobre su e je ,  e l pivote recorre­

ré e l o saino (B-0) (F igura 39) alterm ativanente o'i le  guismo: 

por una corredera que l e  impida se g u ir  e l  moviui.mt o circu­

l a r  d e l  cilindro#

Igualm ente, s i  e l p iv o te , guiado por l a  corredera# 

l e  hacemos reco rre r  alternativam ente e l canino (B -o ), el 

c ilin d ro  se pondré en movimiento#

Por ten tó , s i  en e l  aparato  de le  fig u ra  13 hacemos 

g ir a r  e l  volante en cualqu ier sen tido , e l  c ilin d ro  ÍA) se 

pondré en movimiento e lte r n - t iv o , e inversam ente, s i  e l  

c ilin d ro  lo  ponemos en movimiento a lte rn a t iv o , el volante 

g ir a r á .

Según sea e l d e sa rro llo  del c ilin d ro  y l a  forma de la  

curva (B ) , a s i  se rá  el movimiento del v o lan te , su  número 

de revoluciones respecto  a l  número de a lte rn an c ia s  del c i­

lin d ro , etc#

la s  personas versadas en máquinas ad vertirán  per todo 

lo  que antecede ouáles son la s  con siderables ven ta ja s del 

mecanismo descrito#

Aparte de l a  ue ya se  ha mencionado, resp ecto  e l a  s i ­

tuación  de lo s  e je s  de lo s  dos movimientos, para a q u e l lo s  

oasos'en  que se p re c ise  en estas condiciones, cu acnstruo- 

cióu es de mayor se n c ille z  y menor coste  resp ecto  a l  s i s t e ­

ma de b ie la  y c igüeñ al, con menor número de punto-.:: de ro­

zam ientos, pudiéndose conseguir v a r ia r  el número de rovolu-
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o lores del v o leó te  respecto  el de a lte rn a n c ia s , segúi^ cea 

e l  número de curvos que se  d esarro llo :, sobre el c i l l e r o ;  

se consigue que e l  movimient o del c ilin d ro  sea priónicamen­

te  uniforme en todo su reco rr id o , e l-co n tra r io  de lo  que 

ocurre con b ie la  y n an ivele ,opor e l con trario  d a lle  le s  

v e r i aciones que na deseen mediante un t  rezado oportuno 

de l a  curve guia# Se pueden e v ita r  lo s  re tro ceso s en lo s  

puntos muertos empleando e l procedimiento de lo  r ig u ra  4 * ,  

en e l onal l a  uña ( ¿ }  desciende s i  p a sa r  e l p ivo te  (B ) , 

que recorre e l  surco y sube inmediatamente de pecar, debi­

do a le  configuración de sus dos ceras l s t e r s l e -  y a l  mue­

l l e  (C ).

U tilizan d o  esto sistem a en motores de explosión o en 

compresores, e tc# , de manera que lo s  extremos del c i l in -  

dre (A) hagan de émbolos que se d e slicen  en c ilin d ro s  Opues 

to s , como in d ica l e  fig u ra  59, se ev itan  l a s  p resion es l a ­

te ra le s  que se producen en la  extremidad de l a  b ie la ,  que 

ob liga a hacer lo s  émbolos largos o d o ta r le s  de corredera 

para d ar le s  una mayor e s ta b il id a d  y e v it a r  la  o v a lisac ió n  

interne, del c ilin d ro , además de encarecer la  construcción#

Hecha le  d e s c r i p c i ó n  precedente, es p rec iso  añadir 

que lo s  d e ta l le s  de rec lin ac ió n  de l a  idee expuesta pueden 

v a r ia r ,  s in  que p or e l lo  cambie le  esen cia  de la  invención 

que 33 l a  que se desprende de lo s  p á rra fo s  que rx fc ced en  

y la  que se  re iv in d ica  en le  sigu ien te

N O T A

3n resumen: 31 Modelo de U tilid ad  cuyo re g is tr o  se so­

l i c i t a ,  recaerá  sobre l a s  re iv in d icacion es s ig u iu itc a :

1 *# -  Mecanismo de transform ación del movimiento a lte rn a­

tiv o  en ro ta to r io  o v ice v e rsa , confundiéndose Ion e je s  

de ambos movimientos, caracterizad o  porque e s té  c o n stitu i­

do por un c ilin d ro  sobre cuya su p e r f ic ie  se ha ta lla d o '



100

105

110

.15

120

un surco que se a ju s ta  a una curva de f o n e  sin u so id a l 

d e sa rro lla d a  en d i aba su p e r f ic ie , y de un volante que Cira 

sobre lo s  c o jin e te s  por e l in te r io r  de lo s  cuales se d e sliz a  

e l c il in d ro , llevando e l  volante un p iv o te  in te r io r  in tro ­

ducido por un conducto en cuyo f in a l  se a t o r n i l le ,  y que 

termina en una pequeña ruada de diám etro ig u a l a l ancho 

del su rco , por e l  cual se  d e s l iz a .

2&.- Hecsnismo de transform ación d e l movimiento a l t e r ­

n ativ o  en ro ta to r io  o v ice v e rsa , confundiéndose io s  e je s  

de ambos movimientos, según l a  re iv in d icac ió n  1 * ,  cañ  ete- 

r izad o  porque e l c ilin d ro  l le v a  además dos gu ias en lo s  

estreñios que le  impiden g ir a r  por medio de unos topes, pu­

diéndose mover con e l lo  so lo  altern ativam en te, estando lo s  

co jin e te s  montados sobre un soporte y funcionando e l s i s -  - 

tema en l a  fo m a que detalladam ente ha quedado d e s c r ita ,

según lo s  d ibu jos ad jun tos*

3 $ .-  Se ice iv ñ idc.cc, j.;Or m t i ;.0 , cono c i j e t o s C 'r e  <"1 que

he de re  o n ¡y e l T o d el'o de U t i l ÍÁt*-d cuyo r e g í s t r o  se s o l i c i '

te : HB3AB1..I B  DI.1 "JlOTll.... F01Ü:¿ c ic A ! s i  n o v r .i i i i ;YO AB13KKAZÍ-

YO BN ROTA*.01.10' o *.i r v i ' . A . 'Jl.lnBBBOSB 102 1 J1 2  DE .

JUBOS HO'71111*1. K/ i .

lodo conforme queda d e sc r ito  en la  presente -<3moría, 

que consta de cinco páginas e s c r i t a s  a máquina p'-r una soda 

oere y d ibu jos que ce acompañen.

Hadrid, 11 de J u l io  do 1S51
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