
Dn. Viator Formes* Slabs, y Dn. Andráa Rodrigues Párez, 
ambos de nacionalidad española, domiciliados, respectivamen- 
te, en La barriga (Provínola de Barcelona) Calle Cardadas, 4 
y en Barcelona, calle Cristina 5, solicitan registrar an Mo­
delo de Utilidad, por 20 años, para España y sas Colonias, - 
que se refiere a: "UN JUGUETE MECANICO, CONSISTENTE EN UN - 
PAIMIPEDO QUE AVANZA CON UN MOVIMIENTO DE BALANCEO, COORDINA 
DO CON LA ABERTURA Y CIERRE DEL PICO" (Clase 60) Grupo 6e - 
del Nomenclátor Oficia1.-

B1 objeto de la presente solicitad de Modelo de Utili - 
dad lo constituye un juguete mecánico, que representa a un - 
animal palmipede de aspecto gretesoo, el cual lleva alojado, 
en su interior, un mecanismo de cuerda que le imprime el mo­
vimiento de avance y  balanceo simultáneos, por medio de dos- 
ruedas motrices excántricas.-

E1 palmipede, al mismo tiempo que evoluciona describien­
do circules de mayor o menor amplitud, abre y cierra el pico, 
por ir conectada su mitad inferior, con una palanca, que ea- 
periodieamente impulsada por el propio mecanismo motor, a - 
fin de producir les movimientos de apertura y cierre del pi- 
oo.-

En el dnico dibuje que se acompaña y que forma parte in 
tegrante de la presenta memoria descriptiva, se representa,- 
visto en perspectiva y parcialmente seccionado, el juguete -
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qne se patanta.-

Hacienda referencia al mencionado dibnjo pasamos a de­
tallar laa partea integrantes del nueve jngnete mecánico, - 
describiendo al mismo tiempo, an modo de fnheionar.-

Le fignra qne repreaenta al palmípedo esté eenstitnida 
por nn enerpe hneee -1-, fabricado de nn material ligare, - 
qne presenta ana abortara sitnaáa debajo de la parte anpe - 
rier -2- del pioe, a través de la anal pasa ana pieza -2'-, 

qne afecta la forma correspondiente a la otra mitad infe- - 
rier del piea.-

B1 sistema tractor del jngnets lo eonstitnyen doa m o ­
das exoéntrioae -3- y otra rnedécita -4-, qne gira leca, la 
cnal ee halla sitnada en la parte posterior del enerpe del- 
palmipedo y algo inclinada respecto al eje de las doa m e  - 
dae motrices, diapnoataa más coree de la parte delantera de 
la base de snstentaoién.-

B1 dispositivo prepnlsor -6-, qne consiste en nn meca­
nismo de cnerda, se halla alojado en el enerpe del palmipe- 
de -1- y montado sobre nna placa -5- qne cierra dicho ener­
pe por an parto inferier.-

A 1 mecanismo prepnlsor ae le dé cnerda desde el orto - 
rier, mediante nna llave qne ae anparpone al eje -7-, con - 
la cnal se pene en tensión el mnelle espiral qne hace fnn - 
cionar los engranajes, qne provocan el giro del eje motor - 
-8-, portador de laa dos modas excéntricas -3-, qne en el- 
dibnjo se mneatran parcialmente seccionadas, a fin de qne - 
pneda apreciarse la disposición de nna leva excéntrica -9-, 
montada sobre el propio eje meter, la onal a cada vnelta de 
dicho eje, aetéa dos veces sobre nna palanca oscilatoria - 
-10-, qne vuelve a an posición primitiva por la atracción - 
ejercida mediante nn mnelle espiral -11-.-
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Lea movimientos oscilatorios de la palanca -10- atraen 

un tiranta -12-, conectada al extrame interior da la p leza- 

-2 que forma la mitad inferior dal pico, la cual eató man 
toda oscilatoriamente cobre un aja o pivote - 13-, que la - 
atraviesa

El aaeanso y descanse del tirante -12- provocan el mo­
vimiento alternativa de la pieza -2 en sentido de las - 
flechas -a- -a - marcadas en el dibuje, dando la sensación- 
de qne el palmípedo abre y cierra el pico expentaneamente.- 

E1 hecha de qne las modas motrices -3- sean excóntri- 
cas tiene per objeto provocar, al mismo tiempo qne el movi­
miento de avance, nn balanceo alternativo del conjante del- 
palmípedo, qne per ir sincronizado, en virtnd do la palanca 
-10- y tirante -12-, con la aportara y cierro del pico, dó- 
la interpretación realista de les graciosos movimientos pro 
pies da esta clase de animales.-

Naturalmente qne la forma, dimensiones, clase de mate­
rial, decoración, disposición y arreglo del conjante y do - 
cada ana de las piezas qne integran el juguete meeónieo qne 
acabamos de describir, pedrón variar y anfrir tedas aqne- - 
lias modificaciones y sustituciones que se estimen eenvo- - 

nientos, con tal de que ne se desvirtuó la idea funcional - 
qne constituye la característica del juguete.-

El Modelo de Utilidad por: "UN JUGUETE MECANICO, CON -
SISTEME EN UN PALMIPEDO QUE AVANZA CON UN MOVIMIENTO DE BA 
LANCEO,COORDINADO CON LA ABERTURA Y CIERRE DEL PICO", cuyo- 
privilegio de explotación en España, ana Colonias y protec­
torado se solicita por nn periodo de 20 años, recaeró sobre 
las paftienlaridadasque se concretan en las signiontoa,

B B I V  I N D I C A C I O N E  S 
H . -  "UN JUGUETE MECANICO, CONSISTENTE EN UN PAIMIPEDO QUB- 
AVANZA CON UN MOVIMIENTO DE BALANCEO, COORDINADO CON LA
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ABERTURA Y CIERRE DEL PICO" caracterizado per al hecha de - 
que la figura del palmipede esté Yermada per un euerpe hue­
co, que presenta ana abertura situada debaje de la parte su 
perier del pise, a travos de la cual pasa una pieza oscila­
toria, que afecta la forma eorreapendienta a la mitad infe­
rior del pico, estando dicha pieza eeneetada con el meeanijg 
me impulsor del juguete, a fin de sincronizar el movimiento 
da avance y balanceo simultáneos del palmípedo con la aper­
tura y cierre del pico.-
26.- "UN JUGUETE MECANICO, CONSISTENTE EN UN PALMIPEDO QUB- 
AVANZA CON UN MOVIMIENTO DE BALANCEO, COORDINADO CON LA 
ABERTURA Y CIERRE DEL PICO" segán la 16 reivindicación ea - 
raeterizado per el hecho de que el dispositivo propulsor - 
consiste en un mecanismo de cuerda, alojado en el cuerpo - 
del palmipede, el cual está unido a una placa que conati- - 
tuya la base de sustentación, a través de la cual pasan dos 
ruedas excéntricas montadas sobre el eje motor y otra ruede 
cita conducida que gira loca, situada en la parte posterior 
del cuerpo del palmipede, formando, en conjunto, el sistema 
tractor del juguete, que avanza con un movimiento de balan­
cee alternativo, on virtud de la excentricidad de las dos - 
ruedas motrioes.-
36.- "UN JUGUETE MECANICO, CONSISTENTE EN UN PALMIPEDO QUE- 
AVANZA CON UN MOVIMIENTO DE BALANCEO, COORDINADO CON LA 
ABERTURA Y CIERRE DEL PICO" seg&n las precedentes reivindi­
caciones, caracterizado: per el hecho de que sobre el eje - 
motor se ha dispuesto una leva excéntrica, que a cada vuel­
ta aetéa dos veces sobre una palanca oscilatoria, retenida- 
per un muelle espiral, la cual atrae un tirante oeneetade - 
al extremo interior de la pieza que forma la mitad mévil - 
del piee, que al afeóte esté mentada oscilatoriamente sabré
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wn eje e pivote, a fin de qne lea movimientos de ascenso y 
descenso del tirante prodazcan la aportara y cierre del pi 

co -
40.- "UN JUGUETE MECANICO, CONSISTENTE EN UN PALMIPEDO QUE 
AVANZA CON UN MOVIMIENTO J)E BALANCEO, COORDINADO CON LA - 
ABERTURA Y CIERRE DEL PICO", Tal como se ha descrito y de­
mostrado en el dibaje adjante

Consta de cinco hojas foliadas y mecanografiadas por­
ana sola eara.-

Barcelena a 12 de Mayo de 1951.- 
P.A. de Dn. Víctor Fórmese Slaba y
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