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2lliCiila DESCRIPTIVA
qua sa cresantia nars unir & la soliecitud
4 s _
woD2LO D8 UTILIDAD
formulads =1 1z de @nero des 1,951, bajo el N®, 25,536,
| en
ESPAE &
nor VEINTE afios
a nombrs d4e U, LULS ¥ D. CARLOS DIL CAMPO HERIAKDEZ, de na-

cionalidad asponolt, residentes en Conde da Romanones 10, [la-

drid, vor:
UL STSWENA DB LIBCANISHO PROPULSOR PARA JUGURTES®,
o Oy o Qe (o (e (e Cre o T DY o om Oe 03t Dm Do Qo (Jom Dme om i O Gm (om Qo (Bom Gow Oom Qe Dom

Bste invanto se refisre @ juguetes en generel y
tisna comn objelbo aspecifico crear un sistems de mecanismo
peopuleor parn jusuetes de cualouler clase.

41 sistema del invento prescinde por completo del
alerento wotor ou la ncepeldn cue se_da en feneral s sasta
expresidn ags declr, que prescinde dsl resorte qus, en los

w s & 4
sistemas de propulsion conocidos, esta encargado de acclo-
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nar las ruedas de marcha del juguete y al cual debe dérsela
cuerda periédicamente. |

En su lugar, el sistema del invento utiliza como
elemanto proﬁulsor la fuerza viva acumula-de en un volante
de masa relativamente grunde y al cual es puesto en movimien-
to de rotacisn répido mediante un impulso inicial comunice-
do al conjunéo desde las ruedas de marcha y transmitido al
volante & trévés de un sistema multiplicador adecuado.

Céncretamente, ol sistema de propulsidn del in-
vento se carécteriza porque consta, en combinacidn, de: dos
o més rusdas de marcha, un ejs solidario de estas ruedas, un
tren de engrenajes que puede Ser movido por las ruedas, o
que puade movierlas, y un volante de masa rdativemente grande
situado en el otro extremo de este tren de engranajes, to-
do ello de mdﬁo que la energfa producHia al frotar las rue-
das contra el%suelo ¥ hacerlas girar sea almacenada en el
volante que, éuego, la devuelve al tren de engranajes y a
las ruedas de%marcha para hacerlas girar y arrastrar sl ju-

guete,

Con preferencia el sistema propulsor arriba bos-
quejado tendrz dos ruedas de marcha y, pars consegulr la es-
teb1lizacidn necesaria tendréd ademés un rodillo de apoyo el
cual carace de toda conexiSn con el mecanismo motor.

Para que no existan dudas en la comprensidn del
objeto del invento a continuacidn se hard une descripeiln

detalladae del mismo en relacidn coplel dibujo anejo que re-

DPresenta de uﬁ modo esquemfitlco el sistems propulsor objeto
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de esta soliéitud.

Cémo se ve en dlcho dibujo, el sistema comprende
un armezdn 1 de chapa estampada o de otra materlas similer
cuyo armazdn puede ir acoplado & cualquier tipo de jugue~

te.

Sbbre este armezdn y en una parte levantada del

mismo 2 va mbntado un eje 3 que o8 8l sje de las ruedas de
marcha 4 disbuestas en ambos extremos del eje 3.

Ebte eje de impulsidn 3 lleva montado fijo con
81 un pi-ﬂ6n§5 que engrana con otro nés pequefio 6 montado
fijo en un ebe 7Aispuesto en una parte més elevada del bas-
tidor 2, El%eja 7 lleva tambidn calade sobrs 81 una rue-
decita 8 que% a su vez, engrana con un pifidn 9 montado fi-
jo en un ejeilo dispuesto todavia més arriba en el basti-

dor 2.

él sistema descrito hasta ahora es simplemente
un tren de éngranajes que, como podréd apreciarse por el di-
bujo, recib% en 10 sl movimiento que se les comunique &
las ruedas 4, pero considerablemente multiplicado.

ﬁn un extremo del eje 10 y, con preferencia,
fuera del b&stidor 2, va montado un volante 11 de masa re-
lativamenteégrande el cual es el que, en fin de cuentas,
recibe el mévimiento que se les de a las rusdas 4 y lo de-
vuelve a el%las como se explicaré més adelante,

Bn la parte trasera del armazén 1 se ha previs-
to en este éaso un pequefio Bastidor 12 con un eje 1% en el

que va montado el rodillo de apoyo 14 que da estabilidaed al
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sistema al proporcionarle el terce punto de apoyo.
El funclonamiento del sistema descrito es el si-

gulente:

Eogiendo el juguete por su cuerpo (no represen-
tado) se le épliea contra el suelo y se le da un fuerte im-
pulso sin soltarlo de la mano de modo que las ruedas 4, por
el impulso rhcibido, obtengan un movimiento de rotacién lo
més intenso %osible.
ﬁste movimiento de rotacidn, como antes se ha
dicho, es.tﬁﬁnsmitido gl volante 11 que a su vez gira ré-
pidamente almasenando la energia recibida por el impulso.
éoniendo inmediatamente 8l juguete éobre el sue-
lo y solténdolo el volants 11 seguird girendo realizéndose
antonces 1a§transmisi6n del movimiento en sentido contra-
rio, es dec@r, des@e dilcho volante 11 a las ruedas de mar-
cha 4, con ﬁo cual al juguete se desplazard sobre el sue-

lo.

ﬁicho desplazamliento continuaréd mientras el vo-
lante 11 co%serve energla procedente dsl impulso dado ini-
clalmente s&bre el suslo y la préctice ha demostrado que
de esta for@a puede conseguirse un desplazamiento de varios
metros sufiéiente para recorrer una habitacibn des un extre-
mo a otro, én pasillo, eta,

Gomo se ve, ol sistema del invento da cumplimien-
to a los fines propuestos y emunciados en sl comlenzo de es-
ta memorie, es decir, que crea un sistema cepaz de impulsar

un juguete din la presencia de un resorte u otro slemento
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Los puntos que como caracteristica de novedad,
se presentan;para que sean objeto de este Modelo de Utill-

ded en Espaﬁ@, son los sigulentes:

;&. Un sistema de mecanismo propulsor para ju-
gustes, oaraéterizado por que consta&, en combinacibn de:
dos o mis ruédas de marcha, un eje solidario de estas rue-
das, un tren?de engranajes que pusde ser movido para las
ruedas, o qu§ Puede moverlas, y un volante de masa relati-
vamente granée situado en el otro extremo de este tren de
engranajes, &odo ello de modo que la energfe producida al
frotar las ruedas contra el suelo y hecerlas girar sea al-
macenada en el volante que, luegyn, la devuelve al tren de
engranajes y%a las ruedas de marcha para hacerlas girar y
arrastrar el%jugueta. |

20, Un sistema seglin se reivindica en el pun-
to 1¢,, caraéterizado por que tiene ademds un rodillo de

apoyo, montado en el armazdn pero sin conexidn con el me-
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cenismo motofrﬁascrito.

3%. Un sistema segiin se reivindica en el punto
le,, caracte%izado por que tiene dos o mAs ruedas de apoyo
no conectadas con el mecanismo motor deserito en el punto

lg.

4f, Un sistems de mechAnismo propulsor pare ju-

guates. i

T4l ¥ como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede, ilus%r&do en el dibujo que se acompafia y para los
fines que se%han aspecificado.

Eéte Memoria consta de Sels hojas escritas e mi-

quina por ung sola cara,
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