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MODE LO DE UTILIDAD

por veinte afios,

perae todo el territorio espafiol, sus colonias y pro=-
tectorado, por "UNA NUEVA PIEZ& DE CONEXION", cuyo
privileglo se solicite & favor de Don RAMON PLANA
TONDO, domiel 1iedo en Valls (frayincié de Tarragonsa),
calie Arrebel Castillo, 4-6, & cuyo inventor es el
propio solicitante.. ?

MEMORIA DESCRIPTIVA
Segin sea elﬂobjetivo hue‘se persiga con la unidn

de dos o mds cuerpos entre si, varia.el sistema em- |
pleado para el logro de la misme, y de ehf los dis-
tintos nombres de aQOpIamEénto} ensambladura, encaja-
dura, empotramiento, incrhstacién y similares que se
emplean corrientemente, en diversas\actividades, parae
designar y distinguir algﬁnas uniones,

" De modo particular, en el canpo eldetrico, he sido

coneagrado el nombre de conexién, aplicable a aguelleas
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uniones, cuye finalidad és lograr el ﬁayOr'cdntacto
poeible entre los euerpos, tel que facllite el paso
de la corriente de unos & otroa.

Todos 1os sistemas de. unién aplicedos hdustrial-
mente, pueden, ainlnhargo, resumirse agrupéndolos en
tres prinelpieez el ung o8 lograr aquelit ‘anién, me~
diente ‘el entrelazamiento por ligaduras o ensambladu-
resde los cuerpos entre si, #in intervencién de un
cuerpo intermedio extrafio; ol otro sistema es el de-
soldadura, mediante, §a psea la aportacién de un mate-
risl fuhdénﬁe a més baj&}temperaturs;que el punto de
fued én de 1os cuerpos & unir, o mediente el empleo
de un meterial de la miayﬁ.naturalaza que el de los
cuerpos & unir, o© simpleﬁente elevando le teimpersture

de éstos ‘en'su punto de;inibn hesta tal punto que se .

inicie un principio de fusidén de los mismos en sus
guperficies de oontacto, ‘logrando luego, por enfria-
miento, la unién a canexién deseada. Como se sabe,
este ltimo proceso se llamie soldsdura eutégena,
‘El tercer pfocedimienﬁoxGOnsiste eﬁ'valeree-da‘un

tercer cuerpo ®élido o sea de una pleza suxilier,

qué,‘faoilitando-la uniéﬁ de los distintbe‘buerpnu“

logre msguélla unidn indirectamenta 0 sea & través de

le misma, Gusndo se emplea este tercer cuerpo, no

pooas veces suele también aplicarse la aoldadura por

garantir une mds perfecte unién, especlalmente on’ 105\

cas0s en que-se,trata de obtener una buena conexidn
eléotrice. |

la nueva pleza de conexién, objeto del presente

by
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modelo de'uxilidad, se aplica, como es 163130, cuanﬁo

se utiliz&.eate éltimo procedimiento, por 1o due des~
de ghora cusndo hablemos de unién o conexién deberd
entenderse que nos referimos al tercer caso o proce-
dimiento defunién-dé que hemos ﬁablado anieriorﬁente.
: Congiste este piaza auxiliar de unién o conaxién

‘en un diapoaitivo aencillo, préctico ¥ efieaz con’ ol

. que.se: obtienan rasultados mncho més perfeetos que los

que 8@ obtienen splicando las piezas aotudrmente em—~

'plgﬂd&s en’ el eaQ%o industrial.

, En efecto, las piezas de conexién actualmante en
us0, se basan en dos principios fundementales: -de uniéh.
Estoa dos principioe vienen respeetlvamenta repre-
senta.dos en le.a fig'a.raa 1-3 ? 3—4. '

Les figures 1-2 muastran 61 mode anpleado de efec-
tuar une unién pOr preslién’ aimple, que’ eensiste en el
apriaionamianto de uno de loe cnerpos 8 unir, ol" 20y

‘por. ejemplo, medlanga 1a aglicacién sobre el miﬁmo de

dos fuerzas ‘1gualés 21 (fig. 1) o de unheiétema de”
fuerges 22, 23, 24, 25, cuyas resultantee 26 y 27‘(fig.

©2) ‘adtuen gobre uns misma alineaclén sobre el cuerpo

20 y tengan sentido contrario._Las figuras 3 y 4, re-
preséﬁtan'el‘actual modo 4efunién poar agarrotamiento

o por cierre de un collar, étghdela;o gbrazaders so-
‘1idérid\da la pieza de conexién. Tanto les superficies
que sprisionan el cuerpaezézdé“las figuras 1y 2, comb
los de la gbrazadera o} collar 30 de Mas figuras 3y 4
tienen o uﬁt@n tener formae distintas, tal come 10
que hemos rapresent&do'en la figura 5, que resulta ser
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una varisnte de lag figuras 3 y 4.
4si como hasta shdra hemos descrito en que princi-~
plos fundamentaleésse besan las piezes de conexidén co~
nocidas aetﬁalmenta,‘darembs & continuacién los prin4
ciplos en que se fundan ‘las piezes @bjeto del presen-
te modelo pera que asi{ puedan hacerse més manifiestas

lag diferencias y ventajaa,querlaageepsran ¥ que hacen

-de le presente un: verdadera novedad.

1% - Se sustituye el principio de presién simple
aplicedo en los cagos representados en las figures 1
vy 2 por, sl cabe la expreaién, el de presidén compues=
ta, consistente en aplioarblas fuerzes que . provocen el
apfisionémiento~de1,ouarp0328 (fig. 6) en forms tal,
que, no ectuendo gobre la misme alineacién, craon unos
pares fiectoreskque mejbrwﬁ extraordinariemente aquel
apriéionamiépto,zﬁifieuifégﬂo el deslizamiento o escu-
rrido del cuerpo cuandé'sohre este Wltimo actua une
traécién, al propio tiempoéque eumentan o mejoran con-
aidoréilqmente el buen contacto eléctrico o conexién
entre 28 y 1a plesze utilizada como medio auxiliar de
unién. '

28 - 8Se dota la arahdela, collaer o sbrazadera de
mayor flexlbilidad, consigqiéndose este resultado al
liberarla de su unién p6r~éu periferie al resto del
cuerpo O mecanismo que la épntiene; En efecto, las ple-
zes de unién que hoy se emplean, (figs. 3, 4 ¥ 5) lle-
ven aquellas abrazaderas 30 unidas a 1los mismos por
algin punto de su periferie flexible, con 1o cusl dis-
minuye la flexibilidad global de la abragadera por no
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actuer ésta en toda su extensidén, provocando roturse

en los puhtos'ag'de las figures consideradas, al fof-‘

zar el cierre de ella, mientras que en el modelo de
wtilided que nos ocupa, le sbrazeders 31 queda libre
en toda su periferie flexible’ (figs. 7 y 8) aumenten-
do.Su flexibilidad y por tanto su poder de agarrota-
miento al propio tiempo que se evitan las averias por
poturaes hoy en dia tan frécuentes en los modelce‘do—
rrientes. ‘ ;

Dés dos innoveciones defallddas que pare el nuevo

modelo se reivindicarén, permiten una més perfecta

unién de la pieze suxiliar intermedia con cads uno de

los cuerpos a unir entre si.

| Ademés de las innbvacioneé de cerdcter general an-
tes mencionades, el presente modelo de ufilidad posee
otras qué fa#oracbn extfaordinariamente las operacio-
nes de~m¢ntaje.‘ |

En efecto, los modelos actaaimenté empleados, re-

quieren une o varias Operacioneé para consegulr su u-
nién con cade unoc de los cuerpos a uﬁir‘entre s{. Por
ejemplo, como puede verse en le figura 9, en la que
se represente uns vista esdugmétiéa deyune de las mu-
chaa plezas corrientemente,empleadas; ée requiere e-

fectuar varias operasciones para conectar el cuerpo 32

con ‘el 33. Corrientemente estas operaciones consisten

en atornillajes, que en el ejemplo expuesto sor, uno

‘en 1s 1inea 34 pare cerrar la abrazadera o collar 35

¥y sujetar el cuerpo 33 & este Wltimo y dos més en les

respectivas lineas 36 y 37 pera ap:daionar por presién
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simple el otro euérpo 32. Y& se odmprenderé\qua@h6~éo-
lo es éste modelo el hoy en dia empleado, pues también
ae emplean dos abrazaderas & la vez O dos aprisimnamieg
tos por presién simple 0 tambken una soldadura y un 8-
prisionamiento o una goldadure ¥y ung“abrazaderg,ENo _
obstente, como puede observarse, el empleo de una cual-
quiera de las plezas de conexién actuales, representa
efectuar diversas operaciones, tales como las de enros-
car 0 las de enroscar y soldar para coﬁseguir 2 unién
o conexién de dos cuerpos entre si. ‘ | i
En cambio, el modelo de qxilidad que nos ocupa, pre--
eenﬁa ls innovacidén de pddér sujetar, ﬁediante hha ol
operacién, dos o més de las piezas a unir por interme-

dio de la plezs auxiliar de conexldn. Como puede apre-

~ciarse en la figura 10, en la que se dibuja el prinmei-

pio de la nueva pleza, se consigue éprisioﬁar & un tiem~.
PO y con una sola oﬁeraoién los dos cuerpos 38 y 39,
uniéndolos a través de la pieza de conexién 40. -

Esto se consigue 8l producirse una tracclén hacie a-

“bajo del cuerpo 41 que puede ser un tornillo sobre el

que se abinilla una fuerca 46, lo que de una parte tien~

de & cerrar la abrazadere 42 agarrotando el cuerpo ©

cable 39 y por otro lado produce también el agarrota-

miento del cuerpo 38 debido & la creacién en el mismo.

' de unos esfuerzos combinados de prealén y flexidn ori-

ginados por el desplazamiento de una o variaa de las
gecciliones transversales de 38 con’reapecto a las ptras
que permanecen fijas, |

Con este ejemplo se ve la aplicacidn del prinoipio
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de pujecién por momentos fléctores y el de agarrota-
miento por ébraéédera»lib:e en su periferie, .ambos deg
eritos antes,.pudiendo aplioarse este principio de.
sujecién de dos o més cuerpos Por ung sole operacién,
& una pleza de conexidn que posee una, dos o mis dbra-
zaderas, o dos O mds bragos u horquillas creadoras de
momentos fleotores. O sea que 1o que verdaderémente
tiene importancia y constituye la innovecién, no es

la multiplicidad de lzs uniones, sino la simulteneidsd
con que se efectuan:estas dltimas.

As{ como en 1a figura 10, queda representado un al-

‘zado de una de las formas de ejecucibn de ls pleza de

conexién, en las figuras 11 y 12 vienan respectivamen-
te, representades dos formme de ejecucidn de esta mis-
me pleza, las cuales muestran dos vietas de costado.

Estas figuras sirven vera demostrar qﬁe los brazos 53

¥y 54 (fig. 10) pertenecientes a la pieza 40, puedern

"aer cerredos como el 47 de la»figura'l; 0 abiertos,

formando dos bresos 49 y 50 seperados por una @bertura
(fig. 12) pare que en su interior se aloje el cuerpo
48, Asi cpﬁn los brazos*53‘y 54 (fig. 10) gque adéptan
la forma 47 (fig. 1l1) poseen un orificio pare que el
&uerpb o cable 48 sé aloje en su interior, en la fi-
gura 12, el cﬁerpo 48 queda libremente asentadc en medio
de los dos brazos 49 y 50, Ia arandela intermedia 51
(fig. 12) agerrota el ouerpb_48, provocando‘su pueste
en contacto con la parte central e inferior de la rauu-
ra ablerts comprendlde entre 49 y 50, En estas dos

Wltimas figurds, el otro cuerpo 0 sable 43 que se su-



.

10

15

20

25

jeta & la abrazadera de 1a pieza (que no puede verse
en la figura, debido a que se encuentra colocada de
costado), se sujeta simulteneamente con el cue rpo 48
gracies al desplazamiento de la varilla roscada 44
que lleve en su parte inferior una tuerca 46 que se
apoye sobre la boca flexible 45 de la abrazadera o
mordaza antes menéionada.

A t{tulo enuncietivo, pero no limitativo, se dan en
las figuree 13, 14 y 15 otros ejemplcs de distintos
modos de ejecucién de Ja pieze de conexién objeto del
presente modelo.

_En la figura 13, la pieza de conexién estd formada
por dos abrazaderas o aros 55 § 56, en cuyo intgrior
se situan los dos cuerpos & unir 58 y 59. Medlante
el tornillo 57 y la tuefca:58,aé'eierran a la vez los
dos sros, quedando sgarrotados 58 y 59. Le figure 14
representa & su vegz una piéza,de conexién que compren-
de un. cuerpo 60 de forme erticular atravesado por un

elemento 69 que es soliderio en sus dos extremos de

, unos soportes 63 y 64. Mediante la tuerca 70 u otro ér

geno mecdnicoy se provoca el desplazamiento de 63 y 64
en alguno de los sentidos indicados por laa,fleehaa
65-66 y 67-68. Como los dos cwerpos‘a)unir 61 y 62 a-
traviesaen 60 bor,uhos orificios o ranuras pasando tem-
biénrrespectiﬁamente por. 63 y 64, se comprende gue el
desbiahamiento gimﬁltaneo de estos‘ﬁltimos,'proﬁoca el
agarrotamiento o sujecién de 61 y 62 con la pleza 60.
En la figﬁr§ 15 se ré?reaenta~otro modo derejeouqién

de la pieza objeto del pr%séhxe modelo, en la cual el .
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cuerpo T4, que se quiere sujetar con el Tl, se hace
pessr por une pleza 73 invirtiehdo, por decirleo esi,
el modo de sujeecidén representado en le figure 10, ya
que, asi como en esta ﬁltimh.existen dos brazos fijoe
53 ¥ 54, en cuyo interior va aleojeda uns arsndele deg
plezeble 52, en el caso de la figura 15 la parte mé-
vil. es lea que estd formada por los dos brazos 76 y 77
¥y la parte fije es la intermedia o erandela 75, que
es solidaria de la pleza 73. ILa horquille formada por

los brazos 76 y 77 ve unida el vdstego roscado 78, que

posee en su extremidad una tuerca 7S. Esta'tueroa Be
apoye sobre le extremidad o boca flexible del aro o
abrézadera 72, que sirve pars sujetar el otro cuerpo
o cable 7Tl. _

A‘peaar de los ejemplos limitédOB que acebamos de
déécribir, se #e que une de las novedades de la pleza
recae sobre el hecho de que se sujetan dos o més cuer-
pds e le. pleza mediante ﬁna sola operacién, eas decir,
gin precisar una o méds de estas operaciones para cede
cuerpo a unir, |

Se comprende que aunque en los dibujos adjuntos he-
mos ‘representado diversos modos de ejecucién de la pie
ze. objeto del presente modelo, pueden existir otros
muchos que posean, por ejemplo, une o variass ebrazade-
ras en distintos planos del dibujo y por tanto, diff-
ciles de representar si no es en perspectiva, 0 dos o
mds arsndelas u horquillas de dos o méé,brazos, sean
éatos fijos’o deaplazables. Asimismo en vez de emplear

un tornillo y una tuerca para conseguir e un tiempo ce-
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rrar la o las abragaderas y desplazar le arandela u

" horquilles, se podrd emplear cuslquier dispositivo’

mecdnico que consiga el mismo objetivo.

Se comprende que podrdn introducirse cuantas modiw

- ficaciones de detalle se estimen convenientes, siempre

que no alteren la‘eaencialidad del presente modelo, &
cuyo fin se declaran de novedad y prapia invencién de
Don RAMON PLANA TONDO, las siguientes reivindicaciones

que constituyen B

NOTA REIVIBDICATORIA
18 - UNA NUEVA PIEZA DE CONEXION, que sirve como

medio auxiliar pere unir entre si dos o més cuerpos,

. carsoterizada porgue posee una, dos o nds sbrazederas

flexibles,amandelaé, éros, mordages, aerrajes‘O'simi-
lares y porque dichss abrazaderas, eros o similares
son uniformemente flexiblas; debido & que su perime-
tro és libre y no se halla, en su parte centm flexi-
ble unido al resto de la pieza. |

28 - Uhé nueva pleza de conexién, segin la anterior

reivindicacién, caracterizads porque comprende dos o

mﬁs'érganos cuyo movimiento: relativo de origem, no a
una presién eimple sobre el o loe cuerpos & unir entre
sl a través de la pleza, sino a una o a unas presiones

compuestas que el no actuar sobre uha'misma‘alineécién

crean unocs momentos flectores directemente soportadgs

por é1 o 1los cuerpos & unirs _
38 - Una nueve pieza de conexién, segin la enterior
reivindicacién, caracterizade porque comprende una o

varias partes, cada une de_Ias/cuales eifve,para’apri-
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ai onar, seq~s¢pﬁr&d&mente,_sea a la veg, uno © varioé
ousrpos, dgfménéra que_sobre estos cuerpos actuen 1os
dispositivoe;qﬁe,forman parte de las pertes antes ci-
tadas, los cumles aprisionan el o los cuerpos corres-
pondientegﬁaometiéndolOB a.un conjunto de fuerzas‘y
momentos- flectores.

48 - Una nueva pieza de conexitn, segin las ante-
riores raiVindicaciones,‘caracteriza&a porque compren-

de una o varies abrazaderes, arandelas, aros o simi-

* lares ¥y una o varias partes que poseen unos diapoéi--

tivos que aprisionan uno o verios cuerpes, ses separa-
damente, see & la vez, sqmefiéndolos a un conjunto de
fuerzes y momentos flectores. o
58 - Una nueva pleza de conexién, segin las ante-
riores reivindicaéiones, earacterizada porque posee
uno o varios collares, abrazaderas, serrajes o simi-
lares, los cuales quedan unidos al resto de la pieza
de conexidn por uno de sus extremos de cierre, sin que
le unién del o de los collares con el resto aenla pie-

ze sa efectue .por.un punto medio de la periferis del

'oollar correspondiente.

68 - Una nueve pieza de conexién, aegﬁn ‘las ante~
rioras,reivindielulones; caracterizada porque-poaee
unda‘élamentqafmaoénicos'que_estén unidos & 1s vez &
1a o las abrazederas v & el o los dispositivos de a-
prisignamianto 0 agarre provocando simulggneamenté‘el
cierre de lan o las abrazaderas y el funcionamiento de
los dispositivos anteriores.

7¢ - Une nueva pleza de conexién, segin las ante-
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icrea reivindicacionea, caracterizada porque uns . o
varies de las partes mencionadas en la tercera rqi-

vindica01dn, comprende un dispositivo apriaicnador (o)

 de agarre que consta & su vez de un érgano relatiﬁarl

mente fijo y otro relativemente mévil.
- 88 - Una nueve pieze de conexién, segin las ante-
rioree reivindiceciones,esracterizada porque compreén~

de uno o varios elementoe ¥, Srganos que son suscepti-

| Bles de deap&hﬁarae el uno respecto al otro y los cug
(les, medianﬂn una aola operacién de desplazamianto,

aprisionan el o los cuerpos & unir entre si, ejercien-
4o sobre dicho o dichos cuerpos, presiones desalinea-
des que dan origen a~mbménéas fleetoris que‘viénen
directamente 50portados por.el © 1ca ouerpoa que 86
unen entre si a través de- la pieza.

9% ~ Una nueva pieza de conexién, segin las ente-
riores réivindicaciones; caraeterizgﬁa-borque el o los

elementos movibles de la pieza, los cuales se despla-

zan el uno respecto al otro, van guiedos el uno res-
_pecto 8l otre, de maneras que el desplazemiento releti-

kvo'antre dos ¢ més elementos sea reslizab;q'pero qﬁa,

en cambio, ‘minguno de dichos elementos pueda girer
reapecto gl resto de la pieza, con;lo-que 1a,operaei6n
de -sujecién o conexién, que se reéliza e un tiempo,
ﬁo precisa de une fijacién~ayxiliargde niaé&gggdelaae'
elementos, partes u érganoce. R

108 - Una nueve pilesa dé;éonsxién, segin ‘las ante-
riores reivindicaciones, caracterizede porque sn el

dispositivo aprieionador,*tanto<1a parte'relatiﬁamente



fija, ocomp la: mévil, poseen unos orlficlos, rapures, &-
berturas o] similares que se alinean pare dar paso & uno
o a verios de 1os cuerpos que se tienen gue unir y porgue,
-después de introducido este o eeﬁea’éuérbos en el inte-

5 rior de los orificios alineados, la‘parte u érgano rela-

- tivamente mévil"es‘ausceptihle de desﬁiazamiento; que=-
dando eometidoa dicho o dichos cuerpos e un congunto de
fuerzes y momentos flectores. ocaalonados por le desali-
neacidn de loe orificios antea mencionados. | ‘

JhiloA - 112 - Una nueva pieza de eonexidn, segﬁn las antiwio»
_réa raivindicaciones, caractgrizada porque cuando se a-
plice & la copexidn del borne de unaibater{a de acu~
mulaad;es con un cable, no posee ningin apéndice exter-
no aébreéaliénte ni brazos, ni 6rganos externos velu--

~15 minoaoa que 1mpidan su aplicacién indistanta en la lla-
made oonexién & izquierda o a derecha de manera que |
\searauquptible de aplicarae a cualquier baterfa de a=
cumﬁl#dOféa;-aea cual sea el dngulo en que estd situa-
do el borne & conectar con el cable,

20 128 - Une nueva pieza de conexién, segin las snte-
| .riéres reivihdicacibﬁés, caracterizeda porque compren-~
~ des uno o varios serfajes, abr@zaderas, cuellos, Bros
-de ‘sujecidén o partes ligeremente flexibles, en las.que
'encajan uno o varios de los elementos que ge tienen que
25 unir; une o varias barquillas o similares que son re- "
lativamente fijas, que poseen dos o,més-brazoq,y que
son sqli&ériaerdel o de los cuellos anteriores y porque
estos bmgzos estén_dotados'de dos o més agujeros, ori-

~ficios, renuraes o similares slineados entre s, por:
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los que se introducen alguno o algunos de los ouerpqe"

a unir; una o variss arandelas relativamente méviles,
horquilles de{d6a~o~méa brazoé o simileres, los cua-
les poseeh uno o varios agujercs o renures que se &li-
nean con los agujefos practicados en las hdrgﬁiilaa
anteriores relativamente fijes, pare dar paao a algu-

00 o algunos de los ouerpoa e unir entre si un ele=-

mento o dispositivo mecénioo dnico, constltuido por
un tornilla, eepiga roacada u otro’ dispositivo simi-
lar que - es salidario de la arandele u horquilla rela-
tivamente_mdvil antes meneioneda, y pcrque»dichp tor-
nillo, espige o varilla roscada atraviess 1os extremos

“1ibres de la o'laé‘ébrazader§s flexibles y posee en su

extremidad une tuercas roscada al tornillo, 1a cual se
apoye -sobre la p&rﬁe'externﬁ;ae'uno de los.extremos
libres de 2 o de las abrazaderas congideradas, oca-

sicenendo al miesmo tiempo el movimiento de traslacién

e 1a arendela u horquille reletivamente mévil, asl

como elccierre de una 0 de varics de los serrajes o

abrazaderas de la pisza.
13’ - UNA - NUEVA PIEZA DE CONEXION.
Todo tal y conforme queda descrito y reivindicado

en la preaente ‘memoris deseriptiva que conegte de ca~3,

torce hojaa esorites & méquina por une sola care y un :

plano que la ilustra.
MADRID, 8 do Diclembre de 1.950

. RKMON PLANA.TOEDO
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