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MEMORTIA DESCRIPTIVA
de un MODELO DE UTILIDAD por 20 aflos, &
nombre de: GOETZ SCHRAIER, fabricante,
slbdito alemdn, residente en Frankfurt/
Main, Grafstrasse 66 (Alemania), por:
"CABEZA AJUSTABLE HORiZQNTAL Y VERTICAL-
MENTE PARA TRIPODES, ESPECIAIMENTE PARA
TRIPODE DE CINEMATOGRAFO®,

s 4

El invento se refiere & una cabeza ajustable en direccidn
horizontal y vertical pare trfpode destinado 8 apaiatos épticos
0 de mecdnica de precisidén especialmente & une cabeze para tri-
pode de ocinematdgrafo. Estas cabezas de tripode se conocen ya em
diversas formas de ejecucidn y de modo especial en una forma en
gue los movimientos de ajuste se reelizen medisnte un mango comin
que sirve al mismo tiempo para la retencién de las dos direcciones
del movimiento., Los medios de ajuste agui empleados para las dos
direcciones del movimiento d#e la cabeza del tripode deben ser mmy
exactos y fabricarse y trabejarse manteniendo tolerancias pequeiias
econ el fin de garantisar un ajuste perfecto de dicha cabeza. De
equi nace el elgvadieimm precio de fabricacién de las cabezas de
trfpode conocidas de esta clase., Como las diversas partes de los
medios de ajuste con el uso frecuente que se hace de la cabeza del
tripode se someten muy frecuentemente a esfuerzoe, necesariamente
resulte un desgaste relativaménte pronto de las piezas de ajuste

exactamente trabajadas y exactamente adaptadas entre sf, de suerte




25

30

35

40

45

‘nas piezas, puede efectusrse un reajuste correspondiente al des-

gue después de un tiempo relativamente breve no puede evitarse gue

por el desgaste, presente la cmbeza una marcha muerte may inconve-

niente. Por esto dichas cabezas después de un determinedo tiempo

de servicio deben substitulrse por otras nuevas o repasarse las
piezas gastadas, de manera gue hay gque efectuar gastos considera-
bles para adquirir uma nueve eabeza, o0 durante el repaso y la rec-
tificacién exacta de la antigua cabeza habré{ de quedsr el disposi-
tivo inservible.

El objeto del invento es suprimir estos inconvenientes y
crear una cabeza de tripode que en comparacién con las construc-—
eiones conocidas trabaje prdcticamante en tiempo ilimitado y su
fabricacién, principalmente de las importantf{miwes piezas de los
medios de ajuste, no requiera los métodos exactos de trabajo has-
ta el presente imprescindibles, sino gque puedan empleasrse métodos
mée sencillos de fabricacién con mayores tolersncias en las diver-
sas plezas., El desgaste de los elamentos de ajuste, ;nevitabla’en
el uso de las cabezas de tripode, se debe taﬁbién compen gar me—
diente un sencillo y conveniemte resjuste, sin gue, sin empledn- G
dose largo tiempo la cabeza del tripode, pueda presentarse una mar~§
che muerta o similar.

Segin el invento esto se logre por el hecho de que los ele-

mentos de ajuste para las dos direcciones de movimiento de la ca-

e PR S A FEAS T 1T

beza pueden servirse del modo conocido por un mango o asidero co-
min y sujetarse, especialmente aprisionarse, pero ademds se prevén
medios adicionales ajustables que realizen un movimiento fdcil de
los elementos de ajuste pare ambas direcciones de movimiento y

después del correspondiente desplazemiento del mengo, se suprime ;

la retencién de los elementos de ajuste., Los medios adicionales

previstos para los elementos de ajuste son ajustables separadamen—
te & independlentemente pera cada dlreccidén del movimiento de la

cabeza, de suerte que cuando se presente algin desgaste en algu~
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gagte,

Una conformecidén ventajosa seguin el invento consiste ante
todo en que los elementos de ajuste presentan superficies ranura-
das, las cusles al servirse del mango y sobre todo al hacerle gi-
rar, cooperen de modo que tieme lugar una retencién o liberacidn
de los elementos de ajuste y ademds en gue las superfidias rant-
radas pueden ajustarse entre sf, por ejemplo mediante tormillos de
presién o de traccidn, con independencia reciproca y tembién rea-
Jjustarse de modo que los elementos de ajuste sean siempre fdcil-
mente méviles y permasnezcan asi en su marcha liﬁre en vacio en to-
do tiempo con independencia del tiempo durante el cusl se emplee
la eabeza del tripode, _

Las figuras del adjunto dibujo 1lus£ran un ejemplo de ejecu~
cidn seg¥n el invento y permiten asprecisr otras carsacteristiesas.

La figura 1 presents una vista lateral de la cabeszs del tri-
pode por el lado del mango, ¥

La figure 2 presenta una vista lateral por el otro lado de
la cabeza con el mango desatornillado.

La figurae 3 es una vista por delante, también desde el lado
del mango.

Las fleches dibujadas sefialan las direcciones de ajuste de
la cabeza en el movimiento vertieal y horizontal.

Lag figures 4 y 5 presentan en viste por arriba y en vista
lateral el cuerpo cilfndrico ranuradc pars el movimiento horizon-
tal de la cabeza.

Las figures 6, 7 y 8 ilustran los cuerpos anulares ranura-

dos para el movimiento vertical de la cabeza, habiéndose represen— Z

tado en la figura 6 une vista lateral del cusrpo anular correspon- §

diente a la figura 2; en la figura 7 una vista lateral del otro

cuexpo anular visto por el lado del mango y correspondiente a ls

‘figura 1 y en la figura 8 una vista por arriba, esto es vista des- ;

§
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de la placa de sostén del aparato, del disco de arrastre dispuesto
libremente entre los dos cuerpos anulares y que va coloccads libre-
mente mévil sobre el anillo del tripode o pié de sostén.

Sobre el pernmo verticel 2 de un anillo 1 del tripode se dis-
pone gilratorio horizontalmente alrededor del perno 2, un cuerpo de
sostén 6 cilfndrico, provisto de un agujero 33 para el perno 2.

El cilindro 6 estd provisto de una ranura 7 extendida desde una de
las superficles de la cabeza hesta su agujero 33 y la cusl presen-
ta las superficles renuradas 8 y 9. Estaes superficies ranuredas 8
¥ 9 del cilindro &, que se hace por ejemplo de acero, son diversa-
mente ajustables mediente un tornillo 14 en sa posicidén recfproca.
Ei tornillo 14 va embutido en la mitad 13 del cilindro y dispuesto .
de manera que pueda moverse libremente. En la otra mitad 12 del
¢ilindro 6 se introduce firmemente el tornillo 14 en las roscas
11, de suerte que con el conveniente ajuste del tormillo, las su~-
perficies ranurades 8 y 9 se acercan o se alejan entrs sf, con lo
cual varia correspondientemente el ancho de la ranura 7. Sobreel
cilindro ranurado 6 van dispuestoe por aembos lados del permo 2
doe cusrpos enulares 15 y 16 también ranurados y unidos por un
travesatio 23, Estos cuerpos anulares renurados 15 y 16, que se
hacen también de un material eldstico, por ejemplo acero, pueden L
moverse alrededor del cilindro 6 en direccidén vertiecal. lLas super- z
ficies ranuradas 27 y 28 del cuserpo anular 15 son &justables me—
diante un tornillo 2l y precisamente este tornillo 21 se guia li-
bremente en la superficie exterior anular 17 del cuerpo anular 15
y por el contrarlo se introduce firmemente en la cara anular 19
mediente roscas. Por conveniente ajuste del tormillo 21 puede
ajustarse de modo variasble el ancho de la ranure 31. En el cuerpo
anvlar 16 va atornillado el mango glratorio 22 y precisamente la
porcién delentera del mengo se guia libremente en la cera amular

exterior 18 del cuerpo 16 y por el contrario se guia firmemente
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mediante roscas en la cara anular 20, de suerte que dandﬁ vueltas
&l mango pueden ajustarse las caras ranuradas 29 y 30 y consiguien-
temente 61 ancho de le ranura 32, Gracias a la disposicién y con-
formacidn antes descritas de los elementos de ajuste para las dos
direcciones del movimiento del trfpode se consigue que mediante
conveniente ajuste de loe tornillos 14 y 21 los elementos destina~
doe al movimiento horizontal y vertical de la cabeza sean ffoil-
mente méviles en su marcha libre en vacio v despuds de desgastar-
ge slgunes plezas con el largo wuso, pueda compensarge el desgmste
originado mediante reajuste d8 los tornillos l4 y 21 y se conserve
el movimiento fdoil de lag piezas en su oomﬁleta eficecia, Se con-
gigue ademde que al servirse del mengo 22 en una de las direccio-
nes de rotacidn, el cuerpo anular 16 se aprisione tan firmemente
sobre el cilindro 6 por reducirse el ancho de su ranurs 32, que por
ello guede retenido también el ajuste vertical de la cabeza del
trfpode. Pero al mismo tiempo por la compresidén de las caras anu-
lares 18 y 20 del cuerpo 16 se reduce también el ancho de le ra-
nura 17 del cilindro 6, en tal grado que se qpriatan entre sf las
nitades 12 ¥y 13 del cilindro y por ello se obtiene un firme epri-
sionamiento del cilindro 6 en el perno 2, con lo que también que-—
da retenido el movimiento horizontal de la cabeza del tripode. Al

desplazar el mango 22 en direccidn opuesta se suprimen las dos re g
tenciones antes descrites para el ajuste borigontal y el vertiecal
de la cabesa del trfpode pues las superflicles ranuradas B y 9 del
eilindro 6 y las csras ranuradas 29 y 30 del cuerpo anular 16 se
separen entre el y por ello el cilindro 6 queda libremente mévil
alrededor del perno 2 en direccidén horizontal y el cuerpo anular
16 alrededor del cilindro 6 permsnece fdcilmente mévil en direc-

cidn verticel, en conformidad con el ajuste del tornillo 21. Para
la guis segura d&el cilindro 6 sobre el perno 2 sirve un disco 4
atornillado y dispuesto en el perno 2. De igual modo para la guia
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segura en el movimiento horizontal de la cabeza del tripode sirve
una pieza de arrastre 24 libremente giratoria em el perno 2 entre
el anillo 1 del tripode y el cuerpo cilindrico 6, En el travesaiio
23 de los cuerpos cilfndricos 15 y 16 va fija la placa 25 del apa-
rato, que presenta un tornillo imperdible 26 para el aparato suje-
to sobre la place y ajustable en direccidn horizontal y vertieal,
por sejemplo un aparato impresionador'cinematogréfico.

El anillo 34 provisto de rosca interior sirve para flijar la

cabeza del trfpode ascbre un tripode conoeido.

REIVINDICACIONES,

l.—- Cabeza ajustable horizontal y verticalmente para tripo-
des, especialmente para tripodss de cinematdgrafo o péra sparatos
Spticos o de mecdnice de precisidmn, carscterizada porgue 1los ele-
mentos de ajuste para embas direcciones de movimiento pueden ma-
niobrarge y ajusterse, especialmente aprisionarse mediante un wman-
go comin y porque se preven elementos adicionales ajustables que
realizen un movimiento féoil de los elementos de ajuste para ambas
direcciones de movimiento, cuando después de desplazar conveniemte-
mente el mango B8e suprime la retemcibén o bloqueo de los el ementos
de ajuste.

2,- Cabeza de trfpode segun lo reivindicado en el punto 1,
caracterizada porque los medios previstos adicionalmente para los
elementos de ajuste pueden ajustarse ellos con independancia reci-
prooce y separadamehte para cada direcéiéh de movimiento.

3.~ Cabeza de trfpode segun lo reivindicado en el punto 1,

0 en los puntos 1 y 2, caracterizads porque los elementoe de ajus—
te presentan superficies ranuradas gue mediente el manejo del man-

g0 cooperen de tal modo que se origina una retencién o liberacidén

[
¥

de los elementos de ajuste, y porque las superficies ranuradas pue—%

den ademds ajustarse previamente y reajustarse con independencia

rec{proea, por ejemplo mediante tornillos, de tal modo que los elo—?

¥
8
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mentos de ajuste guedan fdeilmente méviles en su marche libre en
vacio. .

4,- Cebeza de tripode segun lo reivindicado en el punto 1, o
en los puntos 1 a 3, caracterizada porque la retencién lo mismo que
la liberacién de los elementos de ajuste se efectua haciendo girar
el mango.

5.- Tripode o pié de soporte segin 1o reivindicado en el pun-
to 1 0 en losg puntos 1 a 4, caracterizado porque em el perno verti-
cal (2) de un enillo (1) de tripode se dispone un cuerpo cilimdrico
de moporte (6), giratorio horizontalmente, alrededor del perno (2)
ranurado en la direccién de su eje central longitudinal, provisto
de un agujero (33) para el perno (2), y cuyas ceras ranuradas (8,
9) son ajustables mediante un.tornillo 14; porgque sgobre el cilindro
ranurado (6) v a ambos lados del pernoc (2) se situsn dos cuerpos
anulaeres (15, 16) méviles verticalmente alrededor del cilindro (6),
también ranurados y unidos por un travesafio (23), de los cuales las
caras renuradas (27, 28) de uno de los cuerpos anulesres (15) son
ajustables mediante un tornillo (21) mientras que en el cuerpo anu-
ler (16) se etornilla el mango giratorio (22), gue actia de tal ma-
ners sobre las superficies ranuradas (29, 30) del cuerpo anular
(16) que'en uﬁa de las direcciones de rotacidn del mango (22) per-.
manece firmemente inmévil sobre el cilindro (6) el cuerpo anular
(16), cilindro cuys ranura (17) se comprime al mismo tiempo por el
cuerpo enular (16), gracias a lo cual el cilindro (6) abraze firme- |
mente inmévil al perno (2) y con ello se retiemen las dos direccio- :
nes de ajuste, en tanto que al hacer girar en sentido opuesto el
mango (22) se dejan libres las caras renuradas (29, 30} en tal gra- °
do que el cuerpo anular(l6) queda mévil libremente alrededor del :
cilindro (6) y el cuerpo asnular (15) slrededor del cilindro (6) ¥y
el oilindro (6) alrededor del perno (2) en conformidad con el ajus— 3
te de los tornillos (14 y 21) y porque sobre la traviesa (23) se
sujeta la placa de sostén (25) del aparato,




205 6.~ Cabeza de trfpode segin lo reivindicado en el punto 5, ca-
racterizada porque el tornillo de ajuste (14) para las superficies
renuredes (8, 9) del cilindro (6) va embutidoen una de les mitades
(13) del oilindro y es libremente mévil, mientras que em la otra
mitad (12) del cilindro se guia fijamente en filetes o roscas (11).

210 7+~ Cabeza de trfpode segin lo reivindicado en el punto 5, o
en los puntos 5 y 6, caracterizada porque los tornillos de & juste
(21) se guian libremente en el cuerpo anular (15) y el mango (22)
en el cuerpo anular (16) en las superficles exteriores del amnillo
(17 y 18), pero el tormillo (21) y el mengo (22) se guisn fijemente

215 mediante roscas en las superficies anulares (19 y 20) de los cuerpos
anulares (15 y 16). _

‘8.~ Cabeza de trfpode segin lo reivindicado en el punto 5 ©
en los puntos 5 & 7, caracterizada porque emntre el anillo (1) del
trfpode y el cusrpo cilindrico (6) se prevé un disco de arrastre

220 (24) libremente giratorio alrededor del permo (2],

9.~ Oabeza de tripode segun lo reivindicado en el punto 5 o
en los puntos 5 a 8, caracterizads porque la ranura (7) dispuesta
en el cilindro (6} se extiende desde una de las caras de la cabeza |
del cilindro (6) hasta el sgujeroc (33) para el perno (2).

225 10.- Cabeza de trfpode segdn 1o reivindicado en el punto 5 o
en los puntos 5 a 9, caracterizada porque los elementos de ajuste
y ente todo el cilindro ramarado (6) y los cuerpos anulares ranura-

dos (15,16) se hacen de material eldstico, por ejemplo de acero,

Tal y como gueds descrito en la presente meworia, carscteri-
zado en la anterior Nota y representado en los adjuntos dibujos.

Mdrid’ 28 Octubre de 109500
JPSE SANGHE.
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