10

mmm /-’/ v‘; i
DR 23 |

UN HODEIO DE UPTLIDAD N
. . ! “; ¥

Y
\

por "Un regulsdor esentrifuzo de velogldad = » = = = = « -~
8 favor de: OONSTRUCCIONES MEGANIOAS REX, Sooliedsd Andnima.,
@e nsolonallidad espafiola, domieilisda en BARCELONA, Conde
Boerrell, niimeros 236-244.

- as W s o w

MEMORXA DESORIPTIVA

El registro de models de utilidad & que se reflere le
presente memoria descriptiva estd destinado a proteger la
propieded ¥ la explotasiém exolnsiva de un nueve spsrato
regulader eentrffugo del nimero de revoluoiones de las mé=
quinas en general, el cusl estd en tal forms perfecoionedo
rempecto a los aparatos hasta ahora similermente empleados
para el mismo fin que presenta lse asefinlades ventajas que
en el trensourse de la dessripoidn serdn hechas notsr.

Ios reguladores sentrifuges del tipo mis sntiguo ‘estén
eonstituidos por dispositivos mecénicos ouya sctuscién se ha-
se en un equilibrio establesido entre ls fuerza gentrifuga
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de dos masas pesantes oscilantes y lss reacclones de un :é-
sorte o un pes¢ debidemente eplieceds, halléndose relaeia-ﬂ‘
nados tales elementos entre si por un sistems de brazos are
tioulados también entre s, ;
Eate tipo de regulador perfectamente oonccidc, por haf \
ber sido reiteradamente utilizado, ests representado esques
maticaments en la figura 1 del dibujo sdjunto, en ls ousl é
pueden verse las dos msses pesantes 1 pendientes de los bra+
gos 2 artioulados e otros dos 3 de manera que puedan wvarisr
de posioién ocon ls mayer o menor velooldad de giro del eje
sentral 4 ssoionado por la miquina ouye velooidad se quiers
reguler, lo cual se logra, como e¢s sablido, relacionando me=
oénicamente el ndaleo 5 a que eatdn articulades les brasos §
gon un diapositivp de goblerno de la fuerza motriz aplioads
2 la miquine. | ‘
Une notable simplifisecién del olésico regulsder centrde
fugo que sssbe de oitarse (introducide en los eplicados e ia‘
mayoris de los motores de combustidn interna provistos de re-
gulador) consiste en la supresiér de los brasos erticulades,
haciendo sotuayr las masas directamente contra unma superficie
desplazable ouya posicién queda estabilizada cusndo logra el ,
equilibrio entre los oomponentes axiles de las fuerzes centrf-
fugas de las maesas y la ecoldén del muelle o pesmos aﬁtaguniﬁu
tase A titulo de ejemplo de este caso, se representa en la
figure 2 del dlbujo sdjunto uns disposicidén de eata {naole
en la gue puede spreciarse la eotuacidn de las masas 1 apo=
yedss en la superficie inslinads 2 fijada 2l eje 3 por uns
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perte, y por la atm’parta en la superfieie plena 4 perpen=
dicular sl eje 3 y desplazable a lo lergoe del mismo, gque eég- \
té sometida 8 le acoién de un resorte 5 que contrarresta pa~-
ra oadas posieién de las masss 1 ls oomponente sxil de la fuer-,
g2 centrifugs de las mismas, varisble oon el nimero de revoe |
lusciones del motor.

Esta disposicidén se utilisa normalmente empleando en
ellas mesas esfériocas o oiligxdricas que, & osusas de la poss
superficie de contacto que ==por tener tal formaw estable-
een oon las superfisles en gue se apéyan. Produsen desgastes
por frotemiento, gue se traducen en le formseldn de caras
plenas 6 en las propies masas, y de hoyes o .deprezlones 7Ten
les superficles de eapoyo de las mismas en el regulsder (figu-
rs 3}, lo cusl da lugar s une diaminucién en ls sensibilided
del dispositive, sl mismo tiempo que determina una inesta~-
bilided del régimen, sobre todo si hay pequefins varimciones
de cargae.

Para eliminar estos inconvenlentes se ha ldeado el tipe
de regulador que sme registra como modelo de utilidsd, el cusl
estd esenaialmente carassterisade por el hesho de que en €1 ,
las masas pesantes que la fusrzs centrifuga desplaza presen—
tan caras planas gapesoes de pdaptarse perfeotomente & las Bue
perficies en gue se apoyen, lo eusl permite establecer el
eontaoto entre tales masas y superficies en forms tel que
el deslizaniento de las primerss respacto & las gegundss se
reallee manteniendo en osontacto mutuo superficles suficien-

temente amplias para evitar que se determinen desgastes que
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irregulsrieen dlche sontasto, y para que quede asegurado gue
no se produrcan nl inestabilidsd de régimen ni varisciones
en la sensibilidad del regulador, por no alterarse en el '
transcurso del uso del dispositivo, las condiciones forma-
les del oontaocto de lass referides masss desplasables por la
fuerza centrifuge ocon las superficies en que as apoyene ’

En la figura 4 del dibujo se representa esqusméticamen-
te, en esoale mayor que ls utilizads en las deméds figuras,
un ceso de ejesusidén préetise del regulador perfecoionado
en tal forma, que constituye el modelo. )

Como puede spreciarse perfeatamente en dicha figurs y
en las 5 a 8 que vienen e ser complementariss de ls mimna,
el regulador estd constituide por un drgane de superfisie
inclinads 1! £ijado al eje 2 de menera que gire con 41, en
lo oual snp&rﬂaie inclinads se apoyan las oaras planas 3t
de las meses 3 desplasables por la fuerza centrifuge, oada
una de las cusles ge apeya por otrs oara plana 3'!' en la sue
perficse plens 4' de un plato 4 que puede desplazarae a lo
largo del eje 2, ‘venaiendo la asolén de un resorte helicoidal
5, ouando la fuerza gentrifuga producida resulte suficliente :,
pars 4sr lugar s tai desplagemiento, que se traduse meodniom=
mento en la forma eoncelds en una ssoicn reguladora ds la
velooidad de la méquinge |

Be oomprende perfectamente, cxaminando el dibujo, gque
1s forma de oufia que, a esusa del éngulo que forman entre ei
las superficles en gue han d8 spoysrse les masas pesantes 3y
prementan éstes eontribuye & lograr ficilmente el deaplaza=
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miento del plato & respecto sl brgano de spoyo fijo 1.

En las figuras 6 & 8 del dibujo puede apreciarase per=
feotamente oémo las masas pesantes podrdn tener diversas
fermas siempre que presenten las mismas osras planas de _
spoyo, eomo las sefialadas por 3' y 3'' en oads una de tales
figuras, eonvenientemente dirigidss para que establescan
sjustadamente el contaste son las respeetives superficies de
spoye 1' y 4! sl regulader.

Oomo es naturel, podrdn ser sumsmente variables en la
préctiocs las formas y las dimenaiones del regulador, tanto
generales comd de sus pertes componentes, as{ como lams pro-
porsicnes que entre les mismes pertes se eatablezen d!.atin-'
tamente de las emplesdns en el case de ejecueidn representa=
d0 en el dibuje, que no puede eonsiderarse mis que eomo un
ejemplo. '

También podrdn ser variebles, sin gue se altere la '
esencislidad del modele, cuantas circunstanclias puedan eon~
carrir en la fabriscesidén y en la utilizeoidén de los regule-
dores baje tal disposiocién establecides, siempre que por mer
aguélles ds oardester secidental, mscesorioc o secundario ne
eloaneen a afeotar tal esenciaslidade

‘Ha de hacerse notar finslmente que los rcguladores que
ae falriquen de acuerdo oon el modelo poirédn ser aplicsdes 3
ounlquier méquine o instalacidn er la ousl se omsideren dtie
les.

NoTaA

Por el registro de modelo de utilidsd s que se refiere



5

la presente memoria deseriptiva se R IVINDICA la propledad
¥ la explotacién exclusiva de:

l.= Un regulsdor centr{fugo de velcoidad, esenoialmente
oarast erizsado por el hecho de tener uns pluralidad de masas
pesantes gue presents cada una paredes planas per las gue ‘
estsblesoan contacto aon ls superfiecie inclinada de un orga~
ne giratorio oon el eje del regulador, al oual eatd fijado,
¥ oon la superficie de un plate desplagable & lo largo del
mismo eje sometido a le acoion de un resorte ¢ & la sscién
de un peso, que sera alejado de dlehs superficie inclinada
&l ser empujade por las ocitadas masas pesantes con peredes ‘
planas sctuantes a manera de oufins entre los dos citades dre-
ganos de apoyo de las misman, cuando seen desplsszadas por la
fuerza centrifuga desarrollsda en ls rotacidn del reguladers

2+= Ia propledad y la explotacidn exclusive del objeto
del registro, sean ousles fuersn las oircunstancias que eon-
ourren oon su esencialided definida en la anterior reivindi=
caoidn, ousl ohjeto es: '

*Un regulador ecentrifugo de velocidad"s _

Consta la presente memoria de sels hojas folladas, es~
oritas por una aols oara.

Barcelona, 26 de Agosto de 1950.

Pe pe de: CONSTRUCOCIONES MECANICAS REX,
Sooledsad Arndnims,
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