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.  ,  a favo r do Don Otto íh rlta rd t, residen te en Sen -
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« t i l i f la a  se r e f ie r e  a un in terrup 
E l presente modelo de u t i l i a a

awn1+fl QtrPtP y aB r ir  simultáneamente
+ or de pu lsador, que permite oerre.r y
t  inente t r e s ,  estando asegurado e l  oontao -
vario s c ir c u ito s  usualmente t r e s ,

caaa uno de e l lo s  por un muelle 
t0  de lo s e l amentos que c ie rra  cada un

0 dienta ' aundu. « « a  ee manejan elmnltaneamento.
independiente, aund M lv ln d lo a  e a t i  nona -

Esencialmente .1  Interruptor 4 »  a .  re lv ln
l a  que van situ ad os enfrentados dos 

t itu ld o  por una B ase, soBre l a  que van +
. dOS a lo s  que se conectan lo s  term inales

a dos lo s  con tacto s f i j o  ,
a aue sirve el ap ara to , de cuya Base y a uno 

de lo s  o irc u ito s  a que sirve
*  tn - se levantan lo s  so p ortes que -  otro lado de esos co n tacto s, se le  an

7 te  m etálico que con a q u e llo s  gu ía  en su movi -
so stien en  un puente m etálico q
miento a un pulsador de f o » a  do cupo d o l í ,  t r a t o  oneda

1 T a r to  in fo rln r  ,  va  a t r a c a d o  por lo s  oontaotoa m e l i s a  oo- 

rrespondlentes a loa f l j o a  mencionados, cada uno de W os son -
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ta c to s  móviles va independientemente impulsado h ac ia  abajo por 

e l  correspondiente m uelle, m ientras que e sa  p ieza en *  e s tá  im - 

p e lid a  h ac ia  a rr ib a  por m uelles que apoyan en la  base y entran 

en alo jam ientos d isp u esto s a l  e fe c to  en e l  re ferid o  doble brazo.

Para reten er el pulsador en a i posic ión  de c ircu ito  ce - 

r rad o , en la  parte  in fe r io r  del c itad o  puente m etálico va d is  - 

puesta una p ieza corredera , que l le v a  una uña destin ada a áLo - 

Ja rse  en un rebajo  o ranura p racticad a  en e l  vastago  del re fe  - 

r id o  pu lsador, a cuyo efecto  e sa  corredera es s o l ic i t a d a  por 

un muelle enganchado por su otro extremo en la  parte in fe r io r  

del puente ; m ientras que a l  otro lado l le v a  la  corredera e l a lo ­

jamiento para e l  extremo del brazo menor de una páLanca acodada, 

que en su otro  brazo sufre l a  acción de un segundo pulsador, que 

permite z a fa r  l a  uña de su re b a jo , venciendo l a  acción de un 

muelle que im pulsa a la  palanca a la  posición  en que permite

cumplir su papel a l a  corredera.

Dentro de l a s  re iv in d icac io n es que se estab lecen  pueden 

con stru irse  in te rru p to re s dé l a s  c a r a c t e r í s t ic a s  apropiadas pa 

r a l a  c la se  de c arrian tes que o irou len , por lo s  c ir c u ito s  a que 

estón  d estin ad os, con lo s  m ate ria le s  que se consideren  apropia - 

dos y con lo s d e ta l le s  de presentación  y organización que se 

estimen oportunos; pero como ninguna d e t a le s  variac ion es afee - 

tan a l a  e se n c ia lid ad  re iv iaL icad a , lo s  d iv e rso s  in terru p to re s 

que se construyan con cuáLesquiera de e sa s m odificacion es, no 

serán  varian tes igualmente comprendidas y protegidas por el pre - 

sen te r e g is tr o .
En e s ta  id ea l a s  ad ju n tas f ig u ra s  corresponden ún i  o amorte 

a una forma de ejeouoión  preferen te , sin  carácter alguno lim i - 

ta t iv o , que se presenta a t í tu lo  de ejemplo de re a liz a c ió n  para
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concretar cuanto se d ice  en e s ta  memoria d e sc r ip tiv a .

La f ig u ra  1 representa la  p ersp ectiva  del conjunto de un 

in terru p to r de pulsador estab lec id o  de acuerdo con e l  modelo 

que se re iv in d ica .
La f ig u ra  2 muestra l a  sección  de dicho in terru p tor por 

e l  plano que p a sa  por lo s  e je s  de lo s  botones de accionamiento 

y cuando e l d isp o s it iv o  e s tá  en la  posición  en que lo s  e irc u i - 

to s  están  ab ie rto s.
La fig u ra  3, de modo análogo, se  r e f ie r e  a l a  seooión oo - 

re sp o n d ien te  a la  posición  de lo s  elementos cuando e l o irou i - 

to e s t á  oerrado.
Con re fe re n c ia  a dichas f ig u ra s  y a lo s  números que sobre 

e l la s  designan lo s  d is t in to s  elem entos que in teresan  a lo s  f i  - 

nes de e s t a  memoria, l a  d escrip ción  d e l in terru p tor represen ta  - 

do e s  como sigue :
In  l a  base 1 del ap ara to , de m ateria l p lá s t ic o  u otro a i s ­

lan te  apropiado, van d isp u esto s lo s  contactos f i j o s  3 , cada uno 

de lo s cuales l le v a  en su extremo e l correspondiente t o m i l lo  

11 pira l a  conexión de cab les y tien e  la  in c lin ac ió n  apropiada 

para que sobre á l  a s ie n te , en l a s  debidas condiciones, e l con - 

tacto  móvil 4 colocado en el doble brazo del botón pulsador 5 

que tiene forma de T. . In  e l  caso de l a s  f ig u ra s , como se vá 

en l a  primera de e l l a s ,  de esos oontaotos f i j o s  3 e l d isp o s i - 

tivo l le v a  s e i s  enfrentados según pare jas', que corresponden a 

lo s  t r e s  c ir c u ito s  que simultáneamente puede e stab le cer  o in  - 

terrum pir el d isp o s it iv o  que se d escribe .

Los oontaotos móviles 4 van montados en e l doble brazo 

de l a  T que constituye e l  pulsador 5, a lo jad os en aquál tran s 

versalmente e impulsados h acia  aba jo  por un muelle 12, o orno ola, 

ramente se ap recia  en l a s  f ig u ra s  2 y 3, y l a  forma de esos



oontaotos es Xa apropiada para que, aX b a ja r  eX pulsador 5, sus 

extremos apoyen sobre Xos de Xos oontaotos f i j o s  3 asegurándose 

Xa perfección  de taX contacto precisamente por Xos re fe rid o s 

mueXXes X2. EX pulsador 5 se mueve paralelam ente a s í  mismo, gu ia­

do por eX puente 2 y porgue Xos extremos de su s brazos tienen 

forma apropiada para en ca jar en Xos correspondientes gu ías de 

Xos soportes de aq u ál.
En ese  dobXe brazo de Xa T y entre Xos re fe r id o s contao - 

to s  m óviles van d ispuestos io s  m ueiies 8, que ie  impuisan ha 

0i a  a rr ib a  a Xa posic ión  - f ig u ra  2- deX c irc u ito  a b ie rto . Para 

re ten erie  en Xa que c ie rra  io s  c ir c u ito s  e x iste  Xa corredera 

que l le v a  l a  uña 7 , que se en castra  en e l  rebajo  9 del pulsador 

y va s o l ic i t a d a  por e l  muelle 10 f i j o  por su otro  extremo en l a  

parte  in fe r io r  del puente metálioo 2 que cubre e l conjunto. Ade­

más e sa  corredera tiene en su  extremidad, al lado  con trario  del 

re fe rid o  muelle, e l  alojam iento para e l  brazo menor de l a  pa - 

lanca acodada 13 , montada g ir a to r ia  alred ed or d e l eje 14 y que 

puede b ascu larse  mediante e l  segundo pulsador 6. Al apretar 

á s t e ,  el brazo  13 desciende y desplaza l a  uña 7 -hacia l a  dere ­

cha en e l  caso de la s  f ig u ra s  2 y 3- zafándola d e l encaje 9 , 

con lo  que el pu lsador 5, empujado por lo s  m uelles 8 , pasa a 

ocupar l a  posic ión  indioada en la  f ig u r a  2 con lo  que lo s  o ir  - 

ou itos quedan a b ie r to s .
La d isp o sic ió n  d e sc r ita  como se vá tiene l a  v e n ta ja  de 

que cada uno de lo s  oontaotos móviles 4 es impelido por su oo - 

^respondiente muelle 12 de un modo independiente, con lo  que se 

asegura el o ierm  de oada c ircu ito  aunque e l  doble brazo no o ou­

pe una posic ión  p erfec ta  a l  desp lazarse  del modo que se ha di - 

oho. E l conjunto &el in terru p tor va cubierto p o ru ñ a  tapa apro - 

p iada su je ta  a l puente por t o m i l lo s .3o
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11 presente Modelo de U tilid ad , consta de l a s  sigu ien tes 

re iv in d icac io n e s!
» 1. - In terruptor de pu lsador, caracterizad o  porque e stá

5
o o n stita ilo  por rna t a s .  4o m ctertel a is la n te  sobre l a  lúe Tan

•í

aiopueotoo, en fróntalos loo a loo. lo s  oontaotos f i j o s  a lo s  qne 

a .  eoneotan lo s  term inales l e  lo s  c ir c u ito s  a  die o ír™  e l apa - 

r a to s  le  coya t a s e ,  a  uno y otro la lo  ae e so s oon taotos, se le  - 

t enten lo s  soportes ipie sostienen un puente m etílioo  (pie oon

10
aqu ello s guian en su movimiento a un pulsador de forma de T, 

«ayo doble brazo queda en l a  parte in fe r io r  y va atravesado por 

l o s  oontaotos m óviles, correspondientes a lo s  f i j o s  menciona - 

dos, cada uno de cuyos contactos m óviles va independientemente 

impulsados hacia  abajo por un muelle, m ientras que esa pieza

15 en T e s t á  impelían hacia a r r i t a  por m uelles aue apoyan en l a  

tace l e í  in te rru p to r y por e l otro l a lo  entran  en elojem ientos

20

d isp u esto s a l  efecto  en e l  re ferid o  doble brazo.

2. - In terru p tor de pu lsador, segán e l  punto an te r io r , 

caracterizad o  porque en la  parte in fe r io r  del puente metaLieo 

va d isp u esta  una p ieza  corredera , que l le v a  una uña destinada 

a a lo ja r se  en un reb a jo  o ranura practicado  en e l  vástago del 

re ferid o  pulsador, a  cuyo e fecto  e sa  oorredera e s  so lio ita d a  

p or un m uelle, enganchado por su  otro extremo en l a  parte in fe  

r io r  del puente? m ientras que a l  o tro  la d o , la  corredera , l i e  -

25 va e l  alejam iento  para e l extremo del brazo menor de una pelan 

ea aoodada, que en su o tro  brazo su fre  l a  acción de un segundo 

pu lsador, que permite z a fa r  l a  uña de su reb a jo , venciendo l a  

acción de un muelle que impulsa a l a  palanca a l a  posición  en 

que d e ja  a l a  oorredera su je ta r  a l  pu lsador.
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5. - In terru p tor de pulsador -

Segdn se describe y re iv in d ic a  en e sta  memoria desorLp

t i  va.
Se d e ta l la  e i lu s t r a  con loe planos que a l a  misma se 

aoompefían.
Esta memoria oonsta de s e i s  h o ja s , fo l ia d a s  y e sc r ita s  

a máquina por una s o la  de sus caras.

Madrid, a 19^de Junio de 195o. -
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