
que acompaña la solioitud de un MODELO DE UTILIDAD a fa­
vor da Dy JOSE MARTI ROBERT, residente an SABADELL (Bar­
celona) y domioiliado an la calla QarrBterra da castellar/ 
ne 82, para: "CAI.IBIO DE VELOCIDADES"

El reourrante Inventé un cambio da velo­
cidades aplicable a bicicletaa y vehioulos similares, o 
aaa a casos sometidos a limitaoiones da paso y volumen muy 
pronunciados, debido a la ligereza de los vehloúlos que 
debía aplicarse.; y para dicho aambio solicitó y obtuvo la 
la protecoion del Modelo dé-Utilidad n* 14*$63 que tiene 
concedido*

Sin salirse de los limitas da la invenoion ' 
a que aquel Modelo sa refiera, al recurrente ha ido mejo­
rando la oonatrucoion del mismo llegando a darle caracte­
rísticas de forma y construooion tan diferenciadas de las 
primitivas que constituyen ya un nuevo Modelo, cuya descrig, 
oion en lo que tiene de esencial es objeto de esta Memoria*

Se caraoteriza el nuevo Modelo porque en 
lugar de constar de dos.ejes reales o materializados a ca­
da uno de los cuales Be acoplan los distintos engranajes, 
se ha subtituido uno de diohos ejes/ por una pieza o tam­
bor ensolvente del otro eje en cuyo interior y en forma
que constituyan unos salientes de perfil especial se dis-
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ponen los dientas o engranajes ̂ que -nan^e^SMismar oon 
los oorrespondientss da otra pieza solidaria del eje 
materializado. De manera que en el nuevo Modelo nn" de 
los ejes es real y el otro es un eje ideal que corres­
ponde oon el de giro de un tambor apropiado. El nuevo 
Modelo podra adoptar dos posiciones según que los dos 
ejes el real y el imaginario coincidan o sean parale­
los sin que ello modifique en nada la esenoialidad des­
crita.

Sin que pueda signifioar restricoion algu­
na en el objeto del nuevo Modelo y únicamente a titulo 
de ejemplo en lo que sigue y en los planos adjuntos nos 
referiremos a un oaso oonoreto de realización práctica del 
nuevo Modelo.

En la figura primera se representa nuestro 
cambio de velocidades en la disposición en que el eje te- 
&rioo del tambor -1- y el eje real -2- ooincidan^en la 
figura segunda el oaso en que dichos ejes son paralelos*

Refiriéndonos a la figura 1& la pieza o tam­
bor -1- puede girar alrededor del eje -2-, -2- y lleva 
por su parte interna una pieza -4- del perfil dibujado 
en la figura en ouyas partes salientes se hmlabrado 
los dientes oapaoea de engranar oon sus correspondientes 
de la pieza -3- solidaria del eje -2- en las partes -5- 
-6- y y -8-; La pieza -1- puede tener un moyimíen- 
to de traslación paralelo al eje -2- y la sola inSpeocion 
de la figura*nos muestra oorno en este movimiento podra 
sucesivamente conseguirse el engrane de los tres engranajes 
citados que corresponden cada uno a una distinta veloci­
dad transmitáda.

$0.- Lo mismo el plato de aooionamiento -9-
que las piezas antes menoionadas se adaptan entre si 
mediante rodamiento a bolas oon lo que se consigue una 
gran suavidad de movimientos.

En la figura segunda se representa el mis 
55, mo Modelo y en ella el eje real se ha representado por -14-

-11- envuelto por el tambor -lo- ouyo eje imaginario 
de giro coincida oon al real y que lleva un eje excéntri­
co -12- solidario de la pieza -21- que es la que sopor­
ta los engranajes correspondientes a los de la pi.za -i4_
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- 3 - ^  < 8,3 4comprenda que-1- -$5- solidaria del eje -11-. Se comprenda'qüa al 
igual que antas, al imprimir una traslación al tambor ras-' 

"pectó al aja podrá angranar las piezas correspondientes s*- 
oesivamente an -lo- oon -22- 17- oon -23- o -18- con -24- 
obteniandose las tres velooidades ; se ha dispuesto un sa­
líante -19- y una ranura o hueoo correspondiente -20- pa­
ra acoplar convenientemente las piezas correspondientes y 
el plato de transmisión se representa en la figura por.-13- 
siendo también aobp^adas las piezas mediante rodamiento de 
bolas.

Sin salirse de las características del Modelo - 
descrito podrá variar el numero de engranajes y por tan­
to el de velooidades y otras circunstancias de forma acci­
dental, tamaño, materiales empleados, y en general cuantos 
no oambien, varíen o modifiquen fundamentalmente el Mode­
lo descrito.

N O T
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Se reivindioa oomo oaraoteristioo de este Modelo:

19- Un oambio de marchas que en lugar de constar 
de dos ejés reales o materializados a cada uno de loa 
cuales se acoplan los distintos engranajes, se ha substi­
tuido uno de dichos ejes por una pieza o tambor ensolven­
te de otro eje en cuyo interior y en forma que constituyan 
unos salientes de perfil especial se disponen los dientes 
o engranajes que han de engranar oon los oorrespondientes 
de la otra pieza solidaria del eje materializado. De ma­
nera que en el nuevo Modelo uno de lea ejes es real y el 
otro es un eje ideal que corresponde oon el de giro de un 
tambor apropiado.

29- El propio Modelo en qua el eje real y al ime 
ginario ooinciden oomo en la figura primera.

3*- El propio Modelo en que el eje del mismo y 
el tambor giratorio son paralelos oomo en la figura segun­
da.

95.-
49- El propio Modelo en que la pieza o tambor 

ouyo eje geométrico no se materializa o oonstruye,puede
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'girar alrededor dal aja y llava por su parta interna una 
- plaza dal parfil dibujado an la figura en cuyas partas sa­

llantes se ha labrado los diantas oapaoes da angranar oon 
sus correspondientes da la pieza solidaria del aja an las 
partas adecuadas; La piaza pueda tenar un movimiento da 
traslación paralelo al aja y la sola inspeooion de la fi­
gura nos muestra como an asta movimiento podra sucesivamen­
te conseguirse el engrane da los tras engranajes citados 
que correspondan cada uno a una distinta valooidad trans­
mitida.

Lo mismo al plato da accionamiento que las pie­
zas antas mencionadas se adaptan entre si mediante roda­
miento a bolas con lo que se oonsigue una gran suavidad 
de movimientos.

5^- El propio Modelo en que según la figu­
ra segunda,lleva un eje exoentrioo solidario de la pieza 
que soporta los engranajes correspondientes a los de la 
pieza solidaria del eje. Se oemprende que al igual que 
antes, al imprimir una traslación al tambor respeoto al 
eje podran engranar las piezas correspondientes sucesiva­
mente obteniéndose las tres velocidades^ se ha dispuesto 
un saliente y una ranura o hueco correspondiente para aoo- 
plar convenientemente las piezas correspondientes.

6c- "Cambio de velocidades"
Todo tal y como queda descrito reivindicado 

y dibujado en los diseños adjuntos.
Consta esta Memoria da cuatro hojas foliadas 

escritas a maquina por una sola cara.
Barcelona para Madrid a 23 de diciembre 1949.

P.A.
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