g

Do

15 »=

ORIA DESCRIPTITIVA
: — T —

M
e

que acompafia la solicitud de un MODELO DE UTILIDAD & fa-

vor de Dg JOSE MARTI ROBERY, residente en SABADELL (Bar- .
celona) y domiciliado en la calle (Qarréterra de Castellery
nf 82, para: "CaiBIO DE VELOCIDADES" A

El recurrente inventd un’dambio de velo~
cldades aplicable a bicicletas y vehionlos similares, o
gea a casos Sometidos a limitaciones de pesSc y volumen muy
pronunciados, debldo a la ligereza de los vehioulos que
debia aplicarsen y para dicho cambio solicitd y obtuve la
la proteccion del Modelo dé Utilidad nf 14,563 que tisne
concedide, '

Sin salirse de los limites de la invenair
a que aquel Modelo se refiere, el reourrente ha ide mejo~
rando la construccion del mismo llegando a darle cargote-
risticas de forma y construccion tan diferenciadas de las
primitivas que constituyen ya un nuevo Modelo, cuya dcscrgg
cion en lo que tiene de esencial es objeto de esta Memoria,

Se caracoteriza el nuevo Modelo porque sn
lugar de constar de dos.ejes reales o materializados a ca-~
da uno de los ouales se acoplan los distintos engrapajes,
se ha subtituido uno de dichos & jesd por una plezas o tam-
bor ensolvente del otro eje en cuyo interior y_on’formé

que oonstituyun unos salientes de perfil especial se dig.
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=108 correspondienizs de otra pieza solidaria del eje

nueve Modelo,

de la figura nos muestra como en este movimiento podra

“dm

ponen los dientes o engranajes ique gn 183443: con

materializado., De manera que en el nuevo Modelo uno de
los ejes es real y el otro. es un eje ideal que corres-
ponde con el de giro de un tambor apropiado. E1l nuevo
Modelo podra adoptar dos posioionos segun que los dos

~®jes el real y el imaginarioc coincidan o =ean parale-

los gin que ello modifique en nseda la esenoialidad des-
orita,

Sin que pueds signifioar restricoion algu-
na en el objeto del nuevo Modelo y unicamente a titulo
de @jemplo en lo que sigue y en los planos adjuntos nos
referiremos a un ocaso oonoreto de realizacicn préotioa del

En la figura primera se representa nuestro
cambio de velocidades en la d18poéiainn on yue ol eje te-~
8rico del tambor -1- y el eje real -2- coincidanjen la
figura segunda sl caso en que dichos ejes son paralelos. .

Refiriendonos a la figura 15 la pieza o tam;7§
bor ~l- puodc girar alrededor del eje -2-, -2- y lleva e
por su parte interna una pieza -4~ del perfil dibujado ‘Eff
en la figura en ouyas partes salientes se hs labrado
log dientes capaces de engranar coon sus correspondientes
de la pieza ~3- solidaria del eje -2- en las partes =5-
b= y =/~ y =B-; La pieza -1- puede tener un movimien-
to de traslacion paralelo al eje -2- y la solavihéﬁcooionf

sucesivamente conseguirse el engrane de los tres engranajes
citados que oorrcSpondan cada uno a una distinta vcloci—
dad transmitada.

Lo mismo el plato de acoionamiento =9-
gue las piczas antes menoionadas se adaptan entre sl
mediante rodamisnto a bolas ocon lo Que sé consiguse ‘una
gran suavidad de mévimientos,

En la figura gsegunda se representa el mis-
mo Modelo y en ella el eje real se ha representado por ~l4~w ]
~11- envuelto por el tambor -lo- ouyo eje 1maginarlo‘
de giro coinoida con el real y que lleva un eje excentri- -
60 ~12- solidario de la pieza -21l- que es la que sopor-

ta los engransjes correspondientes a log de la pieza -14..
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de dos ejés reales o materializgdos & cada uno de los
cunales se acoplan los distintes engranajes, se ha substi-

-ouyo @je geométrico no se materializa o construye,puvde

3= ,

wl- =55~ golidariag del.eje‘-ll—;'Se'comprsndevgue sl :

aal ghe antes, al imprimir una traslacion al tambor res-'

+ 1 @je podrd engranar laus piezas correspondientes se-
cesivaments en -16- oon ~22- 17- con =23- o -18- con -24-
obteniendose las tres velosidades ; se ha dispueito un sa-

liente -19~ y una ranurs o hueco corrsspondiente -20- pa-

ra acoplar convenientemsnte lus plezas correspondientss y
el plato de transmision se representa en la figurs por =l5-
giendo tambien acdhphadas las piezas mediante rodamiento de
bolas,

8in salirse de las carazoteristicas del Modelo
descrito podrd variar el numero de engranajes y por tan-
to el de velooidades y otrag circunstancias de¢ forma acci-
dental, tamaiio, materiales empleados, y en genaeral cuantos
ne cambien, varien o modifiguen fundamentalmente el Mode~
lo descrito.

=]

NOT A

l!

Be reivindica como caracteristico de este Lodelo; - §

19~ Un oambio de marchas gue en lugar de oonstar

tuldo uno de dichos @jes por una pieza o tambor ensolven-
te de otro eje en cuyo initerior y en forma uue constituyan
unos salientes de perfil especial se d15pon¢n los dilentes
0 engranajes que hanvda.engranar con los correspondisntes
de la otra pleza selidaria del eje materislizado. De ma-
nera gue en @1 nuevo lModelo uno de les ejes e5 real y el
otro es un ejo ideal que corresponde oon el de giro de un
tambor apropiado. '

29~ E1l propio Modelo en qua el eje real y el ims
gilnaric coinclden como en la figura primera,

%9~ El propio Modelo en que el eje del mismo y
el tambor giratorio son paralslos como én la figura segun- -

da.

42~ E1 propio Modelo en que la pieza o tambor
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‘girar alredador del eje y lleva por su parte interna una
wﬁiﬁZé del perfil dibujado en la figura en cuyas partss sa-
lientes se ha labrado los dientes capaces de engranar oon
sus correspondientes de la pieza solidaria del eje en las
partes adecuadas; La pieza puede tener un movimiento: de
traslacion paralelo =zl eje y la sola inspeccion de la i~
gura nos musstra como en este¢ movimiento podra sucesivamen-
te conseguirse el engrane de los tres engranajes citados
que corxresponden cada uno & una distinta velocidad +trans-

mitida, ‘

Lo mismo el plato de aoccionamiento gque las ple-
zag antes mencionudas se adaptan entre si mediante reda-
miento a bolas con lo gue s¢ oconsigue una gran suavidad
de movimiantos,

5f- El propio Modelo en queé segun la figu-
ra segunda lleve un e jé excentrico golidario de la pieza
que soporta los engranages correspondientss a los de la
pleza solidaria del eje. Se comprende gue al igual que
antes, al imprimir unz traslacion al tambor respecto al
¢ je podran engranar las plezas correspondientes sucesiva-
mente obteniendoss lus tres veloocidadesy se ha dispuesto
un saliente y una ranurs o hueco correspondiente para aco-
plar convenientemente las piezas correspondientes.

62~ "Canmbio de velocidadea" .
Todo tal y como queda descrito reivindicado
y dibujado en los diselios adjuntos,
Consta egsta ilemoria ds cuatro hojas foliadas
egorivas & maguina por una sola'cara.
Barcelona para Madrid a 23 de diciembre 1949.
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