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LB LORIA 2E30aI1IPTIVA

del MODELC DE UTILIDAD, por 20 afios, solicitado s favor
de Don José y Don Ricardo 8 A i 8§ Balsells, de nacliona =
lidad Espa®ola, realdentes en 3srcelons, calle de Valencia

numaro 281, por " UN REGULADOR O VARIADOR DE VELOCIDADES “.

dsta memoria descriptiva se refiere a un lodalo dg Utili -
dad destinado a garantizar el deracho a las explotsciln exclu-
siva da un regulgdor o variador de velocidsdese

Ln ocarascteristica esencial del regulador de que se trata
la constituye el hecho de que la variacidn de velocidades
en el eje movido y entre los limites mdximo y minimo esta =
blecidos en cada caso, puede llevarse a cabo ce una manera
gradual y continuada, sin escalones ni saltos de nin—Tuna
egpacie,

Otra caracterf{stica es la de consgtituir un iecsnismo
perfectamente sllencioso y de reducido tamafo, formando
en todos los casos una unidad compacta, determinsda exterior-
mente por un carter o0 cajs que sirve o la vez de depdsito
de lubrificante, de maners que el mecanismo encerrado en al

mismo trabaje constantemente en bsTo de aceite.
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Otra carascterfstiocs consiste en el hecho de que en caso

alguno pueden producirse roturas ni otras averfas en dicho

‘necanismo, pues en el caso de soumeterse el sje movido a un

esiuerzo superior al yrevisto, automdticamente se produce
el deslizzmiento de la parte movida sobre la parte motora,
gin peligro alzuno pzrs 1a sezuridad de los distintos Srga =
nos que integran amvos Zrupose

BEn su esenclalidad el wmecanisio da que se trata essd cons-
titufdo por dos platas montados cercs de log extremos de dos
ejes, uno motor y otro movido, que van establecidos coaxiale=
mentae. Los referidos platos, 2or las caras correspondientes,
congtituyen un cuerpo de revelucidn n modo de como de super=
ficie cdncava, cuya generatriz viene debterminada con un arco
de clrcunferencia,qye ss coincidente para los dos platos;
v enire los mismos van establecidos dog discos giratorios
cuyo eje va montado en un soporte, 3 su vez Ziratorio alre -
dedor de un @jeé gue cruza perbendicularmente los ejes motor
y movido y gue colncide exacta y precisamente con el centro
de la circunferencia de la que forinan parte las zeneratri -
ced de 1los do8 cuerpos de revolucidn mencionadoge Con la dlge
posicién detallada, cuslquiers qug sea la posicidn que oou =
pen 128 discos maﬁcionados, el yirsr slrededor del respectivo
eje el brazo en que van :ontados, establecerdn contacto con
las superficies cdncavas da los dos citados discos y en esta
forma, cono la valbcldad lineal del punto de tangencia de
los digcos giratorios con los platos es constante para ¢adg
posicilin que ocupen aquellos, el nimero de revoluciones del
gje wovido, en relacidn con lag del eje motor, serd funcisn
de la relacidn que exista enire los didmetros de lag circun-~

farenclas que pasan por el punto de tangencilas de los digcog
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é@c;gy%s platose

"~ A continuacidn se describs detalladamente el mecanismo

de que se trata, en un caso concreto de realizacién précti-

o8, que se representa en el dibujo deyla hoja adjunta, en

el que se muestra aquel en seccifn a lo largo de sSus ejes.
El eje motor -l- y el movido =2- guedan astablecidos

coaxialmente, debidamente montados en una formg cuslguiera

convenienta en lasg tapag =-3- que cierran el cuerpt =4-~, de =

terminando la cdimara en que va alojado todo el mecanismo y

contando dicho cuerpo =~4- qon los medics necesarics de esta-

blecimiento y fijadidn. Los propios gjes =l= y =2-, DOr su

extremo respectivo, van montados en un apoyo central -5-,

dispuesto en el interior del cuerpo =4=.

Bn los respeciivos gjes -1l- y =-2= van dispuestos los pla - g
t0g =6= y ~7=, de mayor dismetro 4ste que aquel, y cuyas
caras correspondlentaes =6°=-7%= son superficies de revolucién i
cuya genaratriz es un arco de circunferencis precisamente
comin a los dos platos. Entre ewtos van establecidos diame -
tralmente opuestos entre s{ dos dimcos =8~ cuyo didmetro
es tal que alcanzen lam superficies de revolucidn LT
sirando en dos planos paralelos @ 10 ejeg =l=2w.

Los discos =8~ van montados, ¢ada uno de ellos, en un
brazo =9~ giratorio slrededor de un eje =l0=, Lgs dos ejes
«10= que conprende el aparato son paralelos entre si, gnedan
g igual diatangis de los ejes -1l-2= y coinciden precisamente
con el centro de la circunferencia que determina la generatriz
de las superficies de revoluoidn =6'=7*=, De¢ esta maners,al ?
oscilar los soportes =~9= @en uno y otro sentido alrededor del

' eje respectiwo =10, los discos -8= estsblecen constantaman=

te contacto con las superficies =6'=7'- an lo que permite
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‘ tud de su propi® generatriz, en forma que en cual =
quigrs de sus poéiciones gl movimiento del plato =6~ gg
comunicado s los discos =8~ y estos 8 su vez lo comunicsn
al plato =7= y por tanto al eje conducido =2=.

Los ejes =10= van accionados desde el exterior del apara-
to por um aistema maquinal cualquiers, independisnte en &b -
gsolute de este Modelos, por el que se consigue el movimiento
simulténeo y simdtrico de los dos brazos =9=e

4 fin de asegurar en todo momento la aplicacidn del plato
=G= gontra los discos <8« y lg de estos contra el plato =7-,
para evitar con ello cualquier deslizamiento entre dichos
drganos va estasblecide una pluraslidad de resortes =ll-, que
obran por la parte posterior del plato -6= en el sentide de
avance del mismo hacla los discos =8=s

Por 1o que se refisre al sistema de montaje de los ejes

=l- y =-2=- en los apoyos respactivos, podréd ser el representado §

en el dibujo u otro cuslquiers conveniente que conduzeca a ls

migme finalidad. Igual puede decirse por lo que se rafiers al
establecimignto de los discos =8= sobre 108 brazos =9= y a
lo que constituye armszdn o soporte -12- de los ejes -10=-,
que formsa una unidad independiente del cuerpo del aparato
dentro del que pueds ogcilar y moverse ligeramente s fin de
permitir la perfaecta adaptacidn de log discos -8= entre los
Platos -6= y =7= Dara la compensacifn de las desigusldades
que en 1§ prdotics se produzcan indefectiblemente y con el
usoe

Bl aparato descrito variard en sus dimsnsiones y en sus
formas accesorias, en los materiales de quse se fabriquen las

distintas pertes qpa‘io integran, as{ como en cuanto se refie=- ;
i

ra 8l tratamiento a que facultativamente se sometsn les plezas



<

1.0

115

120

125

130

g o » 17849

«ﬁ*;ﬁﬁol mismo cuya forma de trabajo 1o requierae

Veriard tambien la aplicacidn que a este mecanismo se
d4 y en general en todo cusnto no altere, cambie o modifique

1ls @senciaslidad del Mpdelo de Utilidad descrito.

wownmmmwen N 0 T A ceccemceceee
'S¢ reivindica como objeto de este Mgdelo de Utilidadte
12,=Un resulador o variador de velocidades esenoliaslmente
constituido por dos platos gstablecidos en los extremos de
los ejes motor y movido, situados coaxialmente, presentando
dichos platos sn sus caraes correspondientes una suparficie
de revolucidn cuys generatriz es un arco de circunferencia,

comdn pars los dos platos y entre los migmos ¥y & uno y otro

lado de los ejes motor y movido figurs un disco que conatan-?

temente queda tangente con los dos referidos platog,montado

dicho disco, que es giratorie, en un brazo que puede oscilar :

slrededor de un eje que cruza perpendiculasrmente & los ejes

motor y movido y coincide precisamente con el centro de la

¢

cirounferencia que determina las gensratrices de las mencio=

nadas superficies de revolucidn, de mansra que el plato del
eje motor obmunica su movimiento de giro a dichos discos ¥y
estos al plato del eje movide que girard, con respecto sl
ejeé motor, en una relaciln de velocidades que serd funcifén
de 1la que existe entra los didmetros de la cirounferencia
que determine el punta de contacto de los dos digcos con
log dos platos mencionsdose

20,81 propio regulador de la reivindicscién 18,, en el

qus los ejes de los bggzos en que van montadoealos discos
mencionados en la reivindicacidn anterior, van montados

an una piezas simplemente guiada en el interior del cuerpo
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dél;aparﬂto perd no retenida en el mismo, & fin de Qque, en
135 caso necesario, pueda moverse ligeramente para la perfecta

sdeptacibn de los discos entra los platos en que vaﬁ esta -

hlecidose

3%,-81 propio raegulador en el que el plato del eje motor

puede desplazarse axialmente a lo largo de éste y por su
140 cara postarior recibs constantemente ls accifn de una plu -

ralidad de resortes por los qpe'quada asegurada su aplicacidn |

contra los digcos Que mueve, as{ como la de dichos disocos

contra el plato del eje movido, )

49,=Un regulsdor o variador de velocidadese ;
145 Consta la presente memoria descriptiva de seis hojas foliades ¢

146 aescritas por una sola cara.
Barcelonma, 22 de JULIC de 1948
?q AI
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