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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A
para un modelo de u tilid a d  por veinte por "APARATO MNM-rPLATOS 
!S  M&MO (grupo 9, c lase  82) * a favor de Don Joeá 

residente en gibar (Guipúzcoa), c/Mac^aria^ s^h.

Le presente so lic itu d  se re fie re  a un aparato lanza-platos 

de mano, para la  p rac tica  del deporte del t iro ..E s te  aparato ae 

, d iferencia ventajosamente de sus sim ilares conocidos, porgue su.

- lanzamiento es. complot amente horizontal y su alcance de expansión 

sumamente fu erte , deta lle , prim ordial y punto básico que deben 

tener e s ta  clase de aparatos. Su manejo es fac ilísim o  y seguro, 

con evitación  to ta l del peligro que supone la  rotura del plato 

a l  lanzar,: cosa que ocurre con frecuencia ' en lo s aparatos 

sim ilares conocidos'.

Para mejor comprensión, se acó epatan unos dibujos, en lo s

que:

La f i g .  1 representa l a 'v i s t a  general del aparato, en su

primera 'posición, normal y abierto;

'La f ig .  2 representa la  v is ta  general del aparato, dispuesto 

para su inmediato., fumaiammadante, ya que lo s brazos c_ y b porta­

dores del. plato se encuentran en la. segunda posición, esto es 

preparados para colocar e l p lato ;

La f ig .  ^ rep re sen ta  e l aparato en d e ta lle , a l objeto de 

comprobar la  cobocacion á adaptación del p lato  a lo s  brazos c y b

í
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a e s  e l  cuerpo gemerai del aparato, a l cual se adapta l a  : 

atayor parte de la s  p iezas que componen e l  mismo; b es e l brazo 

en cuya extremidad va a l  sa lien te  d , generalmente de materia 

b landí, ^aé sirv e  de guia y para e l  'ajuste en en extremidad 

in te r io r  del p lato  m, o es nn sa lien te  dal cuerpo a en forma 

acanalada para e l ademo fin# E stas dos extremidades hacen de 

brazos en la  contención <5 sujeción del p lato  m, ¿  as un muelle

e sp ira l , en cuyo in te r io r  va la  v a r i l la  t  que, a su vez, engancha 

en e l  brazo b y va  su je ta  en su extremidad por la  doble tuerca i_ ,

datando también a te r id o  a l  cuerpo general a por e l pasador 1. 

E sta s  p iezas tienén l a  misión da regular la  presión d e l brazo b

sobre e l p lato  m.

e e s  la  extremidad in ferio r  (eji posición  f i g .  1) ó cuyo 

pasador n ae adhiere la  p ieza  que g ira  en la  p ieza c ircu lar  g

y , a  la  $  su vez, se engancha e l tensor g  que sirve para ba 

presión sobre e l  cuerpo general a en e l  momento de cambiar de 

posición  ( f ig *  2 ). Igualmente a l  momento de efectúar e l esfuerzo 

del lanzamiento e s e l  que, con su tensión, da mayor impulso a l 

p la to , h es la  tuerca para la  sujeción del to rn illo  u , sobre 

cuya extremidad g ir a  en arco e l  cuerpo general a ,  que se encuentre^ 

su jeto  entre l a  extremidad de e ste  to rn illo  u  y pieza c ircu lar  

s  en e l  niomento de su movimiento dé tra s lac ió n , para ocupar e l  

lugar señalada en la  f i g .  2. f  es el mango a l  que se adhieren 

todas l a s  p iezas que componen este aparato por lo s  to rn illo s 

tuercas u h y v k.^ ô  es la  p ieza c ircu lar su je ta  por la  tuerca 

k a l  mango, y a l que a su  vez se engancha l a  p ieza r  , a  cuya 

extremidad se engancha también la  extremidad del tensor g .

Sobre e s ta  pieza jo descansa, a l  e fectu ar al retroceso, la  pieza c 

F ig . 2.
'í

B í funcionamiento de ,este  aparato es como sigu e: y
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Cogiendo con una mano lo s dos brazos c y b se colocan lo s 

mismos en la  posición que indica la  f i g .  2, girando esto s en la  

dirección indicada- por la s  flechas de l u . f i g  1, hasta  que e l 

brazo c lle g a s  a descansar en la  pieza o . En e sta  posición  dal 

aparato se coloca e l  p lato  m sobre la s  extremidades de lo s  bra­

zos js y b_, introánciendcle en e l  hueco que va abriendo por esta  

impulso a i  brazo, b ( f ig .  3) basta  al topa -que forma su. a ju sta  a 

lo s  l ic i ta s :  del extremo d, extremo da la  pieza 1, ^ in te r io r  acana­

lado, del brazo o quedando e l  aparato dispuesto para su. inmediato 
funcionamiento.

Ahora bien, en a s ta  posición  del aparato e l  áalien te e , a l  

cual se h a lla  enganchado una extremidad del tensor g, rebasa 

ligeramente e l  punto de maxima tensión, por encontrarse en una 

pe guana desviación respecto a l centro de gravedad ccn el to m illo  

y tuerca h y  u ( f ig .  2 ). Esto tiene por objeto que, a l  efectuar 

e l  impulso para e l  lanzamiento, e l peso d a l cuerpo a y e l  del 

p la t i l lo  m pueden vender la  presión dal tensor g  y a l  cuerpo 

general a con los brazos c y b salga, disparado, verificándose en^ 

toncas a l máximo esfuerzo del tensor g  lanzando a l  plato m en 

sentido horizontal y á. larguísim a d istan cia , para esta lanzan¡iento 

hay que su je ta r  e l  mango f  con una so la  mano y efectuar e l  lanza­

miento con la  fuerza que se desee, ya que a mayor impulso mas 

l&Bgp es la  d istancia a recorrer por e l  p la to .

N O T A

Se declara que a l  objeto de e s ta  so lic itu d  de modelo de 

u tilid a d  en nuevo en España, con la s  sigu ien tes

R e i v i n d i c a c i o n e s

1 .-Aparato lanza-platos da mano, caracterizado por la  disposición 

de un cuerpo—basa a , un brazo b.,un ta n so ^ y  un mango f ,  todos 

e l lo s  combinados entre s í ,  y previstos de accesorios, complemen­

ta r io s .
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2*- Aparado segdn la  raivindicaoion ím terior, oaracterizado p-orqpe 
a l  se r  influenciado e l .aparato por e l tensor g  , g rav ita  la basa 

prim ordial del mismo sobre a igual.

3 *-  Aparato según la s  reivindicaciones an teriores, caracterizado 

porgue l<?. d isposición  del sa lie n te  e obliga e l tanear g  a afe&- 

tuar su máxima potencia, una vea vencida la  re siste n c ia  de reten­
ción del disparador del p la to .

4*-* Aparato salgan la s  r e í  vi ndi ca don# s an terio res, caracterizado 

porque lo s  brazos ^  y b se entreabran para la  introducción dpi 
p lato  a lanzar entre lo s  mismos.

5 .-  E l  modelo de u t i l id a d  cuyo p r iv i le g io  se  s o l i c i t a  para Espesa - 

y sus dominios, deberá re c a e r  por "APARATO MMZA-?PL&$08 DE MANO" 

ígrup-o 9, c la se  8 2 ), eegSn se  describe y re iv in d ic a  en le, presante 

memoria y se  i l u s t r a  con lo s  d ibu jos que a l a  misma se acompañan.

M adrid, 23 de Mayo de 1948. 

p p : Jo s á  SARASUA 0-ALLA8TEGUI
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