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B ib w r A# Don DMsingo KABT!BBZ (ladoatrlaa D. Martine B), naBBdam- 
t# an Bibar (cnipUBOoa) Barrio de Hacharia.
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KL nbjato da l a  praaanta invanclon ea yalaoiœta non an apamto 
Aa aêdiolondadiaanaionaa ic ta rio raa  an cnerpoe bnaaoa, apte para 
trabaloa aapacialœanta caoanicoa, t&iaa coao îoa A# aandrlaadwcn^ AB 

...teyaBB y analogna, a ltcinando la  aadicion aotnal par oasq^aaa y 
ctfm aillcï: n in ila raa , ope aiaepra Baanltan an tanto  inaegetros, ya .. ' 
W  yafla jan  lnn ligaroa maatniantoB de .la- parsana gma loa naneja, 
w a  le  qœ la  nadiddn nn aa aiempra da preeiai& t, t a l  camo la  
reqpiaren ciartoa trabajoa.

Rata apanato daadjrtaa laa  inpaffaeaianaa aâ baB *wa*Badaa, 
ya 9na garantlza vna p radalon  axaota da la  madicidn, por enanto 
^ a  la  atiama aa ratanlda dd an modo f ijo  an a l  apazatn#

da ^na dlbnjoa, flga^ 1 n $ aatd  arapraaantado a l  apanatn an 
aaa divaraoe aapactos, aa l eoan a l  daapiaoa dal aiamo. .

La f îg . 1 llmstya la  via€a gamezal dal aparato, ta l  ccao adta-.p./: 
^^ancaanÊ^ yaMBn:'naa* -

La ïlg . 2 an  nn oarta da laa piaatM aàanntaian
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y  la s  fig o . 3, 4 y 3 rapraaantan a l daopioco gal o ten eilio  

6* medición.
la  ylaaa a aa a l onarpoüc general gal aparato, an aaya in ta- 

a lar aa aloja la  axtromidad giratoria  a . B i^ a  ylaaa a llana aa 
aa extremo anterior doa peganhca eaüentea, ano da e ilo e , g , aa 
ronca gao alano para aa conexión oon la  fonda b, y a l otara ca lien ­
te h eettá do atinado para g d a r  nn piton-goia f  por a l canal jh gol 
ojo do medición g. la  frmda b forma, mediante on nnidn can e l  
onorpo goma ra l a, oca oola piona, an naya Randa aa alo ja  y Sancio­
na o l aja da medición d. Bata d i tima plana llo ra  an en extremo 
can terminaci&t cárnica 1,  lo  mimM qno n i axtrwao opnooto do la  
fonda a , lo  qne permito eetablecer one medición oxaota dal in te­
rior do can pinza. La pinza c , ó aoa a l extremo gol rmngo aa gira­
to ria , y porai te  rngclar a l picota a , oaya Ratda f  opora cobro a i 
fondo d el oannl h gol aja da medición d. Cha can captada la  medi- 
oidn anacta gol in terior da ana piano mediante la  expansión gol 
meollo l ,  a l extrmeo a aa anonantra a fo n d o  on ranea n i Interior  
da le  extremidad^- anterior da la  plana g , y con a i  g iro  necia la  
derecha notara a i  terminal o, e l  pivote n can an pacta f  na jota  
par a l canal ^  a l ojo da medición d, y girando en eontido contra­
r io , d cea hacia la  izgaiarda, deja lib ra a l citado ajo an la  
captación do la  medición. B1 o r if ic io  J. aa a l panto an donde an 
adhiere an roana a i mango a a l aparate.

Para oaoar la  madioiom do amo dlaeaaicn ia tarior an an acar­
po imaco, no introdnee e l  aparato dentro dal in terior do aqpnl, 
abriendo a l extremo giratorio  dal mango, con objeto do gao e l moe- 
H o preda expanelonarse, eon cayo motivo ac aanala a i diáhetro dal 
in terior de ana plana. Cha van nfootaada nata oparacidh, na da on 
movimiento hacia la  grra^a de dicha plana c , con lo  qoa no aden­
tra e l  pivote-ghia f  an e l  canal del aja da medición d enjetendo 
la  medida obtenida, la  anal, mediante on calibra poada loage
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co n sta ta rse . Pare d e ja r en repeso e l  aparato , basta  simplemente 
g ir a r  e l  term inal g  hacia la  Isqp ierda, con cayo movimiento se 
r e t i r a  e l  p iton-go ia f  del camal jt, pod^eMo entonces erpaasicnsn- 
se e l  moelle ¿  del e je  de red ic ión  d.

El j a r a t o  de sed ición  de dimensione a in te rio re s  pondo cone- 
tra ire e  de la s  mae d iversas formas de w jeoseidn y para dimsnsio- 
nss de caalQBier indo le.

N O T A
Se desiare qno e l  objete de esta  s c l ic i^ d  de modelo de s t i l i -  

dad o s anevo en Bepada, oon la s  siguiente*
R e i v i n d i c á n d o n o s

i* -  Aparato de medición de dimensiones in teriores en cuerpos hue­
cos, carseteeisade pergp* comprende ana fonda-base a la  gas va 
ooneotado, por rosca á ds otra forma, on mango provisto de on te r - 
minsl g ira torio , llevando dicho aparato adasaa on oje de m edici^  
corredizo, propoieado por on sn e lle  in terior da expansión.
2. -  Aparato aegdn la  reivindicación anterior, caracterizado porgo* 
e l  terminal del mango eatd dotado de on vastago, en soya extrmmi- 
dad anterior hay diepoeste on p ivote, provisto de rosca.

-Aparato eegdn lae reivindicaciones anterio rea, carM terisado 
porpre e l mm^r n ova  en ao parte anterior dos sa lien tes, ono de 
e llo s  con rosca para so  sujeción a la  ftmda-baee y sirviendo e l
otro ca lien te da guia para e l pivote roscado del terminal girato­
r io .
4. -  Aparate aeg&t la s  reivindicaciones antsrioras, esraeterizade 
porQoe e l  e je  de medición opera en forma corrediza dentro de la  
fonda-beee, propulsado por en manilo oolooado en la  parte in terior  
de dicho e je , e l  onal lleva  en canal longitudinal, y terminando 
loe extremos del eje de medición y de la  funda-base en once conos.



-  4 - 163  73
5. -  B1 sedale da a tilid a d  enye iarivtla&ia da invenclan aa a e lie ita  
Pdy vaiata adoa para Capata y ama dea&aioe, dabaidf racaer per 
'APARATB p& MbDiCiQa Bb BH&K&iemd Mi CCLRPOE ECiCCS*
ig c ^ e  7 elaae 6? ), aagì&t aa deaeriba y  raivindiea am la  praaaata 
aamerìa w# amata da m etro bejaa feiiadaa y aaeanegrafiadaa par
am  aeia cara y aa Una tra con loa dibujoa gna a la  Riama aa aeoa- 
paaam. *

Madrid, M da Dici ambra da 194y. 
ppiBoaiage M&KPHiDZ ilndaatriaa D. Mmti^ }
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