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MBTORIA DESCRIFTIVA
pars solicitar
HODELOG DBE UTILIDAD
en “
EBsrafia
poT VEIE@E afios
a nombre de AXHL WIIHEHM LINDBERG, de nacionalidad sueca,
residente en Bergparkeviigen 6, Stora Essingen, Bstocolme,

Suecla, por:

"UN. ABRELATAS",
Q=== 0=0=0=0=0=0=0=0=0=0=0=0=0=0=0=0=0=0=0~0~0~0~0~0=-0~0~

¥l invento se refiere & un sbrelatas gque com~
preunde en combinacidn un mismbro corsante destinado a perfo-
rar 1a tapa de la lata, un miembro de gufa destinade & apoyar-
@e en la pared de la miems por la parte exterior debajo de
la junta entre la tapa y la pared, un miembro alimentador
deatinado a descansar en la junta por la parte de fuera y
cogerla, medios para sostener el miembro de guia, el miem=-

bro cortante y el miembro allimentador, y para gpretar el
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miembro de gufa y el miembro alimentzdor en direccidn hacia
el miembro cortants, y medios pura accionar el miembro ali-

mentador para suministrar la lata con relaeidn al miembro

4

- cortante de manera que dste pueda cortar la tapa y abriria,

4lgunas realizaciones del invento se descri-
birdn en detalle a continuacién aon refarsneia al dibvujo
adjunto, Bn éste, la fig, 1 muestra una vista lateral de
una realizacién del invento, habiéﬁdOSQ roto una parte de
un brazo actuante, y la fig. 2 es una vista én corte par~
cial dado por la linea 2-2 de l&,fig. 1;

Las fige., 3 y 4 son vistas correspondientes
de una forma modificada del invemxo;‘ma fig. 5§ represeni&
una forma modific%de del miembro cortante, La fig. 6 muas=-
tra las pOS?ClUHGS de las- ‘partes esenciales del ashrelstss
sntre si y con respecte a la lata que se abre;

En la forms del invento representads en las
flga. lyz2,1yz2 lnalcan dos palancas dobladas como se
ve aun la fig, 1 y articuladas sntre sf por madio de un re=
mache 3, formand brazos mds l:rgos 4, 5, respectivamente
y brazos mds cortcs 6, 7 raspect ivaments, La palanca l ge
compone de dos miembros planos similares mantenidos a dis~
tancié.mutua ror medio de un miembrc 8 de madsra, siendo
el conjunteo sostenido medisnte Yemaches 9, La palanca 2 se
hace de un miembro de un solc plano y se interpons entre
los dos miembros gue Torman la palanca 1, mantenidndose en
posicidn medisnte una pleza geparadora 10,
| Al brazm 7 va sujete el miembro cértante. E&te,

en la forma representada en las Tigs. 1 y 2 consiste en un
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disce zeopado. 11 del cual sobresale un bords cortante 12,

El disco 11 tiene un orificio oblenge 13, v el braze 7 un

orifiecio correspondients 14, Por lcg crifioitos 13 y 14 pasa

un perno 15 de forms correspondiente con una cabeza 16 Que

entra en la pourcidn acepada del disco 11, y un miembro ros-
cado 17 por medio del cual y de un botdn 18 ol miembro cor—
tante se sujeta al brazo 7. Bl miembro cortante se mantiané
ag{ contra la rotacidn, pero puede quitarse para Gambiarlé.
dn un remechs 19 que atravissa los dos miembros
del brazo 6 va montada una rueda de gufa 20, una rusda deu~
tada 21 y una rueda de tringuete 22, Ias tres ruedas estdn
unid?s.rigi&amegte eutre sf (o hechas de uns pieza) & como
una unidad girvatorisz en sl remache 19,- Bn dste va ademis
mont2do un miembro ¢ Drazo actusnts 25, 21 cual asté'&oola-
do ds une solz pieza de chepa de hierw de mensrs gue tiene

dos mienbros laterilss 24 a tal distancis ontre of que sus

extremos interiores encajan fusrs ds los dos mismbios del

braze &, En un remacis 25 gue pass por los mismbros 24 va
mcntadc un tringusie 26 que por wedio de un resuvrta &7 se
mantiene en contacio con la rusd:z de dientes cblicuos 22.
Las lineas 28 y 29 indiczu las sugerficies in-
terlor 'y exterior rosyectivamenis de la pared de la lata y
la linea 30 indica la periferia oxtetior de la junta entre
la lata y la pared,
| Cuando ss he de usar la herramisuta, la tape
de la caja, dando vn golpe con la mapo sen sl botén 18, es
atravesada por sl £ilo 12 como se representa en la figura

6, hasta qus sl disco 11 descansa contra la tapa., Con 1a

-3 -
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mano izquierde los brazos 4, 5 se aprietan entre s de me~
nera que se hace gue la rueda de gufa 20 encaje con la pared
21 de la lata 32 debajo de 12 junta 33; Al mismo tiempo se
hace cue la rueda de alimentacidn gL encaje con la junt&;
Accionando el braze 23 con la mano derecha se hace gus gire
1a rueda de alimentacidn 21 y que mueva la lata con relacidn
gl filo 12, de manera gque la tapa se corta y se abreae

Debido & la forma de pelanca del brszo 23 se
requiere muy poco esfuerzo para &brir la lata, Gracias a
la construceidn del sbrelatas se obtiene un corte muy limpic
junto a 1a pared de 1z latsa,

Bn la realizacidn representada en las figs. 3
y 4, el brazo 7 astd inel inado hacia delante (aparténd&se
del plano del papel én la fig. 3}, El miembro cortante 11°
se hace de un disco plano desde ol cual se ha levantado un
borde en forma de sector 40, del cusl sobressle el filoAlz;
Ei digseco 11* tilene un orifiecio 13* en forma de herradura,

v al perno 15% tiens forma correspondiente, pero por lo de-
ma' el miembro cortante es sostenido por la cabeza 16 da
1gual nanera qus en la raallzaclon rap:eaentaaa en las
figs. 1 7 2.

‘Bn este cass, la rueda dentada 21" sirve tam-
bidn como rueda de aientaé oblicuos que coopera con un trin-
quate 26° gue tiene una seris de dientes que encajan con
los dientes de la rusda dentada.

Los extremos internos de los miembros latera-
1es 24' del brazo actuante 22 tienen porciones xa&an&&w—

das 42 y una de estas porciones ! xa&an&aadas 427 eirve aams
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miembro de gulz, eato es, sustituye & 1a rueda de gufa 20

de las figss 1 ¥ 2.
Por lo demis la herramienta funclona de igual

msnera que se ha descritc con rafarencia & las figs. 1 § 2

La fig. 5 muestra una modificaeién de la cons-
trucclén representada en las figs. 1 ¥ 2, gsegin la cual el
miembro cortante 1l estd rodeads por un anillo giratorio 60;
Cusnde se usa la herramienta el snillo encaja en la superfi-
cie Interior de la junta entre la tapa y la pared de la lata
y sirve para reducir el rozamiento entre el miembro cortante
vy la junt;.

El invento no se limita & lag realizaciones
representadas y descritas; Se comprenderi fécilmente gue el
brazo 6 pueda servir como miembro de guia si se le da uﬁa
forma adeouada; También pueden uearse otroe medios gue los
representados y desoritos para aacionar‘la rqeaa‘aenxada
que sirve como miembroa de alimentacidn, isi. por ejemplo,
ger{a posible volver la rueda dentada directamsnte a mano
ai estuviera provista de un mango adecuado; En lugar de la
rneda dentada 21 o 21' pueds usarse una craemallera, y tam-
bign serfa positle proveer de dientes con el mismo objete
los brazos 25 o 22", En lugar de dientes puedsn usarse

otros medioe pata obtener el rozamiento necesario,

-0- NO0T4& =~0-=

Los puntos qus como caracterfstica de move-

ded se presentan para qus sean objeto do esie Wodelo de Uti-

1idad en Espafia, por VEINTE afios, son los siguienfeér

- P o=
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12, =~ ﬁn‘abrelatas; caracterizado porgue com-
prends, en combinacién, un miembro cortante destinado & per-
forar laltapa de la lata, un miembro de gula destinadc a

apoyarse en la pared de la lata por fuera de lu misma y deba-

- Jo de la Junta enire la tapa y la pared, un miembro de ali-

mentacién destinado a apoyarse en la junta ybabgerla por la
parte de fuera, medios para sostener el mliembro cortante, el
miembro de gufa y el miembro de alimentscién y para apretar
el miembro de gui& y el miembro de slimentzcidn en direc-
cidn al miembro cortante, y medios para zccionar el miembro

de alimentacidn para saministrar la lata oon relacidn sl

miembro cortante de manera que éste pusda cortar y abrir la

tapa.
| 22, ='Un abrelatas segin se reivindica en el
punto 12, ecaracterizado porque el miembro cortante estd su~
jeto en forma separable al medio gue lo sostiene; »
32, = Un abrelatas segin se reivindica en el
punto 29, caracteriiado porque ¢l miembro cortante ¥& suje-

to al medio que lo sostiene mediante un perno y un botidn,

sirviendo también este Wltimo como miembro gque recibe la

presidn para perforar la tapa. |

| 4“; ~ Un abrelatas segin se reivindica en
cualquiera de los puntos 12 a 32, caracterizado porgque se
disponen medios de antifriceidn pars redueir el iozamianto
entre el miemb;o cortante y la junta entrs la tapa y la pa-

rod de la lata,
59, - Un abrelatas segin se reivindica en &l

punto 4%, caracterizado porque un anillo va montado giratoria~
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mente en el miembre cortante y egtd destinado n encajar en
la junta entre la tapa ¥ la pared de la lata bor dentro de
la misma, pars reducir el rozamiento sntre e miembro core
tante y la junta; _

62, - Un abrelatas segin se reivindiea en
cualgquiera de log puntos 1¢ g 5o, caracterizado borque el
miembro cortante tiene la forma de un disco con un borde cor
tante saliente ¥ suja%o en forma no giratoria al medig ¢ueg
sostiens el miembro cort&nﬁe;

7%, = Un abrelatas segin s reivindica en
el punto 62, caracterizade pPorque el disco tiene up rebor-
de levantado del cual sobresale el borde cortante;

8¢, ~ Un abrelatas segin se rejivindica en
cualquiera de log puntos 12 g 72, caracterizado borgue el
miembro de guia fiene lz forma de una reeds montada glra~
toriamente en el medio “ue sostiens sl miembro ge gufa y
ests destinado g encajar con sy beriferia en 1g pared de la
lata debajo de 1a Junta entra 14 t8pa y la pared yor la pare
te de fuers de 14 misma,

92, ~ Un abrelatag segin ge reivindiea en
cualguiera de los puntos 1o a4 82, caracterizade Porque el
miembro Ge alimentscidn tiene forma de ung TYveda dentade
montads giratoriamente en ol medio que sostiene el miembro
de alimentacidn Y destinads a encajar con S0 periferia den-
teda eri la junts Pn‘b!‘e la tapa y 1a rared de la lgtg por
fnera de la miama.'

102, ~ Un abrelatag segin se reivindies en

el punto 90, daracterizadu porque sl medio para acecionar la
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rueds dentada tlens dientes, un miembro actuante conectado
articuladamente con el medic que sostiens el mismbro de
glimsntacidn y un tringuete ascoisdo con el mismbro sctuan-
te y destinado a engranar con los dientes de la rueda den-
tada para la rotac;ép de la misme,

~11¢, - Un abrelatas gegin se reivindica en
el punto 109, caracterizado porgus la rueda dentada tiene
dos anillos de dientes, uno para encajar en la junta entre

la tépa vy la pared de la lata y otrc para sncajar en el trin-

quete del mismbro actuafite.

120, - Un abrslatas segin se reivindica en
el punto 112, caracterizade porque ol miempro de gufs tie-
ne ferma de un dlsco redonds, el miembro de alimentacidén
tiene forma de rueda dentada, y se dispone una rueda de
diéntes oblfcuos, formando el disco, la rueds dentada y la
rueds de disntes oblfcuos una unidad giratoria ne &ivi&ida;

132, - Un abrelatas segin se reivindice en
el punto 109, caracterizado porgue la rueda dentads tiene
an sole enillo de dientes, destinado & encajar en la }junta
entre la tape ¥ la pared de la lata y & cooperar con el
miambro actuante.

140, - Un abrelatas segln se reivindica en
cualguiera de los puntos 1¢ a 132, caracterizado porque
el medic para gostener el miembro cortante, el miembro de
gufa y el miembro de alimentacidn comprende dos palancas
articuladas entre af formando braéog nds largos y mds cor-
tos, emtanio el miembro cortante montado en uno de loa bra-

zos nds cortos, y €l miembro de gufa y el ﬁiemth“¢a~ai1-\,

.
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mentacidn en el otro, .

| 15¢, - Un abrelatas segfin ss reivindlica en
el punto 14¢, caracterizado porqus sl brazo mds corto en
gue va montado el miembro de allmentacidn estd destinade
a servir de miembro de gufa porqus tiene una porcidn desti-
nada a encajar en la pared de la lats por fyara de la misma,
debajo de la junﬁa‘entre la tapa y la pared.

162, - Un abrelatas segin se reivindica en
cualguiera de los puntos 1¢ a 142, que tiens un .mlembro ac-
tuante para hacer funcionar el miembro de at imentacidn coned-
tado articuladamente con el medio gue soatiene el miembro
de soporte, caracterizado porque el miembro actuante satd
destinado a servir de miembro de gufe porqus tiene una por-
cién redondeads destinada a encajar'sn la pared de la lata
por fuera de la misma, debajo de la junta entre la tapa y
1s pared. ‘

179, - Un sbrelatas, carascterizado porgue

comprende en combinacidn dos palancas articuladas entre sl

formando brazos mds largos y mds corfes, un miembro cortan-
te montadc en forma ggparable en uno de¢ los brazos még eorT-
tos, una rueda de gufa giratoria destineds a encajar en la
pared de la late en la parte exterlor de la misma debajo

de la junte entre la tapa y la pared, montadé glratoria-
mente en dl otrd brazo corto, una rueda dentada asociada
con la rueda de gufa, giratoria con ella y destinada a en-~
cajar eg,la.junta entre la tapa y la pared de la lata, una
rueds de dientes oblicuos asociada con la rueda de guia y

la ruefe dentada y giratoria ocon ellas, un brazo actuante

—9—
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giratoric sobrs 6l mismo eje que la rueds da gufa, la rueda
dentada y la rueda de dientes oblicucs, y un tringuste age-
ciado con el bram actuante y destinazdo a encéj ar gn la rue-
da ds dientes oblilmma. para hacer girar la rueda &enta&a'.

l8¢, - Un &bralafas, caractsrizado porgue com=-
pi‘.en&a en combinmeidn dos palancas articuladas entre s{ for-
mandoc brazos mis largos y mds cortes, un miembro cortante
montado en foma separable en uno de los brazos mds cortos,
unga rueda dentada montada giratoriamenie en sl otre brazo
corte, un brazo actuante montado para girar sobre el mismo
eje que la rueda dentada y que tienen una porcidn redondeada
destinada a encajar sn la pared de la lata por fuera de la
misna y debajo de la junte entre la tapa y la pared de l= la-
ta, v un trinquete ascciado con sl braze actuante y que en-
ceja en la rueda dentada pera hacerla girar;

199, - Un abrelatas virtualmente come se des-
eribve y rapresenta‘ en los dibujbs ‘adjuntos‘.

202, =~ Un abrelates,

Tal y como se ha daécrit& en la Memoria que
antecedse, repregentzdo en &l dibnjo que s acumpais y con los
fines gue se han eapacifigadm'.

| Bata Memoria congta de dlez 'I_:mjaa escritas

POT una sola cara,

Haar i&.; 22 JUL. 1948
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