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M O 3) 3 i  O D B U U l I B á D  
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por 7EIBSE años

a nombre ds iUDEi WILHSBf HHEBSRa, de nacionalidad sueca, 

residente en B errarles vflgen 6, 3 tora Esa ingen, Estoco lmo, 

Suecia, por:
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BOL invento se refiere  a un abrelatas que com­

prende en combinaoidn un miembro cortante destinado a perfo­

rar la  tapa de la  la ta , un miembro de guía destinado a apoyar­

se en la  pared de la  misma por la  parte exterior debajo de 

5 la  junta entre la  tapa y la  pared, un miembro a l imantado r 

destinado a descansar en la  junta por la  parte de fuera y 

cogerla, medios para sostener e l miembro de guía, e l miem- 

■bro cortante y el miembro allmentador, y para apretar el
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Memoro de guía y e l  mi embro alimentador en direce ida hacia 

el miembro cortante, y medios para accionar e l  miembro a l i -  

mentador para suministrar la  la ta  con relación  a l miembro 

cortante de manera que éste pueda cortar la  tapa y abrirla# 

Algunas rea lizaciones del. invento se descri­

birán en d e ta lle  a continuación oon referencia  al dibujo 

adjunto. In  ésta, la  f l g .  1 muestra una v is ta  la te ra l de 

una rea lización  del invento, habiéndose roto una parte da 

un braso actuante, y la  f i g .  2 es una v is ta  en corte par­

c ia l dado por la  línea  2-2 de l a ’ f i g ,  i .

I»as figo# 3 y 4 son v istas correspondientes 

de una forma modificada del invento, la  f i g .  5 representa 

una forma modificada del miembro cortante, la  f i g .  6 mues­

tra las posiciones de la s 'p artes  esenciales del abrelatas 

entre s í  y con respecto: a la  la ta  que se abra.

In  la  forma del invento representada en las  

fig a . 1 y 2, 1 y 2 indican dos palancas dobladas como se 

ve en la  f ig .  1 y articuladas entre s í por medio de un re­

mache 3, formando brazos más largos 4, 5, respectivamente 

y brazos más cortos 6, 7 respectivamente, la  palanoa 1 se 

compone da dos miembros planos sim ilares mantenidos a d is­

tancia mutua por medio de un miembro 8 de madera, siendo 

e l conjunte sostenido mediante rema,ches 9. la  palanca 2 se 

haoe de un miembro de un solo plano y se interpone entre 

los  dos miembros que forman la  palanca 1, manteniéndose en 

posición mediante una pieza separadora 10»

Al brazo» 7 va sujeto- e l miembro cortante. Usté,

en la  forma representada en las  f ig a . 1 y 2 consiste en un

-  2 -

’’ re „



t

i.

lo

25

20

25

disoo acopado 11 del cual sobresale un borde cortante 12. 

B1 disco 11 tiene un o r i f ic io  oblongo 13, y Qi  brazo 7 un 

o r i f ic io  correspondiente 14. Por le s  o r if io io s  13 y 14 pasa 

un perno 15 da forma correspondiente con una cabeza 16 que 

entra a u l a  porción acopada del diaoo 11, y un miembro ros­

cado 17 por medio del cu,al y de un botón 16 a l miembro cor­

tante se sujeta a l brazo 7. KL miembro, cortante se mantiene 

as í contra la  rotación, pero puede quitarse para cambiarlo.

3n un reme ene 29 que atraviese, lo s  dos miembros 

del brazo 6 va montada una rueda de guía 20, una rueda den­

tada 21 y una. rueda de trinquete 22. Ia s tres ruedas están 

uniaas- rigidamexite entra s í (o hechas de una pieza ) y como 

una unidad g ira to r ia  en e l  remache 19.-3a éste va además • 

montado un miembro o brazo actuante 23, e l cual está ¿cola­

do do un.; so leí. pieza de chapa de hierro de manera qu© tiene 

dos miembros la te ra le s  24 a ta l distancia entre s í aue sus 

.extremos in terioras encajan fuera de lo s  dos miembros del 

brazo 6. En un remache 25 que pass. por lo s  miembros 24 va 

montado un trinquete 26 que por medio da un resorte 27 se 

mantiene en contacto con la  ruada de dientes oblicuos 22.

las  líneas 28 y 29 indican las  superficie a in­

t e r io r 'y  exterior respectivamente de la  pared de la  la ta  y 

la. lm ea  3o indica 2a p e r ife r ia  oxtetior da la  junta entre 

la  la ta  y la  pe,red.

Guando se lia de usar la  herramienta, la  tapa 

de la  caja, dando un golpe con la  mano..en e l botón 18, ea 

atravesada por e l f i l o  12 como se representa en la  figura

6, hasta que el disco 11 descansa contra la  tapa. Con la
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nano izquierda los "brazos 4, 5 so aprietan entro s í da wb-  

aem  que a© hace que la  ruada, do guia 20 encaje oon la  parad 

SI de la  la ta  32 deba jo  de la  Junta 33. A l mimo tiempo se 

¿ace que la  ruada de alimentación a  encaje con la  junta» 

Accionando el brazo 23 con la  mano derecha se hace que g ira  

la  rueda da alimentación 21 y que mueva la  la ta  con relación  

a l f i l o  12, de manera que la  tapa se corta y se abre.

Debido a 1® forma da palanca del brazo 25 se 

requiera muy pooo esfuerzo para abrir l a  la ta » Gracias a 

la  construcción del abrelatas se obtiene un corte muy limpio 

junto a la- parad de la  la ta »

In  la  rea lización  representada en la s  f ig s .  3 

y 4, e l brazo 7 está inclina do hacia delante (apartándose 

del plano del papel d a l a  f i g .  3 ). ffl. miembro cortante 11* 

se-hace de un disoo plano desde e l  cual se ha levantado un 

borde en forma de sector 40, del.ouai sobresale e l  f i l o  12» 

EL disco l l f tiene un o r i f ic io  13* en forma de herradura, 

y e l perno 15* tiene forma correspondiente, paro por lo  de­

más e l miembro cortante es sostenido por la  cabeza 16 de 

igual manera que en la  rea lización  representada en las 

f ig s .  1 y 2»
Bn este caso , la  rueda dentada 21* s irve  tam­

bién como rueda da dientes oblicuos que coopera oon un tr in ­

quete 26* que tiene una serie  de dientes que -encajan, con

los dientes de la  rueda dentada.

hoa extremos internos de lo s  miembros la te ra ­

le s  24* del brazo actuante 23* tienen porciones redondea­

das 42 y una de estas porciones redondeadas 42* sirve como
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miembro de guía, esto es, sustituye a la  rueda de guía 20
, i

aa la s  figs* 1 y 8.
Por lo  demás la  herramienta funciona de igual

manera que se ha descrito con referencia a la s  f ig s . 1 y 2.

üa fig *  5 muestra una modificación de la  cons­

trucción representada en las fig s* 1 y 2, según la  cual e l 

miembro cortante 11 está rodeado por un an illo  giratorio  50. 

Cuando se usa la  herramienta e l an illo  encaba en la  superfi­

cie interior de la  Junta entre la  tapa y la  pared de la  la ta  

y sirve para reducir el rozamiento entre e l miembro cortante

y la  Junta*
EL invento no se lim ita  a las realizaciones 

representadas y desoritas. Se comprenderá fácilmente que e l  

brazo 6 pueda servir como miembro de guía s i  se le  da una 

forma adecuada. También pueden usarse otros medios que lo s  

representados y descritos para accionar la  rueda dentada 

que sirve como miembros de alimentación. Así, por ejemplo, 

sería posible volver la  rueda dentada directamente a mano 

s i  estuviera provista de un mango adecuado. En lugar de l a  

rueda dentada 21 o 21f puede usarse una cremallera, y tam­

bién sería  posible proveer de dientes con e l mismo objete 

lo s brazos 23 o 23*. En lugar de dientes pueden usarse 

otros medios pata obtener e l rozamiento necesario.

- 0 -  I O T A  -  0 -

3úos puntos que como característica de nove­

dad se presentan para que sean objeto te este Modelo de U ti­

lidad  en España, por VSHTE años, son loe siguientes:
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1*. -  Un abrelatas, caracterizado porque com­

prende , en combinación, un miembro cortante destinado a per­

forar l a  tapa de la  la ta , un miembro de guía destinado a 

apoyarse en. la  pared de la  la ta  por fuera de la  misma y deba­

jo de la  Junta entre la  tapa y la  pared, un miembro de a l i ­

mentación destinado a apoyarse en la  Junta yboogerla por la  

parte de fuera, medios para sostener e l miembro cortante, e l 

miembro de guía y el miembro da alimentación y para apretar 

el miembro de guía y e l miembro da alimentación en direc­

ción a l miembro cortante, y medios para accionar el miembro 

de alimentación para, suministrar la  la ta  oon relación al 

miembro cortante de manera que éste pueda cortar y ab rir  la  

tapa.

2e. -  Un abrelatas según se reivindica en el 

punto l e, earaoterizado porque e l miembro cortante está su­

jeto en forma separable a l medio que lo sostiene,

3 2 . -  Un abrelatas según se reivindica en él 

punto £fi, caracterizado porque e l miembro cortante iba suje­

to a l medio que lo  sostiene mediante un perno y un botón, 

sirviendo también este último como miembro que recibe la  

presión para perfbrar la  tapa,

4C* -  Un abrelatas según se reivindica en 

cualquiera de lo s  puntos l fl a 3fi, oara eteriza do porque se 

disponen medios de antifriooión para reducir el rozamiento 

entre e l miembro cortante y la  junta entre la  tapa y la  pa­

red de la  la ta .

5s. -  Un abrelatas según se reivindica en el 

punto 4®, earaoter izado porque un {anillo va montado glratoriar*
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mente en el miembro cortante y esta' ,
. . y estíi d0stinado a encajar en
i .  , « * .  e*tM  u  ta p a ,  i .  pars4 ¿8 la  la ta  pM  aaMro ^

sma, par** reducir e l rozamiento entre e l miembro cor­
tante y la  junta*

6fi. -  Un abrelatas segtín se reivindica en 
« « I q u ie K  le lo .  puntos 1 » .  5 s, oara o t e a d o  e l

“ ° ; r taDte tX“ e ^  —  -  »  « • -  <=« »  .ordo oor* 
saliente ,  sujeto en íorna no g ira to ria  a l .odio Sue

sostiene e l miembro cortante.

1°. -  Bn abrelatas según so reivindica en 

ol Ponto 8. ,  oaraotorizado por?„e e l disoo ti.no un rebor- 

e levantado dol onal sobreñal. ol bordo cortante.

HC" ‘  abr9lataa a„ ;á:i oe roivindloa en 
cualquiera de lo s  puntos lfl a 7a ü„  ,
. * cara eterizado norque el

toriamento en ol ..d io  « .  eoetiene ol ^ r o  do g „ Í  r

; : ; n °  * enoa5ai ° °n an í a r i f a r i a - * •  * « . * « .  m•iata debajo de la  junta an+r« n - *
te v Pa y la  P " 9d P «  lo  par-te de fuera de la  misma.

9°- '  Un abrelatas según oo reivindica en
cualquiera de lo s  puntos 1 * a 8 e csracteri* ,

» caracterizado porque el

T o n t Z  " I  * * ” * “ « *  ^  dentada
'  • .  «  . . . »  . . .  . . . o »  «

l “ r ; ; 7 ” ■teda en la  junta entre 1 »  tan. _  ■»
< * la  tapa y la  pared de la  la ta  por

fuera de l a  misma. ' P

.1 ounto „  10° '  '  D“  atT8lataa ^  M  * « - ! «  «e l punto 9a, oare eterizado porque a i
P rqn® 91 ®edio para accionar la
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rae&a dentada tiene dientes, un miembro actuante conectado 

articuladamente coa el medio que sostiene e l miembro de 

alimentación y un trinquete asociado con al miembro actuan­

te y destinado a engranar con los dientes de la  rueda den­

tada para la  rotación de la  misma*

1 1 ¿. -  Un abrelatas según se reiv ind ica  en 

©1 punto lo 2, caracterizado porque la  rueda dentada tiene 

dos anillo®  de dientes» uno para encajar en la  junta entre 

la  tapa y la  pared de la  la ta  y otro para encajar en el tr in ­

quete del miembro actu iíite.

122. -  Un abrelatas según se re iv ind ica  en 

e l punto l i s  t caracterizado porque e l miembro de guía t ie ­

ne forma de un disco redondo, e l miembro de alimentación 

tiene forma de rueda dentada, y se dispone una rueda de 

dientes oblicuos, formando e l disco, la  rueda dentada y la  

rueda d® dientes oblicuos una unidad g ira to r ia  no d ivid ida.

ig fi. -  Un abrelatas según se re iv ind ica  en 

el punto 10£, caracterizado porque la  rueda dentada tiene 

un solo a n illo  da dientes, destinado a encajar en la  junta 

entre la  tapa y la  parea da la  la ta  y a cooperar con e l 

miembro actuante.

148 . -  Un abrelatas según se re iv ind ica  en 

cualquiera de lo s  puntos l 2 a 132, caracterizado porque 

e l medio para sostener e l  miembro cortante, e l  miembro de 

guía y e l miembro de alimentación comprende dos palancas 

articuladas entre s i  formando brazos oías largo® y más cor­

tos, estando e l miembro cortante montado en uno de lo s  bra­

zos más cortos, y e l miembro de guía y e l miembro de a l i ­

-  8 -



mentación en el otro# •

15e# -  Un abrelatas segán se reivindica en 

el punto 142, caracterizado porque ©1 brazo más oorto en 

que va montado el miembro de alimentación está destinado 

a serv ir de miembro de guía porque tiene una porción desti­

nada a encajar sn la  pared de la  lata  por fuera de l a  misma,
i

debajo de la  junta entre la  tapa y la  pared.

16e. -  ün abrelatas segán se reivindica en 

cualquiera de lo s  puntos 12 a 142, que tiene un .miembro ac­

tuante para hacer funcionar e l miembro de alimentación conec­

tado articuladamente con el medio que sostiene el miembro 

de soporte, caraoterizado porque e l miembro actuante está 

destinado a serv ir de miembro de guía porque tiene una- por­

ción redondeada destinada a encajar en la  pared de la  lata  

por fuera de la  misma, debajo de la  junta entre l a  tapa y 

la  pared#
172. -  ün abrelatas, caracterizado porque 

comprende en combinación dos palancas articuladas entre s í 

formando brazos más largos y más cortos, un miembro cortan­

te montado en forma separable en uno de lo s  brazos más cor­

tos, una rueda de guía g iratoria  destinada a encajar en la  

pared de la  la ta  en la  parte exterior de la  misma debajo 

de la, junta entre la  tapa y la  pared, montada g ira to ria -  

menta en al otro brazo corto, una rueda dentada asociada 

con la  rueda de guía, g iratoria  con e l la  y destinada a en­

cajar en la  junta entre la  tapa y la  pared de la  la ta , una 

rueda de dientes oblicuos asociada con la  rueda de guía y 

la  rueda dentada y g iratoria  oon e lla s , un brazo actuante
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giratorio  sobre e l mismo aja que la  rueda cüa guía, la  rueda 

dentada y la  rueda do dientes oblicuos, ’y un trinquete aso­

ciado con el brazo actuante y destinado a encajar en l a  rue­

da de dientes oblicuos para hacer g ira r la  rueda dentada,

18®. -  Un abrelatas, caracterizado porque com­

prende en combinación doa palancas articuladas entre s í  for­

mando brazos más largos y más cortos, un miembro cortante 

montado en forma separable en uno de lo s brazos más cortos, 

una rueda dentada montada giratoriamente en el otro brazo 

corto, un brasa actuante montado para g irar sobre e l miaño 

eje que la  rueda dentada y que tienen una porción redondeada 

destinada a encajar en la  pared de la  la ta  por fuera de la  

misma y debajo de la. junta entre la  tapa y l a  pared de la  la ­

ta, y un trinquete asociado con el brazo actuante y que en­

caja en la  ruada dentada para hacerla g ira r,

1 9 ®, -  Un abrelatas virtualmente como se des­

cribe y representa en los dibujos adjuntos,

20a* -  Un abrelatas.

Tal y eomo se ha descrito en la  Memoria que 

antecede, representado, en a l  dibujo que se acamparía y non los  

fines que se han especificado,

la ta  Memoria consta de diez hojas escritas  

por una sola cara,

Madrid, 22  JUL 19#
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