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qna ge aoompaﬁa & la solicitud de un maaolo de utilidad Por veinte
aﬁoa en Espafia, por: " SOEOrtc 2ara 1natrnmentos égtioes‘g&;tétilas
de medioidn * a favor de 1la Te84 Optikoteohna Gesellsah&ft meb.He
!rerau eptikoteohna Spolednost a.n.o. Prcrov, raaldente on rrerau
'(Protoctorado de Bohemia y Moravia).- | '
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Para fijar instrumentoe de medicidn y dpticoe en el cuerpo del h
,Vabservadanbn observaciones y mediciones, por ejemplo con un teléﬁé; i
) tre, ye ge conooen cstativOI 0 soportes que eonsisten en dos astri-
bos para los hombroa. en los que en eada uno esté fljedo siratorian
mente un brazo de:apoyo para ol instrumento optiao de tal modo que
el instrumento 6ptico situado sobre los brazos de apoyo tome posi-
oionéa adecundes pere 1le mediocidn delants de 108 ojoe del observa-
dor, fijandoae en estes poeiaionee. Bate brazo de apoyo es girato-
Tio de t&l modo elrededor de: nn eJe que eproximedemente tisne 1nterJ :
‘saocion con la artiaulaoion oervicel dsl observalor que al a@blar
haoia atrﬁs la oaboza, ol lnatrumento éptico puede seguir este mo~ ;
vimienta. Les dieposieionoa eonocidaa de esta claae tienen. ain am—

-bargof 1a deavantaja de que el movimiente de ofcilacion del tnstrne

ﬁantoAno corraspoﬂaa al movimiento real de le cabeza 4 por le tantoe
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del 1nstrnmonte, (por 1a magnitud a. Flg. 1).,

taoiltta el obaervador, en posicién firme, la obsorvaolén de tal me-

ticulaﬂo ‘eon estribo pars los hembroe y la fig. 5 muestra el soﬁar“

;elrvou para fijar el eoynrte al cuerpo del obaervador. En las artt--

-2 hey fiaauot aos brazoe de gufa 6, 7 gtratariamente, on ouyea 0!’0! f

7eotorta de movimientos eaté 1uﬁioaaawoon B on i& flg. 5. La reiaé

'fartzouladan, sagﬁn la figs & aaté aa&aApor e formula ‘

Esta desvanta:a 86 evita porqne el brﬁzo de ap@ya del aarorto,
gegiin el presents modelo de util&dad ge oonforma como parte ae nn

euadrilétero articalada suaceptiblo de oscilar ¥y su forma y pasiaion

do. que por una parte quada garantizada mu utilizaaién oan el easco
de acero pueato y por otra parte el ele de gire del 1natrnmento 6p~_
tiao esté elegido aproximadamentp para que el instrumento éptieo
pueda ‘Beguir oxaotamante ol movimiente de 1a oabeza.

Aﬂeeuadamanto el soporte se diapona de tal manera que 1as 1on~;
gitades del brazo de apeyo ¥ ‘de una de lae,gufaa ael ouadrilétero n
artienlado estan 1nsta1adaa ajustablement;: aa modo que yuedon<azﬁi- o
tarse & oualquier temefio de cuerpo del obaervader. ‘f

Una fbrma de e:eouoien del objeto del modelo aeté represantaaa

en el dibujo. Lo fige 1 repraaenta el soporte cenoalde en des']! dook

ciones de uao. 1a fig- £ es una vista de oen:unto del obJeto 5,1'1n,; -
vento en posiciones anélegas. Ia fige. 8 a8 una repreaentaoien eaque¢
métioa de los movimientos del euadrilétero ertioulado . segun ol medo~
los Ia fig. 4 muastra en perlpaotiva une parta Ael cuadrilatera ar«

te en vista por delante. 7
Segin el modelo, eI soporte consiste en les soporten toracteee !
1, 2 (fig. 4) que. on 1& espaldﬂ estén nnidoa per un estribe 7 que, '

oulaoaonas 4, b que estin unides fijsmente con el aoportc toraoiue '

oxtremos oata arficulade en oada uno de ellos nn brage do apayo 8
para a1 1netrumanto 6pt1eo 4, por medio ae articulaoionee 9, 10,
Bste aispoaicién forma un doble cuadrilatero at%i%ulado, cuye traJ

sién ae 1ae proporctonea de los dietintae 1ongitudes de loe bresos




10
A
e

25

"trea '"'.barra's der conexién 11, 12. 13 (ﬂg. 5) de‘lmanera qna forman

- por aooylamientm ezﬁaneihiu de roaaa 1!3 19, da manar; qne puedm

drlfmites para las distintas’ 1ong1tnus del brazo de gufa 7 utén o0
“tenidse en les eonaclones b = 4 y b 1&5 d- E Wﬁmﬂ'% foren

‘erticulaciones e puede ajaetar y tigar en’ 1a poslcién mﬁs convenleno

-:g--apgssssansassaé;’ccv

in‘a

un estaﬂvo !uerte. sobro la.a doe barrae de bene*xiun 12, 15 e ha-‘ :
'llan guatro maelles’ ‘heliooidales, 14, 15. 16. 17 ouya tenaién 00~ S
rruwﬁda aproximadamantc al peso del aoporte 7 del tolometru. |
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m brazo de gpoyo 8 3 ol 'nraze ‘da gnfa 7 ini’erior e aguetan

ejustarse & toaoa 105 tamaﬁoc ﬂel aumrpo ﬁel observaaor. Iaa

la obnrvaoion y las moaicional. por dmp‘lazamianvo alreiuar de 1“»

te. de manera que 1as o’bnrvauionos pu:eden Memttatse fécilmgnto. e

on yreaente modalo de ut:tluad cemprende les etguiantes raivin-f‘ i
dlnacionu: ]

‘Low soyorts para :lnstrumentas opticos partaulea, oapeoialmana‘ _; _
te teiemetrol, caraoteri.zadb yorque corisiste en un ;:ar de° mdrﬂé«- | }
teros cuyoe udoa eetin formaoe por brazo: de apoyo 401 inatrnmdnto;
(8}, brazos de g&{a (6) v brazos (7) &e 1ongitua variable. N

Bow BOporte aogun la raivind:leacién 1, earautsrtzado pergue lu

longitudes’ del brazo de apoyo ( 8) y Qel brazo de gn{a ( 7 ) een verias
bles- por medio de aoeplamionton axtensiblu (18, 19). ~ b

B Beporte aogun las reivind:loaciones 1 - 4 B, oaracterizado por-
que 1es aos Nportee torﬁoioos {1, 2) ‘estén tmidos poOY - un ostﬂ‘be ;
ursal (5). ) - , e

4o quorto para - instrumentoa opt!cos portaulne Ao meucton’ L
Bugﬂn se desoribe y ‘reivindion en le presente memoris desaripti-
‘#e:1lustin con lvs nnsnjon qne e 1a misma 86 acompaﬂan.

?en'“ esta ““ﬂl"’ﬁn 45 tres hczdt o as v aaoritaz ) mfm .

‘por ma sola aa.ra. maru? 88"
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