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M E M O R I A ^  D E S C R I P T I V A

correapondien te a un modelo de u t i l id a d ,  por Y einte añoa, 
a favo r de D. R afael pascual P ra t y D. G abrie l p u jiu la  
P érez , re a id e n tea  en Baroelona, para "MUNECC MECANICO-PAR­
LANTE".

Rl ob je to  que co n stitu y e  e l p reaen te  modelo de 
u t i l i d a d ,  como ya del emutoiado ae desprende, ae re f ie re  
a un nuevo t ip o  de muñeco el cual p re se n ta  determ inadas 
e a ra c ta r ia t ie s a  to ta lm en te  nuevas y  desconocidas en al 
mercado haata  l a  fech a .

Ha sabido que lo a  muñecos que actualm ente inun­
dan e l mercado, presen tan  movimientos lim itad os y lo ca­
l e s  en determ inadas p a rte a  de l cuerpo o extrem idades, 
principalm ente debido a au conatrueoidn a base de alam­
b re s  , que por movimiento imprimido por ex cén trica  de­
s a r ro l la n  un desplazam iento pequeño que no perm ite mas 
que l a  d is te n s ió n  de l a  p a rte  a mover en un sen tido
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En el modelo que nos ocnpa se perfeccionan es­
tos movimientos h a s ta  el punto de que se g enera lizan  
simultáneamente en todas la s  p a r te s ,  im itando con r a ­
r a  p e rfecc ió n  lo s  movimientos humanos* E llo  es p r in c i­
palmente debido a l a  aooión de una ex cén trica  que tra n s ­
m ite y re g u la  simultáneamente lo s  movimientos a una o 
unas v a r i l l a s  conectadas a la s  transm isiones generalas 
de todas la s  p a rte s  que han da moverse*

Completan la s  c a r a c te r í s t i c a s  ahotadas, e l he­
cho de acoplarse un sistem a p a rla n te  que ac tú a  asim is­
mo simultáneamente y por la  p rop ia  acción del mecanis­
mo de movimientos*

Para una mejor comprensión del in v en to , se acom­
paña una ho ja  de p lan os, dem ostrativa de un caso de rea­
l iz a c ió n  p r¿ ó tic a , p resen tada tan  solo a t i t u lo  de ejem­
plo e i lu s t r a c ió n  no l im ita tiv o  y en e l que,

La y ig . 1*, es un d e ta l le  esquemático de l muñeco 
en v i s t a  p a rc ia l ,  m ientras que,

La F ig . 2* y 3*, son dos v is ta s  d i s t in ta s  del me­
canismo*

Con ayuda de este  d e ta l le  g rá f ic o , se describen  
a  continuación  la s  d i s t i n t a s  p a r te s  o elementos de que va 
co n stitu id o  e l conjun to : *

IB .-  El in t e r io r  del muñeco consta  esencialm en­
te  de:

A) Caja de madera debajo del s i l l ó n  donde e s tá  
l a  máquina accionante y p a rlan te  del muñeco.

B) E xcén trica  transm isora  de movimiento a  la s  
v a r i l l a s  p r in c ip a le s , acciohadoraa de lo s  b razos, ca­
beza y p ies*
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0) Mae! la  a a l  avado re  a .
D) M uelles da deacenao.
E) Aparato o rto fó n ico .
F) A ltavoz.
0) P la tin a  del diaoo o p e líc u la .
H) Topes da v a r i l la  da o jo s .
1) Topea de v a r i l l a  da b razoa.
I ' )  Planohaa su jec ió n  v a r i l l a  a da manos,
2 " .-  La maquinaria au vaz e s tá  c o n s ti tu id a  

por lo a  a i g a lan tea  alen entoa:
J ) Cuerpos baaea da h ie rro  fundido donde deacan- 

aan la a  piezaa acopladaa.
X( Brazo que aociona para d a r cuerda.
I )  Muelle en je tado  a l  re tro c e so  del brazo B.
M) Volante accionador de l v a r i l la je #
N) Ruada engranaje a l a  o a ja  de cuerda.
O) Tambor o ca ja  de cuerda.
P) Engranaje que hace acc ion ar e l e je  a in f in  Q.
Q) Eje a in f in  de la  p la t in a .
R) Diaoo o p e líc u la .
8) Engranaje a l a  acción  de l a  cuerda.
T) Eje de tam bor.
3^*- El tambor de fu e rz a , por medio de una o 

mea v a r i l l a a  tranam lte  e l movimiento prim ario  a o traa  
ta n ta s  a e r ie a  de v a r i l l a a  montadaa en gu ias f i j a s  im­
primen movimiento a o tra a  derivadas y a r tic u la d a s  en lo a  
puntos de f le x ió n  de la a  p a rtea  que han de ac c io n a r, día 
poniéndose topea de lim ita c ió n  de desplazam iento de laa  
v a r i l la a  secu nd arias .
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Las p a rte e  móviles p r in c ip a le s , t a l e s  como cábe­
se , p iernas y brazos, lle v a n  acoplados muelleB de d is ­
ten sió n  y recu peració n , de forma que a l e s t a r  compensa­
dos en tre  a i ,  lo s  movimientos bruscos o v io len to s  quedan 
d u lo ificad o s  o suavizados para d a rle s  maa c a rá c te r  de 
humanos,

Los mecanismos fundamentales d e s c r i to s ,  perm iten 
e l acoplamiento de contrapeaos y m uelles mediantes lo s  
cuales l s  acoión de Jtalea mecanismos fundam entales, se 
m u ltip lic a n  o a c re c ie n ta n , es d e c ir?  que perm iten a lo s  
miembros o p a r te a , impulaoa l ib r e a ,  debidos a l a  e l a s t i ­
cidad r e la t iv a  de lo a  movimientos b ásico s; que aon pro­
ducidos por acoión d e l mecanismo p r in c ip a l ,  tra n sm iti­
do.

La emiaiÓn de sonidos ae debe a la  acción del 
d ia p o a itiv o  p a rla n te  B movido, como an tea  ae in d icó , 
sim ultáneam ente, que hace ac tu a r a l  d isco  o p e líc u la  & 
captando s i  aAnido e l  am p lificado r o b ib rad o r F conve­
nientem ente d ispuesto  en e l n te r io r  d e l  cuerpo d e l mu­
ñeco. La oapáaoión de v ib rac ió n  puede v e r i f ic a r s e  por 
ag u ja , diam ante, c r i s t a l  o aguja damadera acondiciona­
da o oualqu iera otro de loa medios que actualm ente aon 
conocidos a estoa  f in e s .

El d iap o a itiv o  de movimiento lo  in te g ra  el tambe 
O que tie n e  una rueda dentada P l a  cual acciona aóbre e l 
e je  g  que sonata  de un s in f in  y l le v a  en su extremidad 
su p e rio r  l a  p lataform a p o rta -d isco  o p e líc u la  R sobre la  
que ao tu a  la  aguja montada en e l  aparato  a^na itlvo  sua- 
t i t u t i v o  d e l  diafragm a B que tran sm ite  l a  sonoridad a l  
v ib rad o r .
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El plano no p resen ta  más que a l mecanismo bá- 
aioo p r in c ip a l  da l a  p a rte  an pario r de l cuerpo, om itién- 
doaa a l secundario o derivado para l a  m ovilidad da la s  
manca y demás, ya que aa com plicaría  e x tra o rd in a r ia ­
mente y a in  necesidad e l g rá f ic o , y por o tr a  p a rta  eatoa 
meoanismoa aon l a  descomposición de loa  miamos alamen­
to s  presentados en o tro s  de o a ra o te r ís t io a s  sem ejantes.

El movimiento de la  p a rte  in f e r io r  d e l cuerpo 
ae conaigue por el miamo alaterna p a rtien d o  de l a  v a r i l l a  
o V a r illa s  armadas en e l punto excén trico  0 del velan­
te  g  en sen tido  v e r t i c a l  descendente, pudiendo a e r  a i -  
m étrioaa o no l a s  v a r i l l a s .

El armazón pnade i r  reou b ierto  con cuerpo f o r ­
mado de m etal, c a r tó n , paata  o cu a lq u ie ra  o tra  m ateria 
p lá a tlc a  apropiada, adosándole la  Vestimenta que ae de­

see.

Las p e líc u la s  o d isc o s  pueden i r  im presionadas 
con to d a  c lase  de sonidos, a in  excepción, pudiéndose 
recam biar oon suma f a c i l id a d .

Por l a  deacripo ión  que prdeeoe podrá deducirse 
que tan to  e l  tamaHo como l a  forma e x te r io r  de l muñeco 
ea su scep tib le  de v a riac ió n  a in  que por e l lo  ae d e sv ir ­
túe l a  p a rte  fundamental de l inven to  y por ta n to  deben 
co n sid era rse  loa tárm inos de la  presen te  memoria en un 
sen tid o  amplio y nunca l im i ta t iv o ,  en a ten o ion asimismo 
a l a s  v a r ia n te s  que en su p a rte  co n s tru c tiv a  pueden in ­
tro d u c irse  y que c a e rían  en e l  área de l a  invención.
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da ru iv in d ic a  cono invenoión p ro p ia  da l e o l ic i - ta n -  
t*  po r v e in te  nKoa en depare!

1 " .-KuHaco meoáni o o -p erlan te , oeroctorizado  par 
l a  d iap ea ie ió n  in t e r io r  en e l  muñeco de ana meria de v a r i -  
l l a a  diatrüm tidm a convenientem ente por lo a  miembros y psap- 
taede aquel que t ie n e  que im prim irse movimiunte, de fcrma 
que e l  moví miento prim ario  aa tran sm ite  por una o más va­
r i l l a s  montadas en g u isa  f i j a s  que a su vez lo  imprimen a 
o tra s  derivadas y a r tic u la d a s  en lo a  puntos de f le x ió n  de 
la s  p a r te s  que deban accion aran , disponiéndose topes de l i ­
m itación de desplazam iento de la a  v a r i l la n  seoundariao .

2 * .-  MÚñaoo eegún l a  re iv in d ic a c ió n  H ,  ca rac te ­
rizad o  porque la a  p a rte a  móvilea p r ln o ip a le a , t a le a  como 
cabeza, p ie rnaa  y brazoa, lle v a n  aoopladoa muellqa de d is ­
ten  alón  y recuperación , de forma que a l a a ta r  cuspenaados 
en tre  s í ,  lo e  mt vim ientoa bruaooa o v ln le n t a quedan dUl-
o iflcad o a  o auavisado a dattdo a ^atoa un c a rá c te r  Sbroada- 

^manta huamtnoa.
: #  '  ' '3 c m u ñ e c o  aegún la a  re iv in d io ao io n ea  1" y 2 t 

c a rac te rizad o  porque la  d iapozic ión  de un d ia p o s itiv a  de
movimiento in,tagrado po r un tambor o c a ja  de cuerda p ro -/ ,  '
v ie to  de rueda dentada que a i  acc io n ar aobre un aje p ro ti a- 
to  da a ín f ln ,  acciona a su vez una p lataform a porta-d iaooa 
o pt l íc u lá  s itu a d a  en au extrem idad au pério r y aobre la  
cual ac tú a  l a  aguja montada en *1 a p a ra té  aen a itiv o  sun­
t i  tu tiv o  del diafragm a que tran sm ite  la  sonoridad a un 
v ib rad o r colocado in te rio rm en te  en e l  cuerpo dai muñeco.

4o#- Muñeco según l a s  a n te r io re s  r e iv in d ic a d  ene o 
ca rac te rlaad o  porque l a  emisión de sonidos ss  e fec to s  me- 
d is n te  l s  sooión d e l d isp o s it iv o  p a rlan te  ys r e i  v in d ica -
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do, movido simultáneamente por la  exoóntrioa que tre n a - 
mi te  y regu la  lo a  movimiuntoa a l juego d^ v a rilim a , de 
forma que eonf tantamente hace a c tu a r e l  diaco o p e líc u la , 
captando el sonido e l  am plificador o v ib rad o r.

5**- ShaHcoo aegdn l a  re iv in d ica c ió n  1* carac­
terizado  porqpa el movimiento de l a  pt r t e  in f e r io r  dad  ̂
muHeoo ae oonaigue por e l mi amo aiatem a partiendo  de 
l a  v a r i l l a  o v a r i l la a  am adaa en e l punto sxo-entrioo  
del v o lan te , en aentido v e r t io a l  deacendeata, pudlando í 
ae r a im ó tricaa  o no l a s  v a r i l l a a .

d e .-  Muñeco aegdn la  1* re iv in d ic a c ió n  carac­
te riza d o  por p e rm it ir  el acoplamiento da cont apeao y 
m uellea, mediahte lo a  cualea la  acción  ¿c ta le a  meca- 
niamoa fundam entalea ae m u ltip lic an  o ac re c ie n ta n , ez ^ 
d e c ir ,  que perm iten  a lo a  mi ¡adroa o p a rte a  impulaoa 
l ib r a a ,  debido a l a  e la s t ic id a d  r e la t iv a  de lo s  movi- 
zdentoa bóaicoa.

7 e .-  Muñeco aejón la a  a n te r io re s  re iv in d ic a ­
ciones , ca rac te rizad o  por l a  d iap oa ic ió n  in te rn a  da 
todo e l a*ceniamo ocu lto  a l  e x te r io r .

e< !.- "MUN-iOO K UA^IOO-PARLANTj; "
Conata l a  preaente memoria d e a o ip t iv a  de s ie ­

te  hojee fo lia d a#  y a a e r l ta a  a máquina por una ac ia  
de ana c a re a .

Madrid 14 de marzo de 1943
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